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ment, la Llei 18/1998, de 15 de juny, va modificar aque-
lla altra a fi d'incorporar la Directiva 96/100/CEE del
Parlament Europeu i del Consell, de 17 de febrer de
1997. Una nova Directiva 2001/38/CE, del Parlament
Europeu i del Consell, de 5 de juny, introdueix en les
anteriors alguns canvis que s’han de reflectir al seu torn
en la legislacié espanyola.

L'article 1 de la Llei 36/1994, de 23 de desembre,
estableix el concepte de bé cultural a efectes del que
disposa la mateixa Llei i recull una serie de categories
i valors que s’han de tenir en compte. La modificacié
que, conforme a I'Ultima Directiva esmentada, s'intro-
dueix ara es deu al fet que el valor «0 (zero)» assenyalat
en el paragraf B de I'epigraf 1, b) del mateix article 1
com a minim aplicable a les categories 1a (objectes
arqueologics), 2a (desmembrament de monuments),
8a (incunables i manuscrits) i 11a (arxius), podria ser
objecte d'una interpretacio perjudicial si s‘'entengués que
el bé cultural en qliestid no té cap valor i es negués
per aixd a aquestes categories de béns la proteccid pre-
vista. En conseqliéncia és procedent substituir el valor
«0 (zero)» per I'expressid «sigui quin sigui el valor», per
evitar dubtes quant a la necessitat de proteccié dels
béns afectats.

D’altra banda, la creacioé de la Unié Economica i Mone-
taria i la transicid a I'euro afecten el contingut de I'altim
paragraf del paragraf B esmentat, que diu: «La data per
a la conversié en pessetes dels valors anteriorment
expressats en ecus és I'1 de gener de 1993.» En efecte,
si bé el Reglament (CE) nimero 1103/97 del Consell
de la Unié Europea, de 17 de juny, estableix que totes
les referencies relatives a I'ecu en els instruments juridics
s’han convertit des de I'1 de gener de 1999 en una
referéncia a l'euro, previa conversio al tipus 1:1, aquesta
norma no seria aplicable al cas mentre subsistis en
aquest Ultim paragraf esmentat una mencié expressa
d’un tipus de conversié diferent. Per aixd, per evitar que
mitjancant la Llei 36/1994, de 23 de desembre, modi-
ficada per la Llei 18/1998, de 15 de juny, s’apliquin
imports diferents convertits sobre la base de 1993 i no
sobre tipus de conversio irrevocablement fixats I'1 de
gener de 1999, se suprimeix l'4ltim paragraf del B al
qual es fa referéncia. D’aquesta manera, s’han d'aplicar
ara directament els valors en euros previstos en la legis-
lacié comunitaria.

Aquest Reial decret es dicta a I'empara de l'auto-
ritzacié atorgada al Govern per modificar els valors con-
tinguts en el paragraf B de l'article 1.1, aixi com per
actualitzar-los basant-se en els indexs economics i mone-
taris de la Unié Europea, que conté la disposicié final
de la dita Llei 36/1994, de 23 de desembre.

En virtut d'aixo0, a proposta dels ministres d’Educacio,
Cultura i Esport i d’Economia, d’acord amb el Consell
d’Estat i amb la deliberacié previa del Consell de Minis-
tres en la reunio del dia 22 de febrer de 2002,

DISPOSO:

Article Unic. Actualitzacio de determinats valors inclo-
sos a larticle 1 de la Llei 36/1994, de 23 de desem-
bre.

Conforme a I'habilitacio al Govern que conté la dis-
posicié final Unica de la Llei 36/1994, de 23 de desem-
bre, d'incorporacié a I'ordenament juridic espanyol de
la Directiva 93/7/CEE del Consell, de 15 de marg, rela-
tiva a la restitucid de béns culturals que hagin sortit
de manera illegal del territori d'un Estat membre de la
Unié Europea, es modifica en els seglients termes el
paragraf B de l'epigraf 1.b) de l'article 1 de la Llei
36/1994, de 23 de desembre, modificada per la
Llei 18/1998, de 15 de juny:

U. EI titol «O (zero)» se substitueix per «sigui quin
sigui el valorm.

Dos. Se suprimeix I'Gltim paragraf.
Disposicié final inica. Entrada en vigor.

Aquest Reial decret entra en vigor I'endema de la
publicacié en el «Butlleti Oficial de I'Estat».

Madrid, 22 de febrer de 2002.
JUAN CARLOS R.

El ministre de la Presidencia,
JUAN JOSE LUCAS GIMENEZ

4099 REIAL DECRET 212/2002, de 22 de febrer,
pel qual es regulen les emissions sonores a
I'entorn degudes a determinades maquines

d’us a l'aire lliure. («BOE» 52, d"1-3-2002.)

La Llei 21/1992, de 16 de juliol, d'industria, a I'arti-
cle 2, assenyala que una de les seves finalitats és «con-
tribuir a compatibilitzar I'activitat industrial amb la pro-
teccié al medi ambient», de manera que, com declara
també I'article 9.1, «la seguretat industrial té per objecte
la prevencid i la limitacid de riscos, aixi com la proteccié
contra accidents i sinistres capacos de produir danys
o perjudicis a les persones, la flora, la fauna, els béns
o el medi ambient, derivats de l'activitat industrial o de
la utilitzacié, el funcionament i el manteniment de les
installacions o els equips i de la produccid, I'is o el
consum, I'emmagatzemament o el rebuig dels productes
industrials».

Mitjancant el Reial decret 245/1989, de 27 de febrer,
sobre determinaci6 i limitacié de la poténcia acustica
admissible de determinat material i maquinaria d’obra,
es va donar compliment a la directiva marc 84/532/CEE,
sobre disposicions comunes de materials i equips per
a la construccidé, aixi com a la Directiva general
79/113/CEE, sobre el nivell d’emissié sonora admissible
de diferents materials, equips i installacions, i a nou direc-
tives especifiques, derivades de les anteriors.

El cinque programa d'accié en matéria de medi
ambient annex a la Resolucié del Consell de les Comu-
nitats Europees, d'1 de febrer de 1993, es refereix al
soroll com un dels problemes ambientals més urgents
a les zones urbanes i a la necessitat d’adoptar mesures
respecte a les diferents fonts de soroll.

Al seu torn, al Llibre Verd Politica futura de lluita con-
tra el soroll, la Comissié Europea aborda el soroll ambien-
tal com un dels problemes ecologics locals més greus
a Europa.

Com a conseqiiéncia, el Consell i el Parlament Euro-
peu han aprovat la Directiva 2000/14/CE, de 8 de maig,
relativa a I'aproximacié de les legislacions dels estats
membres sobre emissions sonores a I'entorn degudes
a les maquines d'Us a l'aire lliure, mitjancant la qual
es pretén harmonitzar els requisits sobre el soroll emés
per les maquines d'us a l'aire lliure, a fi de prevenir els
obstacles a la lliure circulacié d’aquestes maquines al
territori de la Unié Europea, i protegir alhora la salut
i el benestar dels ciutadans, aixi com el medi ambient,
mitjancant la reduccié dels nivells acustics acceptables
per a aquestes i la informacié a usuaris i public sobre
el soroll emés per aquestes maquines.

Amb la Directiva esmentada, que es basa en els prin-
cipis i els conceptes establerts a la Resolucié del Consell,
de 7 de maig de 1985, sobre una nova aproximacid
en materia d’harmonitzacié i normalitzacido (sistema
conegut com a «Nou enfocament»), i a la Decisid
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93/465/CEE del Consell, de 22 de juliol, relativa als
moduls corresponents a les diverses fases dels proce-
diments d'avaluacié de la conformitat i a les disposicions
referents al sistema de collocacidé i utilitzacié del mar-
catge CE de conformitat, que s’han d’utilitzar en les direc-
tives d’harmonitzacié técnica (sistema de l'anomenat
«Enfocament global»), s'unifiquen les disposicions sobre
nivells sonors admissibles, codis d'assaig per al mesu-
rament del soroll, procediments d’avaluacié de la con-
formitat i marcatge per a cada un dels tipus de maquines
d'is a l'aire lliure contingudes a les directives abans
esmentades, i les amplia a un bon nombre addicional
de tipus de maquines.

S’ha previst reduir en dues fases (3 de gener de 2002
i 3 de gener de 2006) el soroll emés per maquines sub-
jectes a limits sonors fins als millors nivells aconseguits
per maquines existents actualment al mercat, a fi que
els fabricants que no posseeixen la deguda tecnologia
disposin de temps suficient per adaptar-hi els seus dis-
senys.

En compliment dels mecanismes establerts a la Unié
Europea, cal fer la translacié de les obligacions que conté
la Directiva 2000/14/CE al dret intern nacional, la qual
cosa es materialitza mitjancant aquest Reial decret.

S’ha procedit al tramit d’audiéncia, segons el que dis-
posa l'article 24, 1, c) de la Llei 50/1997, de 27 de
novembre, del Govern, havent-se consultat les comuni-
tats autbnomes i els sectors interessats.

En virtut d'aixd, a proposta dels ministres de Medi
Ambienti de Ciencia i Tecnologia, d'acord amb el Consell
d’Estat i amb la deliberacidé previa del Consell de Minis-
tres en la reunié del dia 22 de febrer de 2002,

DISPOSO:

Article 1. Objecte.

Aquest Reial decret té per objecte establir les normes
sobre emissions sonores a l'entorn, degudes a deter-
minades maquines d'Us a l'aire lliure d’acord amb el que
estipula la Directiva 2000/14/CE del Consell i del Par-
lament Europeu, de 8 de maig, a fi de contribuir a facilitar
el funcionament del mercat interior a la Unié Europea
i a protegir la salut i el benestar de les persones.

Article 2.  Ambit d’aplicacid.

1. Aquest Reial decret s’aplica a les maquines d’us
a l'aire lliure enumerades als articles 11 i 12, i definides
a I'annex |. Aquest Reial decret només es refereix a les
maquines posades al mercat o posades en servei com
una unitat completa adequada per a I'is previst pel fabri-
cant. En queden exclosos els accessoris sense motor
posats al mercat o posats en servei separadament, excep-
te pel que fa als trituradors de formigd, els martells pica-
dors de ma i els martells hidraulics.

2. Nos'inclouen en l'ambit d’aplicacié d’aquest Reial
decret:

a) Totes les maquines destinades principalment al
transport de persones i mercaderies per les vies terres-
tres, per ferrocarril, per via aéria o per via fluvial.

b) Les maquines dissenyades i construides especial-
ment per a finalitats militars i policials, aixi com per a
serveis d’emergéencia.

Article 3. Definicions.

A efectes d'aquest Reial decret s’entén per:

a) «Maquines d'Us a l'aire lliure»: totes les maquines
definides a l'apartat 2 de l'article 1 del Reial decret

1435/1992, de 27 de novembre, pel qual es dicten
les disposicions d’aplicacié de la Directiva 89/392/CEE,
del Consell, de 14 de juny, relativa a I'aproximacié de
les legislacions dels estats membres sobre maquines,
autopropulsades o no, i que, independentment de l'e-
lement o elements motors, estan dissenyades, segons
el seu tipus, per fer-les servir a |'exterior, i que contri-
bueixen a I'exposicié al soroll ambient.

L'ds de maquines en un espai cobert on la transmissio
del so no es veu afectada, o no de manera important,
es considera Us a l'aire lliure.

S’hi inclouen les maquines sense motor per a apli-
cacions industrials o ambientals dissenyades, segons el
seu tipus, per fer-les servir a l'aire lliure, i que contri-
bueixen a I'exposicié al soroll ambient. Totes aquestes
es denominen en endavant «maquines».

b) «Procediment d’avaluacié de la conformitat»: els
procediments que estableixen els annexos V a VIII.

c) «Marcatgen»: la fixacié visible, llegible o indeleble
sobre la maquina del marcatge CE, juntament amb la
indicaci6 del nivell de poténcia acustica garantit.

d) «Nivell de poténcia acustica Lya»: el nivell pon-
derat A de potencia acustica en dB en relaci6 amb 1
pW, tal com es defineix a les normes EN ISO 3744:1995
(UNE-EN ISO 3744:1996) i EN ISO 3746:1995 (UNE-EN
ISO 3746:1996).

e) «Nivell de poténcia acustica mesurat»: el nivell
de poténcia acustica determinat a partir dels mesura-
ments que es detallen a I'annex lll; els valors mesurats
es poden determinar a partir d'una sola maquina repre-
sentativa del seu tipus o a partir de la mitjana de diverses
maquines.

f) «Nivell de poténcia acustica garantit»: el nivell de
poténcia acuUstica determinat conforme als requisits que
s'indiquen a I'annex Il tenint en compte les incerteses
fruit de la variacié de la produccié de les maquines i
dels procediments de mesurament; valor que el fabricant
o el seu representant autoritzat establert a la Unié Euro-
pea assegura que, segons els instruments técnics
emprats i esmentats a la documentacié técnica, no se
supera.

g) «Posada al mercat»: primera posada a disposicid
d’'una maquina a la Unié Europea, a titol onerés o gratuit,
amb vista a ser distribuida, o a ser utilitzada per l'usuari
final.

h) «Posada en servei»: primera utilitzacié d'una
maquina a la Unié Europea. Si la maquina no requereix
abans de la seva primera utilitzacié cap installacié o
ajust pel fabricant o per un tercer designat per aquest,
es considera que la posada en servei té lloc alhora que
la posada al mercat.

i) «Organismes de control»: entitats publiques o pri-
vades, amb personalitat juridica, regulades al capitol |
del titol lll de la Llei 21/1992, de 16 de juliol, d'industria,
i al capitol IV del Reial decret 2200/1995, de 28 d'oc-
tubre, pel qual s’aprova el Reglament de la infraestructura
per a la qualitat i la seguretat industrial que, segons
I'article 41 del Reial decret esmentat, es constitueixen
amb la finalitat de verificar el compliment de caracter
obligatori de les condicions de seguretat de productes
i installacions industrials, establertes pels reglaments de
seguretat industrial, mitjancant activitats de certifica-
cions, assaig, inspeccio i auditoria.

i) «Organismes notificats»: entitats que actuen com
a terceres parts independents dels fabricants en els pro-
cediments d'avaluacié de la conformitat i que s6n comu-
nicades pels estats membres a la Comissié Europea i
als altres estats membres sobre la base dels criteris
minims que estableix I'annex IX. En el cas d’Espanya,
els organismes que es notifiquen sén els organismes
de control.
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Article 4. Posada al mercat.

1. Les maquines a que es refereix l'apartat 1 de
I'article 2 no es poden posar al mercat ni posar en servei,
en territori espanyol, si el fabricant o el seu representant
autoritzat establert a la Unié Europea no garanteixen
que: compleixen els requisits referents al soroll emes
al medi ambient que estableix aquest Reial decret; s’han
conclos els procediments d’avaluacié de la conformitat
que preveu l'article 13, i les maquines porten el marcatge
CE i la indicacié del nivell de poténcia acustica garantit
i van acompanyades d'una declaracié CE de conformitat.

2. Quan ni el fabricant ni el seu representant auto-
ritzat estiguin establerts a la Unid Europea, I'obligacié
de complir aquest Reial decret incumbeix a la persona
que per primera vegada comercialitzi la maquina o la
posi en servei al territori espanyol.

Article 5. Vigilancia del mercat.

1. Les administracions competents han de vetllar
perque les maquines a les quals es refereix I'apartat 1
de l'article 2 es puguin posar al mercat o posar en servei
unicament si compleixen les disposicions d’aquest Reial
decret, porten el marcatge CE i la indicacié del nivell
de poténcia acustica garantit i van acompanyades d'una
declaracio CE de conformitat.

2. Les administracions competents s’han de prestar
assisténcia mutua a fi de facilitar el compliment de les
seves obligacions relatives a la vigilancia del mercat i
de possibilitar la cooperacié amb les altres autoritats
competents dels estats membres de la Unié Europea.

Article 6. Lliure circulacio.

1. En territori espanyol no es pot prohibir, limitar
ni impedir la posada al mercat, la distribucié o la posada
en servei de les maquines que preveu l'apartat 1 de
I'article 2 que compleixin les disposicions d’aquest Reial
decret, que portin el marcatge CE i la indicacié del nivell
de poténcia acustica garantit i que vagin acompanyades
d’una declaracié CE de conformitat.

2. En fires, exposicions i altres demostracions
comercials similars no s’han de posar obstacles a la pre-
sentacié de les maquines a que es refereix |'apartat 1
de l'article 2 que no compleixin les disposicions d'aquest
Reial decret, sempre que:

a) Hihagiun cartell visible on s’'indiqui amb claredat
la seva no conformitat i la impossibilitat de posar al mer-
cat o posar en servei aquelles maquines fins que el fabri-
cant o el seu representant autoritzat establert a la Unid
Europea no en garanteixin la conformitat, en els termes
que preveu l'article 4 d’aquest Reial decret.

b) Es prenguin durant les demostracions les mesu-
res de seguretat adequades per garantir la proteccio dels
assistents.

Article 7. Declaracio CE de conformitat.

1. El fabricant de les maquines a quée es refereix
I'apartat 1 de l'article 2, o el seu representant autoritzat
establert a la Unié Europea, ha d’elaborar una declaracié
CE de conformitat per a cada tipus de maquina fabricada
a fi de certificar que cada maquina és conforme a les
disposicions d'aquest Reial decret. La declaracié CE de
conformitat ha de contenir, com a minim, les dades que
figuren a I'annex Il d’aquest Reial decret.

2. Ladeclaracié CE de conformitat ha d’estar redac-
tada, almenys, en la llengua oficial de I'Estat espanyol,
o hi ha de ser traduida, en el moment en qué es dugui
a terme la posada al mercat o la posada en servei de
la maquina.

3. El fabricant de les maquines a qué es refereix
I'apartat 1 de l'article 2, o el seu representant autoritzat
establert a la Unié Europea, ha de guardar una copia
de la declaracié CE de conformitat durant deu anys a
partir del dia en el qual la maquina s’hagi deixat de
fabricar, juntament amb la documentacié técnica que
s'indica a l'apartat 3 de I'annex V, a I'apartat 3 de I'annex
VI, a I'apartat 2 de I'annex VIl i als apartats 3.1 i 3.3
de I'annex VIII.

Article 8. Presumpcio de conformitat.

S’ha de presumir que les maquines a les quals es
refereix l'apartat 1 de l'article 2 que portin el marcatge
CE i la indicacié de nivell de potencia acustica garantit
i que vagin acompanyades d'una declaracié CE de con-
formitat, compleixen les disposicions d'aquest Reial
decret.

Article 9. Falta de conformitat de les maquines.

1. Quan es comprovi que alguna de les maquines
ales quals es refereix I'apartat 1 de 'article 2 no compleix
els requisits d'aquest Reial decret, I'0rgan competent de
la comunitat autbnoma on siguin posades al mercat o
posades en servei ha de prendre les mesures necessaries
perqué el fabricant, o el seu representant autoritzat esta-
blert a la Unidé Europea, posi la maquina de conformitat
amb els requisits d’aquest Reial decret.

2. L'organ competent de la comunitat autbnoma on
es posin al mercat o en servei les maquines ha d'adoptar
les mesures oportunes per limitar-ne o prohibir-ne la
posada al mercat o en servei, o per retirar-les del mercat,
quan concorri algun dels casos segiients:

a) Que aquestes maquines superen els valors limit
que s’indiquen a l'article 11, o

b) Que es continuin incomplint altres disposicions
d'aquest Reial decret malgrat les mesures que eventual-
ment s’hagin adoptat segons el que indica 'apartat 1
d’aquest article.

3. L'organ competent de la comunitat autobnoma
que adopti les mesures que preveu l'apartat anterior ha
d'informar immediatament d’aquestes mesures les altres
comunitats autonomes, com també el Ministeri de Cien-
cia i Tecnologia, a fi que I'Organ competent de I'Admi-
nistracié General de I'Estat per fer les comunicacions
a les institucions de la Unié Europea, al seu torn, pugui
posar aquestes circumstancies en coneixement de la
Comissié Europea i dels altres estats membres, en el
marc del procediment de clausula de salvaguarda que
estableix I'article 9 de la Directiva 2000/14/CE.

Article 10. Marcatge.

1. Les maquines a les quals es refereix 'apartat 1
de l'article 2, posades al mercat o posades en servei,
que compleixin el que disposa aquest Reial decret, han
de portar el marcatge CE de conformitat. El marcatge
consisteix en el logotip «CE», la descripcié del qual figura
a l'annex IV.

2. El marcatge CE ha d'anar acompanyat de la indi-
cacio del nivell de poténcia acustica garantit, el model
del qual també figura a I'annex IV.

3. El marcatge CE de conformitat, aixi com la indi-
cacio del nivell de poténcia acustica garantit, s’han de
collocar de manera visible, llegible i indeleble a cada
magquina.

4. Esta prohibit colocar a les maquines marques
o inscripcions que puguin induir a error respecte al sig-
nificat o a la forma del marcatge CE o la indicacié del
nivell de poténcia acustica garantit. Es pot collocar qual-
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sevol altra marca a la maquina, sempre que la visibilitat
i la llegibilitat del marcatge CE i de la indicacié del nivell
de poténcia acustica garantit no es redueixin en con-
sequiéncia.

5. Quan les maquines a qué es refereix l'apartat
1 de l'article 2 estiguin afectades per altres disposicions
aplicables de les directives corresponents que es refe-
reixin a altres aspectes i que també prevegin la collocacié
del marcatge CE, aquest ha d’indicar que les maquines
també compleixen el que disposen aquestes altres dis-
posicions. Aix0 no obstant, en cas que una o diverses
d’aquestes disposicions permetin al fabricant escollir,
durant un periode transitori, la férmula que ha d‘aplicar,
el marcatge CE ha d’indicar que les maquines compleixen
unicament les prescripcions de les disposicions que apli-
ca el fabricant. En aquest cas, s’han d’incloure les refe-
réncies de les directives corresponents, tal com es van
publicar en el «Diari Oficial de les Comunitats Europees»,
als documents, notes o instruccions que aquestes dis-
posicions prevegin que han d’acompanyar les maquines.

Article 11.
acustica.

Maquines subjectes a limits de poténcia

El nivell de poténcia acustica garantit de les maquines
que figuren a I'annex Xl| no ha de superar el nivell de
poténcia acustica admissible establert al quadre de
valors que conté I'annex esmentat.

Article 12. Maquines subjectes unicament a marcatge
d’emissio sonora.

El nivell de poténcia acustica garantit de les maquines
que figuren a I'annex Xl esta subjecte Unicament a mar-
catge d’'emissio sonora.

Article 13. Avaluacio de la conformitat.

1. Abans de posar al mercat o posar en servei les
maquines a que es refereix l'article 11, el fabricant, o
el seu representant autoritzat establert a la Uni6 Europea,
ha de sotmetre cada tipus de maquines a un dels pro-
cediments d'avaluacié de la conformitat seglients:

a) El procediment de control intern de la produccio
amb avaluacido de la documentacié técnica i compro-
vacions peridodiques a qué es refereix I'annex VI.

b) El procediment de verificacié per unitat a que
es refereix I'annex VILI.

c) El procediment d’assegurament total de la qua-
litat a que es refereix I'annex VIII.

2. Abans de posar al mercat o posar en servei les
maquines a les quals es refereix l'article 12, el fabricant,
o el seu representant autoritzat establert a la Unié Euro-
pea, ha de sotmetre cada tipus de maquines al proce-
diment de control intern de la produccié que s’indica
al'annex V.

3. Lesadministracions competents, com també, mit-
jancant una sollicitud motivada, les corresponents dels
altres estats membres i de la Comissié Europea, poden
obtenir tota la informacié utilitzada durant el procedi-
ment d’avaluacié de la conformitat d'un tipus de maqui-
nes i, en particular, la documentacié técnica que s’indica
a l'apartat 3 de I'annex V, a l'apartat 3 de I'annex VI,
a l'apartat 2 de I'annex VIl i als apartats 3.1 i 3.3 de
I'annex VIII.

Article 14. Organismes notificats. Autoritzacio.

1. Els organismes notificats espanyols han de tenir
la condicié d'organismes de control, als quals es refereix
el capitol | del titol Ill de la Llei 21/1992, de 16 de

juliol, d'inddstria. Segons el que preveu aquesta Lleli, els
autoritza I'organ competent de la comunitat autdnoma
en la qual els organismes iniciin la seva activitat o on
radiquin les seves installacions, aplicant els procedi-
ments que estableixen la Llei esmentada i el Reial decret
2200/1995, de 28 d'octubre, pel qual s'aprova la
infraestructura per a la qualitat i la seguretat industrial.
A efectes del present Reial decret, han de complir els
criteris minims que estableix I'annex IX del mateix Reial
decret, aixi com els altres requisits que estableixen la
Llei 21/1992 i el Reial decret 2200/1995 esmentats.

2. Alscertificats d'acreditacié que emeti I'entitat d’a-
creditacido a qué es refereix l'article 17 de la Llei
21/1992, hi ha de figurar una referéncia expressa al
present Reial decret, aixi com els procediments concrets
d’avaluacié de la conformitat i, si s'escau, els tipus de
magquines, per als quals siguin acreditats els organismes.

3. Els organismes de control han d’assumir la res-
ponsabilitat completa del procediment d’avaluacio de la
conformitat on intervinguin, sense perjudici de les pos-
sibles subcontractacions que es puguin preveure en
I'acreditacid.

Article 15.
citat.

Organismes notificats. Notificacio i publi-

1. Els organs competents de les comunitats auto-
nomes que concedeixin les autoritzacions dels organis-
mes de control n'han de trametre una copia al Ministeri
de Ciencia i Tecnologia, indicant expressament els pro-
cediments i les maquines per als quals aquests orga-
nismes pretenguin ser notificats, a efectes de difondre-les
i comunicar-les eventualment a la resta d’administracions
competents, aixi com a la Comissié Europea i als altres
estats membres.

2. ElMinisteri de Cienciai Tecnologia ha de publicar,
a titol informatiu, mitjancant una resolucié de I'd0rgan
directiu competent en materia de seguretat industrial,
la llista dels organismes notificats pels estats membres
de la Unid Europea, indicant els niumeros d’identificacid
assignats per la Comissié Europea i les tasques concretes
i els procediments d’avaluacié de la conformitat per als
quals han estat autoritzats.

Article 16. Organismes notificats. Control de les actua-
cions.

1. Els organismes notificats espanyols han de ser
inspeccionats de manera periodica, a I'efecte de com-
provar que compleixen fidelment la seva comesa en rela-
ci6 amb l'aplicacié d'aquest Reial decret.

2. Si, mitjancant un informe negatiu d'una entitat
d’acreditacid, o per altres mitjans, es comprova que un
organisme notificat espanyol ja no satisfa els criteris
minims indicats a l'apartat 1 de I'article 14, I'd0rgan com-
petent de la comunitat autbnoma que li hagi atorgat
I'autoritzacié ha de decidir deixar-la sense efecte i comu-
nicar-ho al Ministeri de Ciencia i Tecnologia. L'drgan de
I’Administracié General de I'Estat competent per fer les
comunicacions a les institucions de la Unié Europea n’ha
d’'informar immediatament els altres estats membres i
la Comissié Europea.

3. Quan un organisme notificat espanyol decideixi
denegar o retirar un certificat relatiu al procediment d’a-
valuacié de la conformitat corresponent, ha de procedir
segons el que estableix I'article 16 de la Llei 21/1992,
de 16 de juliol. L'dorgan competent de la comunitat auto-
noma ha de comunicar al Ministeri de Ciencia i Tec-
nologia qualsevol decisié que confirmi la de I'organisme
notificat.
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Article 17. Recopilacié de dades sobre soroll.

El fabricant, o el seu representant autoritzat establert
a la Unid Europea, esta obligat a trametre una coOpia
de la declaracié CE de conformitat a la comunitat auto-
noma on comercialitzi o posi en servei en territori espa-
nyol les maquines a que es refereix I'apartat 1 de I'article
2, aixi com al Ministeri de Ciéncia i Tecnologia i a la
Comissié Europea.

Article 18. Motivacid i notificacio d’actes i disposicions.

Els actes i les resolucions que dictin les administra-
cions publiques en virtut d’aquest Reial decret i que supo-
sin limitacio de la posada al mercat o posada en servei
de les maquines que en sén objecte, han de ser motivats,
en referencia succinta de fets i fonaments de dret, i
notificats als interessats en els termes que preveu l'article
58 de la Llei 30/1992, de 26 de novembre, de régim
juridic de les administracions publiques i del procediment
administratiu comu.

Disposicié addicional Unica. Reglamentacio de I'us.
Les disposicions d’aquest Reial decret s’han d’entendre
sense perjudici de les que es puguin aplicar per tal de:

a) Reglamentar I'is de les maquines a qué es refe-
reix I'apartat 1 de l'article 2 en zones que es considerin
sensibles, fins i tot pel que fa a la possibilitat de limitar
les hores de funcionament de les maquines.

b) Determinar els requisits que es considerin neces-
saris per garantir que les persones estiguin protegides
durant I'is de les maquines de qué es tracta, sempre
que aixo no impliqui la modificacio de les maquines d'una
manera no prevista en aquest Reial decret.

Disposicié transitoria Unica. Certificats d’examen de
tipus expedits i els mesuraments de les maquines
efectuats en compliment del Reial decret 245/1989.

Els certificats d'examen de tipus expedits i els mesu-
raments de les maquines efectuats en compliment de

les disposicions del Reial decret 245/1989, de 27 de
febrer, es poden fer servir per elaborar la documentacié
tecnica que s’indica a l'apartat 3 de I'annex V, a 'apartat
3 de I'annex VI, a I'apartat 2 de I'annex VIl i als apartats
3.1 3.3 de I'annex VIl del present Reial decret.

Disposicié derogatoria Unica. Derogacié normativa.

Queda derogat el Reial decret 245/1989, de 27 de
febrer, sobre determinacid i limitacié de la poténcia acus-
tica admissible de determinat material i maquinaria d'o-
bra.

Disposici6 final primera. Caracter basic.

Aquest Reial decret es dicta a 'empara de la com-
petencia exclusiva de I'Estat en matéria de bases i coor-
dinacio de la planificacié general de I'activitat economica,
d’acord amb el que estableix l'article 149.1.13a de la
Constitucio.

Disposici6 final segona. Actualitzacio tecnica.

S’autoritzen els ministres de Medi Ambient i de Cien-
cia i Tecnologia per modificar mitjancant una ordre els
annexos d'aquest Reial decret, per tal d'adaptar-los al
progrés tecnic i en aplicacié de la normativa de la Unid
Europea.

Disposici6 final tercera. Entrada en vigor.

Aquest Reial decret entra en vigor al cap de tres
mesos de I'endema de la publicacié en el «Butlleti Oficial
de I'Estat», a excepcié dels nivells de potencia acustica
admissible per a la fase Il que s'esmenten al quadre
de valors limit a qué es refereix l'article 11, que son
exigibles a partir del 3 de gener de 2006.

Madrid, 22 de febrer de 2002.
JUAN CARLOS R.

El ministre de la Presidéncia,
JUAN JOSE LUCAS GIMENEZ



ANNEX | - subjecta a controls de pressi6 constant,

N - que no fa servir contrapesos,
DEFINICIONS DE MAQUINES ] o
- amb una carrega maxima admissible de 300 kg,

- amb una velocitat maxima d’'1 m/s,

1. Plataformes elevadores amb motor de combustio . , .
- les guies de la qual s’han de subjectar en altres estructures.

Equip format com a minim per una plataforma de treball, una estructura extensible i un
xassis. La plataforma de treball consisteix en una plataforma envoltada d’'una barrera o ¢h Serra de cinta per a obres
una gabia que es pot desplagar carregada a la posicié de treball necessaria. L’estructl]J\/rI

. L : guina mecanica d’avan¢ manual de pes inferior a 200 kg equipada amb una fulla de serra
extensible va connectada al xassis i serveix de recolzament a la plataforma alhora que perme . . .
L en forma de banda continua que es mou entre dues o més politges.
desplacar-la a la posicio6 volguda.
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5. Serra circular de taula per a obres
2. Desbrossadora P

- N o . L . .. Maquina d’avan¢ manual de pes inferior a 200 kg equipada amb una fulla de serra circular
Maquina de ma pqrtatll accionada per un motor de combustio equad_a amb unarfull_a_glratorgue no sigui una serra ranuradora) de diametre de 350 mm o més fins a 500 mm com a
d? me'tallll 0 plastic per tallar males herbes,. brossa, arbres petits | vegetacio similar. E axim, que esta fixa durant I'operacié de tall normal, i una taula horitzontal, fixa totalment
dispositius de tall funcionen en un pla aproximadament paral-lel a terra. o parcialment durant I'operacié. La fulla de serra esta instal-lada en un eix horitzontal jno
basculant la posici6 del qual roman fixa durant el treball mecanic. La maquina pot tenir yna
de les caracteristiques seguents:

Muntacarregues mecanic instal-lat amb caracter temporal per ser usat per persones afjtura de tall de la fulla de la serra es pot regular facilment,
accés autoritzat a obres de construccio i enginyeria, que arriben fins a

3. Muntacarregues per al transport de materials de construccié

- el quadre de la maquina a la part inferior de la taula pot ser obert o tancat,

k) un nivell determinat de descarrega, amb una plataforma - la serra pot estar equipada amb una taula mobil addicional accionada a ma (no adjace

- dissenyada Unicament per transportar materials i accessible a persones durant la carregda fulla de la serra).
la descarrega,
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L . . 6. ,Serra de cadena portatil
- accessible i que permet el desplagcament de persones autoritzades durant I'aixecament, &l P

desmuntatge i el manteniment, Eina mecanica dissenyada per tallar fusta amb una cadena de serra, composta per una Lfitat
compacta integrada amb nanses, un motor i un element de tall, dissenyada per ser subje f@da
] ) . amb dues mans.
- que es desplacga en un eix vertical o al llarg d’'un recorregut que com a maxim esta a 15° de

la vertical, 7. Vehicle aiguabatedor i aspirador d’alta pressio

- suportada o sostinguda per un cable metal-lic, cadena, femelles i cargols, mecanisme ggnicle que pot funcionar com a aiguabatedor d'alta pressi6 i com a vehicle aspirador.
cremallera i pinyo, gat hidraulic (directe o indirecte), o un mecanisme articulat extensibleyegey «Aiguabatedor d'alta pressié» i «Vehicle aspiradors.

4

- dirigida,

- els pals de la qual s’han de subjectar o no s’han de subjectar en altres estructures, o
8. Maquina compactadora
i) una superficie de descarrega o de treball que s’estén fins al final de la guia (per exemple,
una teulada), equipada amb un mecanisme de traccio: Maquina de compactacié de materials com ara rocalla, pavimentacio o asfaltatge per mjitja

del rodolament, el piconament o la vibraci6 de I'drgan de treball. Pot ser automotriu o a:rar

- dissenyada (nicament per transportar materials, remolcada, empesa o acoblada a una maguina portadora. Les maquines compactadoies es
- dissenyada de manera que no sigui necessari ser-hi a sobre per carregar i descarregadiideixen en:

per al manteniment, aixecament o desmuntatge, - corrons amb conductor muntat: maquines compactadores automotrius amb un o més cjlin-
- en la qual esta prohibida la preséncia de persones a tota hora, dres metal-lics (corrons) o pneumatics de cautxu; el lloc de maniobra de 'operari forma

_ dirigida, part de la maquina, \ ,
- dissenyada per efectuar un recorregut amb un angle a 30° com a minim de la vertical pe-rcorrons a}mp conductor a peu: maquines compactadqres autqmotnus amb un o mes C"m.',
Y Yres metal-lics (corrons) o pneumatics de cautxt en qué els equips de desplagament, dirgccio,
que es pot utilizar amb qualsevol angle, frenada i vibracio estan disposats de manera que la maquina funciona assistida pefgn
w
o1

- sostinguda mitjancant un cable d’acer i un sistema de tracci6 directa, operari o de forma teledirigida,




- corrons remolcats: maquines compactadores amb un o més cilindres metal-lics (rodets)ld. Cinta transportadora

pneumatics de cautxu, que no tenen sistema de propulsio independentienles qualsellloc . .
de maniobra de I'operari esta en un modul tractor, Magquina instal-lada amb caracter temporal, adequada per transportar materials per

- L - d’'una cinta motoritzada.
- planxes i piconadores vibratories: maquines compactadores generalment amb planxes planes

que vibren. Funcionen assistides per un operari o enganxades a un vehicle portador, ;¢ Equip de refrigeraci6 en vehicles
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- piconadores d’explosié: maquines compactadores, generalment amb un tros de xapa pla- 04
i

na que funciona com a element compactador en direccié predominantment vertical pe¢nitats de refrigeracio de I'espai de carrega de vehicles de les categories N2, N3, O3
laccié d’'una explosié. La maquina funciona assistida per un operari. d’acord amb la definici6 de la Directiva 70/156/CEE, transposada pel Reial de¢ret

2140/1985gde 9 d’'octubre, pel qual se citen nhormes sobre homologacié de tipus de vehicles
9. Motocompressor automobils, remolcs i semiremolcs, aixi com de parts i peces dels vehicles esmentats|.
Maquina que s'utilitza amb equip intercanviable que comprimeix aire, gasos o vapors a unka font d’alimentacio de la unitat de refrigeracio pot formar part integrant d'aquesta, sef un
pressid superior a la pressié d’entrada. Un motocompressor esta compost pel compressorgdament independent unit a la caixa del vehicle, ser el motor del vehicle o ser una|font
si, el motor i qualsevol altre element o dispositiu que sigui necessari per al funcionamerd’alimentacio independent o de reserva.

segur del compressor.

. . 16. Topadora
En queden excloses les categories seguents:
- ventiladors, és a dir, dispositius que provoguen una circulacié de I'aire a una pressié niflaquina automotriu sobre pneumatics o erugues utilitzada per exercir una forca d'empgnta i
superior a 110.000 pascals, de traccié a través d'un equip muntat.
- bombes de buit, és a dir, dispositius o aparells que extreuen l'aire d'espais tancats a URg  Equip de perforaci6

pressié no superior a la pressioé atmosférica,

Maquina utilitzada per perforar forats en obres per una accio:
- de percussio,
- giratoria,
- giratoria de percussio.

- motors de turbina de gas.

10. Trituradores de formigd i martells picadors de ma

Les trituradores de formigo i els martells picadors motoritzats (sigui quin sigui el metode)

utilitzats per treballar en obres de construccié i d’enginyeria civil. Els equips de perforacié es mantenen fixos durant I'operacié. Es poden traslladar d’urjiloc

de treball a un altre per la seva propia poténcia. Entre els equips de perforacioé autormgors
s'inclouen els instal-lats en camions, xassis amb rodes, traetogsies o plataformes |™

) ) ) o S ) (arrossegades per un cabrestant). Quan els equips de perforacié estan instal-lats en camions,
Maquina destinada a la preparacio de formigd i morter, sigui quin sigui el procediment dgractors i remolcs, o sobre rodes, la carrega es pot transportar a més velocitat i per |a via
carrega, barreja i buidatge. Pot funcionar de manera intermitent o constant. Les formigoner?ﬁ,bnca_
sobre camions es denominen «camié formigonera» (vegeu la definicié 55).
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11. Formigonera

. 18. Autotrabuc
12. Torn de construcci6
. . N . . Maquina automotriu sobre pneumatics o erugues amb caixa oberta, que transporta, desgarrega
Aparell elevador motoritzat instal-lat amb caracter temporal, equipat amb mecanismes per . - .
A N 0 escampa materials. Els autotrabucs poden portar un equip autocarregador integrat.
fer pujar i baixar una carrega suspesa.

13. Maquines de distribucid, transport i ruixada de formigo i morter 19. Equips de carrega i descarrega de cisternes o sitges en camions

Magquines que bomben i ruixen formigé o morter, amb agitador o sense, per mitja dels qanispositius motoritzats units a camions cisterna o camions sitja per a la carrega i la descarrega
el material que s’ha de transportar es condueix al punt de distribuci6 a través de canonadd lfquids o materials a granel per mitja de bombes o aparells similars.

w
o dispositius i barres distribuidores. El transport es du a terme: o c
20. Pala hidraulica o pala de cables %
- per al formigé, de forma mecanica mitjangant una bomba de disc o pisto, 3
- per al morter, de forma mecanica mitjancant una bomba de pisté, helicoidal, de disc Maquma automotrlu_§obre Qneumatlcg, 0 erugues faml? una estructura superior c@aa(_;
manega, o de forma pneumatica mitjangant compressors amb cambra d’aire o sense. d'efectuar una rota_1C|o dg_mes de 360°. Aquesta maquina per_met excavar, _balancéjar !
descarregar materials mitjancant el moviment d’'un catufol unit a la ploma i el bra@o

Aquestes maquines poden estar instal-lades en camions, remolcs o vehicles especials. ploma telescopica, sense moure el xassis o el bastidor durant tots els cicles de la mé%Jina.



21. Pala carregadora - les maquines de raig d'aigua d’alta pressio fixes estan dissenyades per ser utilitzadgs en

un lloc durant un periode de temps, pero poden desplagar-se a un altre lloc amb I’ auip

Magquina automotriu, sobre pneumatics o erugues, amb una estructura principal dissenyaddjeqat. Per regla general estan muntades sobre una plataforma o a la caixa i els alimefgadors
per portar un catlfol de carregadora a la part davantera i una retroexcavadora a la pargg poden desconnectar ]

posterior. Quan s'utilitza en la modalitat de pala retroexcavadora, la maquina cava per sota
del nivell de terra i el catufol es desplaca cap a la maquina. La retroexcavadora aixecag martell hidraulic
balanceja i descarrega materials mentre la maquina roman estacionaria. Quan s’'usa enéauip que utilitza la font d'alimentacié hidraulica del vehicle portador per imprimir d

modalitat de carregadora, la maquina carrega o excava mitjancant un moviment d'avangy,q\iment d'acceleracié a un pisté (de vegades de gas) que, a continuacié, déna cops|a una
eleva, transporta i descarrega material. eina. L'ona d'esforg generada per I'accié dinamica es transmet a través de I'eina al material

i en provoca la ruptura. Els martells hidraulics necessiten oli pressuritzat per funcionar. El
conjunt format pel martell i el vehicle portador esta controlat per un operari que, en gengral,
Contenidor —de qualsevol material— utilitzat per a la recollida d’ampolles. Porta almenys/a @ssegut a la cabina del vehicle portador.
una obertura per introduir-hi les ampolles i una altra per buidar el contenidor.
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22. Contenidor de reciclatge de vidre

29. Generador d’energia hidraulica
23. Anivelladora Maquina que s'utilitza amb equip intercanviable que comprimeix liquids a una pressié|su-

perior a la pressioé d’entrada. Es compon d’'un motor, una bomba, amb dipdsit o sense, i
Maquina automotriu sobre rodes amb una fulla regulable situada entre els eixos davanteatcessoris (per exemple, dispositius de contencio o valvula de pressio).
posterior, que talla, desplaga i estén material generalment per a I'anivellament de superficies.

30. Tallador de juntures

24. Maquina per a I'acabat de I'herba/retalladora d’herba Maquina mobil per fer juntes sobre superficies de formigo, asfalt i altres revestiments de
. . . . ., . ) . carreteres. L'eina tallant és un disc que gira a gran velocitat. El moviment d’avanc|&kl
Maquina portatil de ma accionada per un motor de combustié amb llinya o llinyes ﬂex'blestallador de juntures pot ser: =
o altres elements tallants no metal-lics com, per exemple, fulles pivotants, dissenyada per ' 2
tallar males herbes, herba i vegetaci6 similar. Els dispositius de tall funcionen en un pla manual, -
aproximadament paral-lel al terra (maquina per a I'acabat de I'herba) o perpendicular al manyal amb assisténcia mecanica, o
terra (retalladora d’herba). . g
- mecanic. =3
25. Tallavorades . . 3 N
31. Compactadora d’escombraries de tipus carregadora amb catufol 8
Maquina de ma amb motor accionat integrament manejada per un operari per tallar voradﬁ/ls\ . q . b q di 4 lac d dora fontal
i arbustos per mitja d’una o diverses fulles de dents de moviment alternatiu. aquina compactadora automotriu sobre rodes que disposa d'un enllag de carregadora ffonta
amb una pala i rodes d’acer (corrons) dissenyades principalment per compactar, desplacar,

26. Aiguabatedora d'alta pressié anivellar i carregar terra, escombraries o restes de material sanitari.

Vehicle equipat amb un dispositiu per netejar clavegueres o instal-lacions similars per mitj82. Talladora de gespa

d’'unraig d'aigua d’alta pressié. El mecanisme pot estar instal-lat en un xassis de marca o Mla Lina per tallar qespa. amb conductor muntat o amb conductor a peu. o maauina amb un
xassis propi. L'equip pot ser fix o desmuntable com en el cas d’un sistema de carrosser d P gespa, N . " peu, 0 maq
o diversos accessoris tallagespa, en que el dispositiu de tall funciona en un| pla

intercanviable. aproximadament paral-lel a terra i que se serveix del terra per determinar I'altura de ta|l per
mitja de rodes, patins o coixins d’aire, etc., i que utilitza un motor eléctric o d’un altre tipus.
Els dispositius tallants sén:
Maquina amb llances de reg o altres obertures que augmenten la velocitat per les qual® bé elements tallants rigids,
l'aigua (també amb additius) surt a raig lliure. En general, les maquines de raig d’aigua 0 bé un o diversos filaments no metal-lics o fulles no metal-liques que pivoten lliurement,
d'alta pressié consisteixen en un motor, un generador de pressid, manegues, ruixadorsamb una energia cinética superior a 10 J cada una d’'aquestes. L'energia cinetica es [deter-
mecanismes de seguretat i dispositius de control i mesurament. Les maquines de raig d’aiguanina de conformitat amb I'annex B de la norma EN 786:1997 (UNE-EN 786:1996; UNE-
d’alta pressié poden ser mobils o fixes: EN 786:1997 ERRATUM).

27. Maquina de raig d’aigua d’alta pressio

- les maquines de raig d'aigua d’alta pressid6 mobils sén maquines mobils facilmentfambé pot ser una maquina per tallar gespa, amb conductor muntat o amb conductor a peu,
transportables dissenyades per ser utilitzades en llocs diferents, per a la qual cosa soleruna maquina amb un o diversos accessoris tallagespa, en qué el dispositiu de tall gira
tenir un mecanisme inferior propi o estan instal-lades sobre un vehicle. Tots els alimentadoentorn d’un eix horitzontal per tallar per mitja d’una fulla o ganivet fix (talladora cilins
necessaris son flexibles i facilment desconnectables, drica).
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33. Maquina per a I'acabat de la gespa/retalladora de gespa 39. Contenidor d’escombraries mobil

Maquina eléctrica de tallar gespa amb conductor muntat o amb conductor a peu amb un@ontenidor convenientment dissenyat, proveit de rodes, destinat a 'emmagatzemamer
diversos elements tallants amb un o diversos filaments no metal-lics o amb fulles lliuremertoral de residus i equipat amb una tapa.

pivotants no metal-liques amb una energia cinetica mai superior a 10 J cada una d’aquestes,

destinada a tallar gespa o vegetacio similar. L'element o elements tallants funcionen en . Motoaixada

pla aproximadament paral-lel al terra (maquina per a I'acabat de la gespa) o perpendicular al

terra (recortadora de gespa). L'energia cinética es determina de conformitat amb I'annex Blaquina automotriu que es condueix a peu:

de la norma EN 786:1997 (UNE-EN 786:1996; UNE-EN 786:1997 ERRATUM). - amb roda de suport o sense, de manera que els seus organs de treball funcionen
binadores d’empenta (motoaixada), i
34. Bufadora de fulles - propulsada per una o diverses rodes accionades directament des del motor i equipad

eines binadores (motoaixada amb una o diverses rodes motrius).
Maquina amb motor adequada per netejar la gespa, senders, camins, carrers, etc. de fulles i
altres matéries per mitja d’un flux d’aire molt potent. Pot ser portatil (de ma) o no portatil41. Pavimentadora
perd mobil.
Maquina mobil per a la construccio de carreteres utilitzada per aplicar capes de ferm

35. Aspiradora de fulles material de construccié, per exemple, mescles bituminoses, formigé i grava. Les |
mentadores poden anar equipades amb una guia per a alta compactacio.

Magquina amb motor adequada per recollir fulles i altres detritus per mitja d’'un mecanisme

de succié compost per una font d’alimentacié d’energia que produeix un buit dins de la#2. Equip per al maneig d’'estaques

magquina i un tub d’aspiracid i un contenidor per al material recollit. Pot ser portatil (de ma)

0 no portatil perd mobil. Equip de col-locacié d'estaques i maquines d’extraccid, per exemple, martells pil
extractors, vibradors o dispositius estatics per clavar i/o extreure elements de fonamen

36. Carret6 elevador voladis accionat per motor de combustié Conjunt de maquines i components utilitzats per col-locar o extreure estaques que tan
compon de:

Carret6 elevador sobre rodes amb motor de combusti6 interna i amb mecanisme de contrapés . o

i delevacio (pal, brac telescopic o brag articulat). Son: - equip de perforacio format per la maquina portadora (muntada sobre rodes, cade

rails, fixacio flotant del pal, sistema de guia o pal),
- carretons tot terreny (carretons de forca voladissos sobre rodes destinades fonamentalment
a treballs en terrenys naturals erms i en terrenys inestables, per exemple en obres), - &ccessoris, per exemple caps d'estaca, barrets, plaques, seguidors, dispositius de

dispositius per a la manipulacié de les estaques, guies d’estaques, revestiments ac

- altres carretons elevadors voladissos; en queden exclosos els carretons elevadors voladissdgspositius d’absorci6 d’'impactes i vibracions, fonts d’alimentacio i generadors i ascen
fabricats especificament per manipular contenidors. per al personal o plataformes.
37. Carregadora 43. Col-locador de canonades

Maquina automotriu, sobre pneumatics o erugues, proveida d'una estructura i enlla¢ delaquina automotriu sobre rodes o erugues dissenyada especificament per manejar i cg
catufol frontal. AQuesta maquina carrega o excava i eleva, transporta i descarrega materiatanonades i portar equips de canonades. La maquina és un tractor compost per elg

especialment dissenyats, per exemple, bastidor, estructura central, contrapesos, p
38. Grua mobil mecanisme de muntacarregues, aixi com un brag lateral que pivota verticalment.

Grua automotriu que es pot desplacar, amb carrega o sense, sense necessitat de viegigle Tractor eruga per a neu

rodolament i I'estabilitat de la qual depén de la gravetat. Funciona sobre pneumatics, erugues

0 amb altres dispositius mobils. En posicié fixa pot recolzar en puntals o altres accessoridaquina automotriu sobre erugues utilitzada per exercir una forgca d’empenta d’atrg
que augmentin la seva estabilitat. La superestructura d’'una grua mobil pot ser del tipus dsobre gel i neu a través d'un equip muntat.

rotacié completa, rotacié limitada o rotacié nul-la. Sol portar un o diversos torns o cilindres

hidraulics que fan pujar o baixar el brag i la carrega. Les grues mobils poden tenir braco5. Grup electrogen

telescopics, articulats o de gelosia, o una combinacié dels tres, dissenyats de manera que es

puguin fer baixar facilment. Les carregues suspeses del bra¢ es poden manejar mitjan¢afdt aparell amb un motor de combustié interna que acciona un generador rotatiu que
politges de ganxo o altres mecanismes d’elevacio de carregues per a serveis especials. porciona alimentacio eléctrica en regim continu.
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46. Escombradora mecanica 52. Vehicle aspirador

Maquina escombradora que disposa d'un equip que escombra detritus i els porta cap a udehicle equipat amb un mecanisme per aspirar aigua, fang, llots, residus o materials sir
boca d'aspiracio on son aspirats per un corrent d’aire a gran velocitat o un sistema mecanic de clavegueres o instal-lacions semblants. El mecanisme pot estar instal-lat en un xa
recollida fins a una tremuja receptora. Els mecanismes d'escombrada i recollida poden estararca o un xassis propi. Lequip pot ser fix o desmuntable com en el cas d’un sistem

instal-lats en un xassis de marca o integrats a un xassis propi. L'equip pot ser fix o desmuntablgrosseria intercanviable.
com en el cas d'un sistema de carrosseria intercanviable.

53. Grua torre
47. Vehicle recollidor d’escombraries
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Grua amb ploma giratoria situada a la part superior d’'una torre que es manté aproximadament

carrega per contenidors o a ma. F' vehicle pot anar equipat amb un mecanisme g fer pujar i baixar carregues suspeses, aixi com per moure-les per mitja de modifica
compactacio. Un vehicle recollidor d'escombraries esta compost per un xassis amb cabingy radj gelevacié de la carrega i del gir i desplacament de tota la maquina. Algunes mag|

sobre el qual va instal-lada la carrosseria. Pot portar un mecanisme d’elevacio de contenidofggjitzen diversos d’aquests moviments perd no necessariament tots. La maquina ¢

Maquina mobil utilitzada per extreure materials de superficies pavimentades per mitja d’'ub4. Maquina de fer rases
cilindre mecanic que porta a la superficie els instruments fresadors. Els tambors giren en tall

sitius
cions
uines
2S pot

instal-lar en posicio fixa o pot estar equipada amb mitjans de desplagament o ascens|6.
48. Fresadora per a carreteres

I« . .
i?vlaquma automotriu, amb conductor muntat o amb conductor a peu, sobre rodes o $obre

o erugues, amb una pala enganxada a la part posterior o davantera, dissenyada principalment
49. Escarificadora . . N . N
per cavar rases en una operacié continua per mitja d’'un moviment de la maquina.
Maquina mecanica, amb conductor muntat a sobre o amb conductor a peu darrere, que o
utilitza el terra per determinar la profunditat de tall i que porta una unitat adequada per tallags. Camié formigonera =
o furgar la superficie d’herba en jardins, parcs i altres espais similars. ) . L |
Vehicle equipat amb un tambor que transporta formigo prepastat des de la central formigpnera
50. Trituradora/Estelladora f|n§ al lloc de trlgball. El tambor pot girar amb el yehlcle en marxa o aturat.. El tamborgt_es
_ _ - o ) ) N  buida per rotacio al lloc de I'obra. El tambor funciona amb el motor del vehicle o ambam
Maquina mecanica que s'utilitza en posicio fixa amb un o diversos dispositius tallants destinatgjtre motor diferent. g
a reduir matéries organigues voluminoses en trossos meés petits. Per regla general esta composta :)
per una obertura per on s'introdueix el material (sostingut 0 no per un mecanisme de subjecci@)g Equip de bomba d’aigua o
un dispositiu que talla el material pel métode que sigui (tallar, picar, triturar, etc.) iunabocade = ) ] . i . 8
descarrega. Pot portar acoblat un dispositiu de recollida. Maquina composta per una bomba d'aigua i un motor. La bomba d’aigua és una maquina

que fa pujar I'aigua d’un nivell inferior d’energia a un altre de superior.
51. Maquina llevaneu amb eines giratories

- - . . .. 57. Grup electrogen de soldadura
Maquina amb la qual es pot treure la neu de zones de transit per mecanismes giratoris, i que

accelera i 'expulsa per aire. Qualsevol aparell rotatiu que produeix un corrent per a soldadura.
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ANNEX II

DECLARACIO CE DE CONFORMITAT

La declaracié CE de conformitat ha d’'incloure les dades segients:

- nom i adreca del fabricant o del seu representant autoritzat establert a la Unié Europea,

- nom i adreca de la persona que conserva la documentacio técnica,
- descripci6 de la maquina,

- procediment d’avaluacio de la conformitat que s’ha seguit i, si s’escau, nom i adreca de

I'organisme notificat que hi hagi intervingut,
- nivell de poténcia acustica mesurat en una maquina representativa del tipus,
- nivell de poténcia acustica garantit per a la maquina de qué es tracti,
- referéncia a la Directiva 2000/14/CE,
- declaracio que la maquina compleix els requisits de la Directiva 2000/14/CE,

- si escau, la declaracié o declaracions de conformitat i les referéncies a altres directiveesnvona lafont i per al calcul del nivell de potencia acustica emes per aquella font.

comunitaries que s’hagin aplicat,
- lloc i data de la declaracio,

- dades de la persona autoritzada a signar la declaracio vinculant juridicament en nom de|,na norma basica d’emissié sonora recomanada que inclou:

fabricant o del seu representant autoritzat establert a la Uni6é Europea.

ANNEX I

METODE DE MESURAMENT DEL SOROLL AERI EMES
PER LES MAQUINES D’US A L'AIRE LLIURE

Ambit d’aplicacié

1. Agquest annex descriu els métodes de mesurament del soroll aeri que s’han d'utilitza

ovol

r per

determinar els nivells de potencia acustica de les maquines, amb vista als procediments

d’avaluaci6 de la conformitat d’aquest Reial decret.

2. La part A d’aquest annex estableix, respecte a cada tipus de maquines a qué es r¢
I'apartat 1 de I'article 2,

- les normes basiques d’emissio sonora,
- complements generals d’aquestes normes basiques d’emissié sonora,

per al mesurament dels nivells de pressié aclstica sobre una superficie de mesurame

3. La part B d’aguest annex estableix, respecte a cada tipus de maquines a queé es r
'apartat 1 de l'article 2,

- una referéncia a la norma basica d’emissié sonora elegida a la part A,
- la superficie d’assaig,

- el valor de la constant

- la forma de la superficie de mesurament,

- el nombre i la posicié dels microfons que s’han d'utilitzar;

- les condicions de funcionament, incloent-hi:

- la referéncia a una norma, si n’hi ha,

- els requisits de muntatge de la maquina,

- un métode de calcul dels nivells de poténcia acustica resultants en cas que s’hagin d'u
diversos assaigs en condicions de funcionament diferents;

- informacié addicional.

4. Quan es provin tipus especifics de maquines, el fabricant o el seu representant aut
establert a la Unié Europea poden escollir, en general, una de les normes basiques d’'e
sonora de la part A i aplicar les condicions de funcionament de la part B a aquell {

pfereix

efereix
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especific de maquina. En cas de controvérsia, tanmateix, s’ha d'utilitzar la norma basica

d’emissié sonora recomanada establerta a la part B en les condicions de funcionamen
part B.
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PART A

NORMA BASICA D’EMISSIO SONORA

Per determinar el nivell de poténcia acustica de les maquines utilitzades a I'aire lliure d'acor§
amb la definicié de I'apartat 1 de I'article 2 es poden utilitzar, en general, les normes basiqu

d’emissid sonora

EN I1SO 3744:1995 (UNE-EN I1SO 3744:1996)
EN ISO 3746:1995 (UNE-EN ISO 3746:1996)
Amb els afegits generals seguents:

1. Incertesa de les mesures

En el marc dels procediments d'avaluacié de la conformitat durant la fase de disseny ngi 'equip porta diversos motors, han de funcionar de manera simultania durant els asg

s’han de tenir en compte les incerteses de les mesures.

2. Funcionament de la font durant I'assaig
2.1 Velocitat del ventilador

Si el motor o el sistema hidraulic de la maquina té un o diversos ventiladors, han d'estar egagons les instruccions, i s’han de complir les consignes de seguretat. Durant I'assaig

funcionament durant 'assaig. El fabricant de la maquina indica i determina la velocitat de{yestar en funcionament cap mecanisme de senyalitzacié com ara avisadors acustics
ventilador, i aquesta velocitat, que s'utilitza en mesuraments ulteriors, ha de figurar d‘acorqlnes de canvi de marxa.

amb una de les condicions seguents a I'informe d’assaig.

a) Ventilador connectat directament al motor

Si el mecanisme del ventilador esta connectat directament al motor o I'equip hidrauli
(mitjancant, per exemple, transmissio per corretja) s’ha de posar en funcionament dura

I'assaig.

b) Ventilador amb diverses velocitats

Si el ventilador pot funcionar a diverses velocitats, I'assaig s’ha de fer:
- ala velocitat maxima de funcionament, o

- enun primer assaig amb el ventilador a velocitat zero i en un segon assaig amb el ventila-

dor graduat a la velocitat maxima; el nivell resultant de presgi@s. calcula, llavors,
combinant els resultats dels dos assaigs per mitja de I'equacio segient:

L, =10 Ig (0,3 1001 1PA 0% 0,7x 1001 P4 100%

on:
L s o0 €S €l nivell de pressio6 acustica determinat amb el ventilador a velocitat zero,
L és el nivell de pressi6 acustica determinat amb el ventilador a velocitat maxima.

pA, 100%
¢) Ventilador de velocitat continua variable

Si el ventilador pot funcionar a velocitat continua variable, I'assaig s’ha de fer o bé segons
la lletra b) del punt 2.1, o bé amb la velocitat del ventilador determinada pel fabricant a un

70% com a minim de la velocitat maxima.

2.2 Assaig de maquines de motor sense carrega

En aquests mesuraments, el motor o el sistema hidraulic de la maquina s’han d’escalf

d’acord amb les instruccions, i s’han de complir les consignes de seguretat.

L'assaig es du a terme amb la maquina en posici6 fixa sense posar en funcionament I
de treball ni el mecanisme de desplagament. Per a les finalitats de I'assaig, el motor
funcionar al ralenti com a minim a la velocitat nominal corresponent a la potencig) neta

i la maquina esta accionada per un generador o si esta alimentada per la xarxa, la freq
el corrent especificat per al motor pel fabricant es manté estalléda si la maquina té

& motor d’induccio, i el voltatgea1% de la tensié nominal si la maquina porta un motagr

de col-lectors. La tensié es mesura a I'endoll d’un cable o cord6 indesmuntable, o al con
d’admissio de la maquina, si té un cable desmuntable. El senyal del corrent del generag
de ser similar al de la xarxa.

Si la maquina funciona amb bateria, aquesta ha d’estar totalment carregada.

El fabricant de la maquina ha d’indicar la velocitat utilitzada i la poténcia neta corr,
ponent, que han de figurar en I'informe de 'assaig.

Si no és possible, s’han de fer assaigs amb cada una de les combinacions possiblg
motors.

2.3 Assaig de maquines de motor amb carrega

En aquests mesuraments, el motor o el sistema hidraulic de la maquina s’han d’'es

S’ha de registrar i indicar a I'informe de I'assaig la velocitat de la maquina durant la prg

CSi la maquina porta diversos motors o grups, tots aquests han de funcionar simultania
rqlturant els assaigs. Si no és possible, s’han de fer assaigs amb cada una de les combi

possibles de motors i grups.

Per a cada tipus de maquina que s’hagi de posar a prova amb carrega s’han de fixa
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condicions de funcionament especifiques que produeixin, en principi, efectes i tensidhs

similars als obtinguts en condicions de funcionament reals.

2.4 Assaig de maquines manuals

Respecte a cada tipus de maquina manual s’han de fixar unes condicions de funcionament

corrents que produeixin, en principi, efectes i tensions similars als obtinguts en condig
de funcionament reals.

3. Calcul del nivell de pressié acustica superficial

El nivell de pressio acustica superficial s’ha de calcular almenys en tres ocasions. Si alm
dos dels valors determinats no difereixen en més d’'1 dB, no és necessari fer més

*) Potencia neta és la poténcia en kW CE obtinguda al banc de proves, a I'extrem del cigonyal, o el seu equi
esurada de conformitat amb el metode CE de mesurament de la poténcia dels motors de combustié interna
vehicles de carretera, pero excloent-ne la poténcia del ventilador de refrigeracié del motor.
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mesuraments; altrament, s’han de continuar fent mesuraments fins que s’obtinguin dos valogés Correcci6é d’entorn K,a

gue no difereixin en més d’'1 dB. El nivell ponderat pel factor A de pressié superficial AUeg 4 de fer el mesurament amb la maquina col-locada al damunt d'una superficie reflg

s'utilitza per calcular el nivell de poténcia acustica és la mitjana aritmética dels dos valors . L . i - o _
. o o de formigo o asfalt no pords i a continuacio s’ha de fixar la correccio d'enfpenk,, =
més alts que no difereixen en més d'1 dB. A

0. En cas que en un codi d'assaig del soroll d'aquest Reial decret constin altres especific
- , er a una maguina concreta, s’han d'aplicar aquestes especificacions.

4. Informacié que s’ha de presentar P q P q P
El nivell de poténcia acustica, ponderat pel factor A, de la font sotmesa a assaig s’ha
d’expressar arrodonint el nombre enter més proxim (si és més petit que 0,5 es dona el
namero inferior, i si és més gran que 0,5, s’utilitza el nGmero superior).

Linforme ha d’incloure les dades técniques necessaries per identificar la font sotmesa a Disposicio addicional de microfons a la semiesfera (dotze posicions de microfon)
assaig, aixi com el codi d'assaig del soroll i les dades acustiques.

Figura IllLA.5

5. Posicions de microfon addicionals a la superficie de mesurament semiesfeérica, segons
EN ISO 3744:1995 (UNE-EN 1SO 3744:1996)

A més del que estableixen els punts 7.2.1i 7.2.2 de la norma EN ISO 3744:1995 (UNE-EN

ISO 3744:1996), es pot utilitzar una serie de dotze microfons a la superficie semiesférica de

mesurament. La col-locacié de dotze microfons distribuits a la superficie d’'una semiesfera de

radi r figura al quadre I11.B.5 que s’ofereix a continuacié en forma de coordenades cartesianes —
i alafigura Ill.B.5. El radi r de la semiesfera ha de ser igual o superior al doble de la dimensié

meés gran del paral-lelepipede de referencia. El paral-lelepipede de referéncia es defineix com

el paral-lelepipede més petit possible en el qual es puguin tancar les maquines (sense accessoris) F 2
i que acabi al pla reflector. El radi de la semiesfera s'arrodoneix per excés al valor superior 10
més proxim dels seguents: 4, 10, 16 m.

w]

El nombre de microfons (dotze) es pot reduir a sis, pero s’han d'utilitzar en qualsevol cas
les posicions de microfon 2, 4, 6, 8, 10 i 12 segons els requisits del punt 7.4.2 de la norma
EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996).

En general, s’ha d'utilitzar una disposicié amb sis posicions de microfon a la superficie
semiesférica de mesurament. En cas que en un codi d’assaig del soroll d'aquest Reial decret -
constin altres especificacions per a una maquina concreta, s’han d’aplicar aquestes 11
especificacions.

—_——

6 %2 B

Quadre 1l.B.5

Coordenades de les dotze posicions de microfon 7

T—— —_—
T Radi de la semiesfera

Numero de microfon xIr ylr z

1

1

0

1,5m

0,7

0,7

15m

0

1

1,5m

-0,7

0,7

15m

-1

0

1,5m

-0,7

-0,7

15m

0

-1

15m

0,7

-0,7

15m

© (00N |0 |d|w N

0,65

0,27

0,71r

iy
o

-0,27

0,65

0,71r

=
[

-0,65

-0,27

0,71r

=
N

0,27

-0,65

0,71r

a.rr

w1,5m |-

—_

o
N
tlora

acions

¢00¢ Ilgep | sunji@

/ ‘wnuluswa|dng



PART B Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesuramen

CODIS D’ASSAIG DEL SOROLL EMES PER MAQUINES ESPECIFIQUES ISO 10884:1995.

0. MAQUINES SENSE CARREGA Condicions de funcionament durant I'assaig
Assaig amb carrega

1ISO 10884:1995, punt 5.3.

Norma basica d’emissié sonora

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). Periode d'observacié

Superficie d’assaig ISO 10884:1995.
Superficie reflectora de formigo o asfalt no poros. 3. MUNTACARREGUES PER AL TRANSPORT DE MATERIALS
Correccio6 d’'entorn K, DE CONSTRUCCIO

K. =0 Vegeu el punt 0.

2A
El centre geométric del motor ha d’estar situat sobre el centre de la semiesfer

Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesurament muntacarregues ha de pujar sense carrega fora de la semiesfera —en cas necessari-

i) Sila dimensié més gran del paral-lelepipede de referéncia no és superior a 8 m: direccio del punt 1.

semiesfera/sis posicions de microfon de conformitat amb el punt 5 de la part A/de conformita4, SERRES DE CINTA PER A OBRES
amb el punt 5 de la part A.

Norma basica d’emissio sonora
) _ __ ENISO 3744:1995 (UNE-ISO 3744:1996).
paral-lelepipede/de conformitat amb la norma ISO 3744:1995 amb una distancia de
mesurament d =1 m. Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesuramen

1ISO 7960:1995, annex Jamb d =1 m.

i) Si la dimensio més gran del paral-lelepipede de referéncia és superior a 8 m:

Condicions de funcionament durant I'assaig
Assaig sense carrega Condicions de funcionament durant I'assaig

Els assaigs de soroll s’han de dur a terme segons el que disposa el punt 2.2 de la part A_Assalg amb carrega

; » L ) o o .~ Corresponent a ISO 7960:1995, annex J (punt J2b Unicament).
Periode d'observacié/determinacio del nivell de poténcia acustica resultant en cas d’'aplicacié

de més d’una condicié de funcionament Periode d'observacio
El periode d’observacié ha de durar com a minim 15 segons. Corresponent a ISO 7960:1995, annex J.
1. PLATAFORMES ELEVADORES AMB MOTOR DE COMBUSTIO 5. SERRES CIRCULARS DE TAULA PER A OBRES

Norma basica d’emissié sonora

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996).

Vegeu el punt 0.

2. DESBROSSADORES . - o Ca
Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesuramen

Norma basica d’emissié sonora ISO 7960:1995, annex A, distancia de mesurament d =1 m.

EN 1SO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). Condicions de funcionament durant I'assaig

Superficie d'assaig Assaig amb carrega

1ISO 10884:1995. ISO 7960:1995, annex A (punt A2b UGnicament).
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Periode d'observacio Condicions de funcionament durant I'assaig o
N
. - . EN
ISO 7960:1995, annex A. Instal-lacié de la maquina
6. SERRES DE CADENA PORTATILS El corro vibrant s’ha d'instal-lar damunt de material elastic, per exemple a sobre d’'un o
diversos coixinets d’aire adequats. Els coixins d’aire han de ser de material flexible (elastomer
Norma basica d’emissié sonora o similar) i s’han d'inflar a una pressioé que permeti a la maquina elevar-se 5 cm com a

minim; s’ha d’evitar tot efecte de ressonancia. La dimensi6 dels coixins ha de ser suficient

EN IS0 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). per garantir I'estabilitat de la maquina durant la prova.

Superficie d’assaig

ISO 9207:1995.

Assaig amb carrega

La maquina s’ha d’assajar en posicio estacionaria amb el motor a velocitat nominal (infdica-

Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesurament - - . . .
P P da pel fabricant) i amb el mecanisme o mecanismes motors desconnectats. El mecgnisme

ISO 9207:1995. compactador s’ha de posar en funcionament utilitzant la maxima poténcia compactadora
gue correspongui a la combinacio de la freqiieéncia més alta amb I'amplitud més gran possible

Condicions de funcionament durant I'assaig de la dita freqiiéncia, tal com les indiqui el fabricant.

Assaig amb carrega/assaig sense carrega Periode d’observacio

A plena carrega serrant fusta/motor revolucionat al maxim sense carrega:

a) amb motor de combustié: ISO 9207:1995. punts 6.3. | 6.4: El periode d’observacio ha de durar com a minim 15 segons.

b) amb motor eléctric: un assaig corresponent al punt 6.3 de la norma I1SO 9207:1995 i u A ) < g
assaig amb el motor revolucionat al maxim sense carrega. (g;g)REI(_)?\INSX\EHSBFlz:liﬁg’\,L?ADBOCF:{(I)ESD\G?:?%LOE:DEESU PICONADORES DEXPLOSIO | S
(2]
Periode d’'observacio/determinacio del nivell de poténcia acustica resultant en cas d’aplicacié -
de més d’'una condici6 de funcionament Norma basica d’emissi6é sonora a
. &
ISO 9207:1995, punts 6.3. 1 6.4. EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). g
Per calcular el nivell de poténcia aclstica LWA resultant s’utilitza I'equacio seguent: f .
P q 9 Superficie d’assaig §
1
Lya =101g7 (105w + 10% w) EN 500-4 rev.1:1998 (UNE-EN 500-4:1998), annex C. ™
On L, i Ly, s6n els nivells mitjans de poténcia acustica dels dos diferents sistemes de o ) , )
funcionament definits damunt. Condicions de funcionament durant I'assaig
7. VEHICLES AIGUABATEDORS | ASPIRADORS D'ALTA PRESSIO Assaig amb carrega
Si les dues maquines poden funcionar simultaniament, I'assaig s'ha de realitzar d’acor§N 500-4 rev.1:1998 (UNE-EN 500-4:1998), annex C.
amb els punts 26 i 52. Periode d'observacio
En cas contrari, s’han de mesurar separadament i s’han d’indicar els valors més alts.
EN 500-4 rev.1:1998 (UNE-EN 500-4:1998), annex C.
8. MAQUINES COMPACTADORES
9. MOTOCOMPRESSORS
8.1) CORRONS NO VIBRANTS o o
Norma basica d’emissié sonora %)
Vegeu el punt 0. S
EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). o}
8.2) CORRONS VIBRANTS AMB CONDUCTOR MUNTAT N o o o 3
Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesuramens

Norma basica d’emissié sonora tat

uBu }

Semiesfera/sis posicions de microfon de conformitat amb el punt 5 de la part A/de confon
EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). amb el punt 5 de la part A, o :

L



paral-lelepipede/de conformitat amb 1SO 3744:1995 amb una distancia de mesurameftondicions de funcionament durant I'assaig

d=1m. Instal-lacié de la maguina

Condicions de funcionament durant 'assaig Tots els aparells s’han d’assajar en posicio vertical.

Si I'aparell sotmés a assaig disposa d’'un conducte de sortida de I'aire, el seu eix s’

) col-locar equidistant de dues posicions de microfon. El soroll de la font d’alimentacié n
Els motocompressors s’han d'instal-lar sobre el pla reflector. Els motocompressors muntatginfluir sobre la mesura del soroll emés per I'aparell.

sobre patins s’han d'instal-lar al damunt d’un suport de 0,40 m d’altura, tret que les condiciong tde I
d’instal-laci6 del fabricant exigeixin una altra cosa. uport de fapare

Instal-lacié de la maquina

L'aparell ha d’estar connectat durant I'assaig a una eina incrustada en un bloc de formi
forma cubica enterrat a terra. Durant els assaigs es pot inserir una pega d’acer entre I'a
El motocompressor objecte de l'assaig s’ha d’haver escalfat i ha d’estar funcionant eml’eina de suport. Aquella peca intermédia ha de formar una estructura estable entre I'a|
condicions estables com per al funcionament continu. S’ha de mantenir i lubrificari I'eina de suport. La figura 10.1 mostra aquests requisits.

adequadament com hagi especificat el fabricant.

Assaig amb carrega

Caracteristiques del bloc

La determinacio del nivell de poténcia acUstica s’ha de fer a plena carrega o en condiCions pioc ha de tenir la forma d’un cub de 0 6@ & mm de costat i el més regular possible:;

de funcionament que es puguin reproduir i que siguin representatives del funcionament m¢s, ge ser de formigé armat i vibrat a fons en capes de fins a 0,20 m per evitar una sedim

soroll6s de I'Gs habitual de la maquina objecte de I'assaig; s’ha d’escollir I'opcié que generiycessiva.

més soroll. : -
Qualitat del formigo

Si la disposicié de tota la instal-lacié és tal que determinats components, per exemple els . . , ]
refrigeradors intermedis, han estat instal-lats lluny del motocompressor, s’ha de procura{ra qualitat del formigd ha de correspondre a C 50/60 d’ENV 206 (UNE 83900:1996 If

separar el soroll generat per aquests components en fer I'assaig del soroll. La separacié Becub ha d’estar reforcat per varetes de 8 mm de didametre no connectades entre
les diferents fonts de soroll pot exigir equips especials per atenuar el soroll que produeixemanera que cada vareta sigui independent de les altres. Ala figura 10.2 s’il-lustra el cor
durant el mesurament. Les caracteristiques i la descripcié de les condicions de funcionamegie! disseny.

dels components han de figurar separadament en l'informe de I'assaig. Eina de suport

Durant I'assaig, els gasos emesos pel motocompressor s’han d’extreure de la zona de l'assaigha g'encapsular I'eina dins del bloc i ha de consistir en un picé amb un diametre sup
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S'ha de posar cura a garantir que el soroll generat pels gasos emesos és, com a MmNk 78 mm j inferior a 220 mm i un manec idéntic als utilitzats normalment amb I'apasell

inferior en 10 dB al soroll que s’ha de mesurar generat en tots els punts de mesurament (R@i§jecte de I'assaig que compleixi la norma 1SO 1180:1983, perd prou llarg per poder
exemple, mitjancant la instal-lacié d’un silenciador). terme I'assaig.

S'ha de posar cura que I'alliberament a 'atmosfera no generi cap soroll addicional a causgha de fer un tractament adequat per integrar ambdds components. L'eina s’ha de fi
de la turbulencia produida a la valvula de sortida del motocompressor. bloc de manera que la part de baix del picé estigui a 0,30 m de la cara superior de

Periode d’observacié (vegeu la figura 10.2).

El bloc ha de conservar la seva integritat mecanica, sobretot en el punt de trobada
I'eina de suport i el formigd. Abans i després de cada assaig s’ha de comprovar que
encapsulada dins del bloc de formigé en forma part integrant.

El periode d'observacio ha de durar com a minim 15 segons.

10. TRITURADORES DE FORMIGO | MARTELLS PICADORS DE MA
Col-locacié del cub

Norma basica d'emissio sonora El cub s’ha d'introduir en un clot totalment farcit de ciment, cobert per una llosa pant
EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). d’almenys 100 kg/i com s’indica a la figura 10.3, de manera que la superficie superio

L . R o la llosa pantalla no sobresurti de terra. Per evitar sorolls parasits, el bloc s’ha d’aillar
Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesurament oyt inferior i dels costats del clot per mitja de blocs elastics amb una frequéncia de t3

Semiesfera/sis posicions de microfon de conformitat amb I'apartat 5 de la part Ai el quadrguperior a la meitat de la velocitat de copejament de I'aparell objecte d'assaig, expre
segiient/de conformitat amb la massa de I'equip tal com figura al quadre segient: €n cops per segon.
2 per a les posicions L’.obgrtura_de Ig llosa pantalla per on passa el man_ec de I’in§trument hg de ser tan petit
Massa de la maquina m en kg Radi de la semiesfera dels microfons 2, 4, 618 Sigui possible i s’ha d’encapsular per mitja d’una junta flexible insonoritzadora.
m <10 2m 0,75m Assaig amb carrega
m=10 4m 1,50 m

L'aparell objecte d’assaig ha d’estar connectat a I'eina de suport.
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L'aparell d'assaig ha de funcionar en condicions estables amb la mateixa estabilitat acustica
que durant el funcionament normal.

L'aparell d’'assaig ha de funcionar a la poténcia maxima especificada en les instruccions
d’'Us que es posen a disposicio del comprador.

Periode d'observacio
El periode d'observacié ha de durar com a minim 15 segons.

Figura 111.B.10-1
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Figura 111.B.10-3
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El valor de la cota A ha de permetre que la llosa pantalla col-locada sobre la junta elastica Jmaquina ha de funcionar a la potencia maxima sense que la durada d'un cicle de

estigui al nivell de terra.
11. FORMIGONERES

Norma basica d’emissié sonora

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996).

Condicions de funcionament durant I'assaig

Assaig amb carrega

L'aparell mesclador (tambor) s’ha d’'omplir fins a la seva capacitat nominal amb sorra dele desplacar sense carrega i ha de sortir de la semiesfera —en cas necessari— en dire

granulacio entre 0 i 3 mm; la humitat s’ha de situar entre el 4% i el 10%.

L'aparell mesclador ha de funcionar almenys a la velocitat nominal.
Periode d’observacio

El periode d'observaci6 ha de durar com a minim 15 segons.

12. TORNS DE CONSTRUCCIO
Vegeu el punt 0.

/ ‘wnuuswae|dng

El centre geomeétric del motor s’ha de situar sobre el centre de la semiesfera. El torp ha

d’estar connectat pero no s’ha d’aplicar cap carrega.

13. MAQUINES DE DISTRIBUCIO, TRANSPORT | RUIXADA DE FORMIGO |
MORTER

Norma basica d’emissié sonora

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN I1SO 3744:1996).

Condicions de funcionament durant I'assaig

Sila maquina disposa de ploma, aquesta s’ha de col-locar en posici6 vertical i s’ha de menar

el tub fins a I'embut d’'ompliment. Si no és aixi, la maquina ha de portar un tub horitzor
d’almenys 30 m, que meni fins a 'embut d’ompliment.

Assaig amb carrega
a) Maquines de transport i ruixada de formigé:

El sistema de transport i la canonada s’han d’'omplir amb un material similar al form
en el qual el ciment s’ha substituit per un agregat en pols, per exemple, cendres f
simes. La maquina ha de funcionar a la poténcia maxima sense que la durada d’'un

g(g}%\ lligqe,p | surg
6 1

de funcionament sigui superior a 5 segons (si se supera aquest temps s’ha d’afegir pigua

al «formigé» per arribar a aquest valor).

b) Maquines de transport i ruixada amb morter:

El sistema de transport i el tub s’han d’omplir amb un material similar al morter d’acapat
en qué el ciment s’ha substituit per un agregat en pols, per exemple, metilcel-lulosa. La

fun-

cionament sigui superior a 5 segons (si se supera aquest temps s’ha d’afegir aigua al

«morter» per arribar a aquest valor).
Periode d’observacio

El periode d'observacié ha de durar com a minim 15 segons.

14. CINTES TRANSPORTADORES
Vegeu el punt 0.

El centre geometric del motor s’ha de situar sobre el centre de la semiesfera. La cinta

punt 1.
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15. EQUIPS DE REFRIGERACIO EN VEHICLES 17. EQUIPS DE PERFORACIO §
oo

Norma basica d’emissio sonora Norma basica d’emissio sonora

EN ISO 3744:1995. EN I1SO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996).

Condicions de funcionament durant I'assaig Condicions de funcionament durant I'assaig

Assaig amb carrega Assaig amb carrega

L'equip de refrigeracié s’ha d'instal-lar en un espai de carrega real o simulat amb el vehicl&N 791:1995 (UNE-EN 791:1996), annex A.

en posicié estacionaria, de manera que I'altura de I'equip de refrigeracid correspongui alperiode d’observacio

requisits d’instal-laci6 que figuren a les instruccions que es posen a disposicié del compra- . , L -

dor. El motor de I'equip de refrigeracio ha de funcionar a la velocitat que indueixi la velocitatt! Periode d'observacio ha de durar com a minim 15 segons.
maxima del ventilador i el compressor de refrigeracio indicada a les instruccions. Si es vol

que I'equip de refrigeraci6 funcioni amb el motor del vehicle, no s’ha de fer servir aquestlS' AUTOTRABUCS

motor durant I'assaig sin6 que s’ha de connectar I'equip de refrigeracioé a un motor eléctric L. .
adequat. Les unitats de traccié desmuntables s'han de desmuntar per efectuar I'assaig. \O'ma basica d'emissié sonora

L'equip de refrigeracio instal-lat a I'espai de carrega de les unitats de refrigeracio per al qu§N ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996).
es pugui optar per diferents motors s’ha de posar a prova separadament amb cada un d’aquestserficie d’assaig

El resultat de I'assaig ha de reflectir com a minim la forma de funcionament que produeix eIISO 6395:1988 (UNE 74106:1992)

maxim soroll. ’ ’ '

un|ig

Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesuramery

Periode d'observacié Z

_ _ ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992). -

El periode d'observacié ha de durar com a minim 15 segons. o

Condicions de funcionament durant I'assaig g

16. TOPADORES . 3.

Assaig amb carrega -

N~ . ’ . .z . Y s . N

Norma basica d’emissio sonora Equivalent a ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992), annex C, amb la modificacié seguer g

N

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). El paragraf segon del punt C.4.3 se substitueix pel text seglent:

Superficie d’assaig «ElI' motor ha de funcionar a la velocitat constant maxima (ralenti alt). El control de transnissio

) ) s’ha de fixar en neutre. S’ha de posar el catifol en posicié basculada (buidat)|fins
SO 6395:1988 (UNE 74106:1992). aproximadament el 75% del seu moviment maxim i tornar-lo a la posici6é de desplagament
Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesurament durant tres vegades. Aquesta seqiiéncia es considera un cicle unic respecte al mode hidraulic

estacionari.
ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992).
Si no s'utilitza cap motor per fer bascular el catifol, el motor ha de funcionar al ralenti

Condicions de funcionament durant I'assaig amb la transmissio en neutre. El mesurament s’ha de fer sense bascular el catufol. El periode

» o d’observacio ha de durar 15 segons.»
Instal-lacio de la maquina . B o ) o o
Periode d’observacié/determinacié del nivell de poténcia acustica resultant en [cas

Les topadores sobre erugues s’han d'assajar al damunt de I'emplagcament d'assaiaplicacié de més d’una condicio de funcionament

corresponent al punt 6.3.3 de la norma 1ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992). SO 6395:1988 (UNE 74106:1992) c
: : , annex C.

Assaig amb carrega
ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992), annex B. é’iMElgll\llesPS DE CARREGA | DESCARREGA DE CISTERNES O SITGES EN

Periode o periodes d’observacié i consideracio de les diferents condicions de funcionament,
si escau Norma basica d’emissié sonora

ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992), annex B. EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996).

/ ‘wnuluswa|dng



Condicions de funcionament durant I'assaig

Assaig amb carrega

La maquina s’ha d’assajar amb el camié en posici6 estacionaria. El motor de la maquina ha
de funcionar a la velocitat que indueixi la potencia maxima de la maquina especificada ales) coNTENIDORS DE RECICLATGE DE VIDRE

instruccions d’'Us que es faciliten al comprador.
Periode d'observacié

El periode d’observaci6 ha de durar com a minim 15 segons.
20. PALES

Norma basica d’emissié sonora

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996).

Superficie d'assaig

ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992).

Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesurament

ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992).

Condicions de funcionament durant I'assaig
Assaig amb carrega

ISO 6395:1988, annex A.

Periode d'observacio/determinacio del nivell de poténcia acustica resultant en caslLes ampolles de vidre es defineixen de la manera segiient:

d’'aplicacié de més d'una condicio de funcionament

ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992), annex A.
21. PALES CARREGADORES

Norma basica d’emissié sonora

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996).

Superficie d'assaig

ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992).

Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesurament

ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992).

Condicions de funcionament durant I'assaig
Assaig amb carrega

ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992), annex D.

Periode d’observacid/determinaci6 del nivell de poténcia acustica en cas d'aplicacig
meés d’una condicié de funcionament

ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992), annex D.

Norma basica d’emissié sonora
EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996).

Als efectes d’aquest codi d’assaig del soroll, s’ha d'utilitzar el nivell de poténcia acust
individual L tal com es defineix al punt 3.2.2 de la norma EN ISO 3744:1995 (UNE-E
ISO 3744:1996) en mesurar el nivell de pressié aclstica en les posicions de microfon|.

Correcci6 d’entorn Ka
Mesurament a l'aire lliure
Kaa=0

Mesurament a l'interior

El valor de la constantX, determinat d’acord amb I'annex A de la norma EN ISO 3744:1994
(UNE-EN ISO 3744:1996), s’ha de situar en un val@;0 dB, cas en quézKno s’ha de
prendre en consideracio.

Condicions de funcionament durant I'assaig

El mesurament del soroll s’ha de dur a terme durant un cicle complet, iniciant-se an
contenidor buit i concloent-se quan s’hagin llangat al contenidor 120 ampolles.

- capacitat: 75 cl,
- massa: 37& 30 g.

L'encarregat de fer I'assaig ha de subjectar 'ampolla pel coll amb la part inferior dirig
cap a I'obertura del contenidor, per on I'ha d'introduir suaument cap al centre evitant,
possible, que doni cops a les parets. Només s’ha d’utilitzar una obertura per llangs
ampolles: la més propera a la posicié de microfon 12.

Periode d’observacié/determinacié del nivell de poténcia acustica resultant en
d’aplicacié de més d’'una condicié de funcionament

El nivell de poténcia acustica individual ponderat A preferentment es mesura simultanial
en les sis posicions de microfon per a cada ampolla que es llanca al contenidor.
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El nivell de poténcia acustica individual ponderat A mitja relatiu a la superficie de mesurament

es calcula de conformitat amb el punt 8.1 de la norma EN 1SO 3744:1995 (UNE-EN
3744:1996).

El nivell de poténcia acustica individual ponderat A mitja relatiu a les 120 ampol

introduides al contenidor es calcula com la mitjana logaritmica dels nivells de poténgia
NN
©

acustica individual mitjans relatius a la superficie de mesurament.
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23. ANIVELLADORES Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesuramen

0401

Norma basica d’emissio sonora ISO 11094:1991.

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). Condicions de funcionament durant I'assaig
Superficie d’assaig

ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992).

Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesurament

Instal-lacio de la maquina

La tallavorades ha de ser subjectada de manera natural per a un Us normal; I'ha de subjectar
una persona o mitjangant el dispositiu adequat, de manera que el dispositiu de tall estigui

ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992). per sobre del centre de la semiesfera.
Condicions de funcionament durant I'assaig Assaig amb carrega
Assaig amb carrega La tallavorades ha de funcionar a velocitat nominal amb el dispositiu de tall en funcionament.

1ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992), annex B.

Periode d’observacié/determinacié del nivell de poténcia acustica resultant en cas . .
d'aplicacié de més d’'una condicié de funcionament El periode d’observacié ha de durar com a minim 15 segons.

Periode d’observacié

ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992), annex B. 26. AIGUABATEDORES D'ALTA PRESSIO

24. MAQUINES PER A ACABAT DE L'HERBA/RETALLADORES D'HERBA
Vegeu el punt 2.

Norma basica d’emissié sonora

ol . . . _EN SO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996).
La podadora s’ha de col-locar per mitja d’un dispositiu adequat de manera que el dispositiu

de tall estigui situat sobre el centre de la semiesfera. Per a les podadores d’'herba, el cenggn gicions de funcionament durant rassaig
del dispositiu de tall s’ha de mantenir a una distancia d’'uns 50 mm per sobre de la superficie.

Per col-locar les fulles tallants, les retalladores d’herba s’han de situar en la posici6 mé&ssaig amb carrega

propera possible a la superficie d’'assaig.

[uge,p | sunjig

L'aiguabatedora d’alta pressio s’ha d’assajar en posicio estacionaria. El motor i els ele Bhts
25. TALLAVORADES auxiliars han de funcionar a la velocitat indicada pel fabricant per al funcionament de I’(‘;r n
de treball. La bomba o bombes d’alta pressio han d’estar funcionant a la velocitat maxima i
Norma basica d’emissid sonora a la pressié de funcionament indicada pel fabricant. S’ha d’utilitzar una tovera adaptada
perqueé la valvula de reducci6 de pressio estigui per sota del seu llindar de reacci6. El soroll

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). del flux a través de la tovera no ha d'influir sobre els resultats del mesurament.

Superficie d’assaig Periode d’observaci6

SO 11094:1991. El periode d'observacio ha de durar com a minim 30 segons.

En cas de controvérsies, s’han de fer mesuraments a l'aire lliure sobre superficie artificial

(punt 4.1.2 de la norma ISO 11094:1991). 27. MAQUINES DE RAIG D’AIGUA D'ALTA PRESSIO

Correccio d’'entorn Ka Norma basica d’emissio sonora

Mesurament a l'aire lliure EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996).

K2a=0 Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesuramern
Mesurament a l'interior Paral-lelepipede/de conformitat amb la norma EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:19

El valor de la constant, determinat sense la superficie artificial i d’acord amb 'annex A amb una distancia de mesurament d =1 m.
de la norma EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996), s’ha de situar en ug 2zlor
dB, cas en qué K no s’ha de prendre en consideracio. Condicions de funcionament durant I'assaig
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Instal-laci6 de la maquina Assaig amb carrega

La maquina de raig d’aigua d'alta pressio s’ha d'instal-lar sobre el pla reflector. Les maquinesPoténcia hidraulica d’entrada i circulacié d’oli
muntades sobre patins s’han d’instal-lar damunt d’un suport de 0,40 m d’altura, tret que

%)
c
i=A
()
3
les condicions d'instal-lacié del fabricant exigeixin una altra cosa. Les condicions de funcionament del martell hidraulic s’han d’ajustar, mesurar i comuméz(a)rva

degudament, junt amb els valors de I'especificacio técnica corresponents. En posar a
Assaig amb carrega el martell, s’ha d’'emprar de manera que es pugui arribar al 90% o més de la poténcia hidraglica

La maquina de neteja d'alta pressio s’ha de dur a condicions de régim permanent dins de Izg entrada i circulacié d'oli del martell. ~

gamma especificada pel fabricant. Durant I'assaig, la tovera s’ha de connectar amb laS’ha de tenir cura de mantenir la incertesa total de les cadenes de mesuraméntitesp
maquina de neteja d’alta pressio que produeixi la pressié més alta si s'utilitza segons lesi’'un marge de: 5%, a fi d’aconseguir un grau d’exactitud#&0% en la determinacio de
instruccions del fabricant. la poténcia hidraulica d’entrada.

Periode d'observacio Suposant una correlacié lineal entre la poténcia hidraulica d’entrada i la poténcia de so
emesa, aixo significaria una variacié de menys @g! dB en la determinacio del nivell de

El periode d'observacié ha de durar com a minim 15 segons. o
la poténcia de so.

28. MARTELLS HIDRAULICS Components ajustables que afecten la poténcia del martell

La fixacié prévia de tots els acumuladors, valvules centrals de pressio i altres possibles

components ajustables s’ha de fer conforme als valors fixats a les dades técniques. Sifhi pot
EN 1SO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). haver més d’'una taxa fixa de copejament, s’han d’efectuar mesuraments amb totes leq taxes
possibles. Es presenten els valors maxims i minims.

Norma basica d’emissié sonora

Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesurament

na

Semiesfera/sis posicions de microfon de conformitat amb I'apartat 5 de la part Alr =10 m. Quantitats que s’han de mesurar

@sun

- . ) p, Valor mitja de la pressio de I'alimentador hidraulic durant el funcionament del mar
Condicions de funcionament durant I'assaig en, almenys, deu cops.

Instal-laci6 de la maquina Q Valor mitja de la circulacié de I'oli a I'entrada del ruptor mesurada al mateix temps g

¢ Neep |

Per fer la prova, s’ha d’enganxar el martell a un vehicle portador i s’ha de fer servir una P
estructura de bloc especial per a l'assaig. La figura 28.1 presenta les caracteristique§ | 5 temperatura de I'oli ha d’estar entre +40 °C i +60 °C durant els mesuraments
d’aquesta estructura i la figura 28.2 mostra la posici6 del vehicle portador. temperatura del ruptor s’ha d’haver estabilitzat en el seu punt normal de funcionar
abans de comencar els mesuraments.

300
2o

Vehicle portador
Les pressions del gas d’encebament de tots els acumuladors s’han de mesurar en sjtuacio
estatica (amb el ruptor sense funcionar), amb temperatura ambient estable entre +15 °C
i +25°C. El mesurament de la temperatura ambient s’ha de fer alhora que el mesurament
de la pressio del gas d’encebament dels acumuladors.

El vehicle portador del martell sotmes a assaig ha de complir els requisits de lesPs
especificacions técniques per a martells de prova, sobretot quant als limits de pes, poténcia
hidraulica de sortida, cabal d’alimentacié de I'oli i contrapressio del cable de retorn.

Muntatge
Parametres que s’han d’avaluar a partir dels parametres mesurats en funcionament:

Tant el muntatge mecanic com les connexions (tubs, manegues, etc.) s’han d'ajustar a les
especificacions incloses en les dades técniques del martell. S’ha d’eliminar qualsevol sorollPn Potencia hidraulica d’entrada del rupter p,. Q
significatiu produit pels tubs i els diversos components necessaris per a la instal-1aci6.\jasrament de la pressio de lalimentador hidraylic p

Totes les connexions dels components han d’estar ben ajustades.
. . e , . L - p. s’ha de mesurar al més a prop possible de la connexié d’entrada del ruptor.
Estabilitat del martell i for¢a estatica d’estabilitzacio s

) . T . -p.s’ha de mesurar amb un manometre (dian®ett80 mm; classe de precisiv:1,0%
El vehicle portador ha de mantenir ferm al seu lloc el martell perqué tingui la mateixa FSSO)
estabilitat que tindria en condicions normals de funcionament. El martell ha de funcionar '
en posici6 vertical. Circulacio de I'oli a I'entrada del ruptor, Q

Eina - Q s’ha de mesurar a 'alimentador el més possible de la connexié d’entrada del ruptor.

Per als mesuraments s’ha de fer servir una eina esmussada. La llargada de I'eina s’haQ s’ha de mesurar amb un fluxdmetre eléctric (classe de pre@s& respecte de la
d’ajustar al requisit de la figura 28.1 (bloc d’assaig). mesura obtinguda).

LGOL



Punt de mesurament de la temperatura de l'oli, T Figura 111.B.28-2

- T s’ha de mesurar al diposit d’oli del vehicle portador o a I'alimentador hidraulic connectat
al martell. El lloc on es mesuri s’ha d’indicar a I'informe.

- El marge d’error de la mesura de la temperatura ha de $& W& respecte del valor real.
Periode d’observacio/determinacié del nivell de poténcia acustica resultant e 4 —Juntura de I'eina
artel
El periode d’observacié ha de durar com a minim 15 segons. / Espai buit .
S'han de repetir els mesuraments tres vegades o més, si cal. El resultat final es calcula gg'?,irsfgieg 4 [ A Placa
trobant la mitjana aritmética dels dos valors més alts que no difereixin en més d'1 dB. ,ﬂ"f d’acer
s=10+5
/ ?
Guia/ I . Placa
] uia/suports = de goma
Figura I11.B.28-1 (facultatiu) Tl Juntura 4 s =§:jLO +10
2 ; de la plataforma
Enclusa ;‘;
Estructura ::"I__"
de la fonamentacio 5 Estructures
(facultatiu) elastiques

5 (facultatiu)

| | Terra primari

A

Significat de les abreviatures:

| i d Diametre de I'eina (mm).
\ d, Diametre de I'enclusa: 1.260100 mm.
“ 4 d, Diametre interior de I'estructura de suport de I'enckida800 mm.
d, Diametre de la plataforma del bloc d’assaig.200 mm.
| d, Diametre de I'obertura de I'eina a la plataform&50 mm.
| | 10 . d, Diametre de la juntura de I'eizal.000 mm.
L | ¥ h, Partvisible de I'eina entre la part més baixa de I'embolcall i la superficie superior de la
=10m 5 - juntura de I'eina (mm) = d+ d/2.
h, Espessor de lajuntura de I'eina sobre la platafagrd@ mm (si la juntura de I'eina és
Y a sota de la plataforma, I'espessor no esta limitada; pot estar feta de gomaespuma).
12 F"" h, Distancia entre la superficie superior de la plataforma i la superficie superior de
I'enclusa: 250t 50 mm.
h, Espessor de la juntura de la plataforma de gomaespuma ailBhmm.
a a2 . Espessor de I'enclusa: 35®0 mm.
h, Penetracio de I'eina 50 mm.
e ——

¢SO0l
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Si s'utilitza una estructura de bloc d’assaig de forma tetragonal, la dimensio de llargad@2. TALLADORES DE GESPA

maxima ha de ser igual a 0,82l diametre corresponent.
Norma basica d’emissio sonora

L'espai buit entre la plataforma i I'enclusa es pot omplir amb gomaespuma elastica o un
altre material absorbent, de densitat < 220 kg/m EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996).
Superficie d’assaig

ISO 11094:1991.

29. GENERADORS D’ENERGIA HIDRAULICA

Norma basica d’emissié sonora

/ ‘wnuuswae|dng

En cas de controversies, s’han de fer mesuraments a I'aire lliure sobre la superficie artfficial

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN I1SO 3744:1996). (punt 4.1.2 de la norma 1SO 11094:1991).
Condicions de funcionament durant I'assaig Correcci6 d'entorn

., L Mesurament a l'aire lliure
Instal-laci6 de la maquina

o . Kaa=0
El generador d’energia hidraulica s’ha d'instal-lar sobre el pla reflector. Els generadors 2A

muntats sobre patins s’han d’instal-lar damunt d’un suport de 0,40 m d’altura, tret que leMesurament a l'interior
condicions d’instal-lacio del fabricant exigeixin una altra cosa.

Assaig amb carrega de lanorma EN ISO 3744: 1995 (UNE-EN ISO 3744:1996), s’ha de situar en ug 2d0or
dB, cas en qué £ no s’ha de prendre en consideracio.

Durant I'assaig no s’ha de connectar cap eina al generador d’energia hidraulica. _ o ) ) )
Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesuramer

El generador d’energia hidraulica s’ha de posar en régim permanent dins de la gamma

especificada pel fabricant. Ha de funcionar a la velocitat nominal i a la pressié nominal. L4SO 11094:1991.
velocitat i la pressié nominals son les indicades en les instruccions d’'Us que es lliuren al . ) )
comprador. Condicions de funcionament durant I'assaig
Periode d’observacié Instal-lacio de la maquina

Si les rodes de la talladora de gespa poden arribar a comprimir la superficie artificial

El periode d’observacié ha de durar com a minim 15 segons. . . y :
P 9 d'l cm, s’han de col-locar sobre suports per situar-se al nivell de la superficie artif

30. TALLADORS DE JUNTURES
Norma basica d’emissié sonora

la seva influéncia sobre els resultats del mesurament sigui nul-la.

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). Assaig sense carrega

Condicions de funcionament durant I'assaig ISO 11094:1991.

Assaig amb carrega Periode d’observacio

El tallador de juntures s’ha d'equipar amb la fulla més ampla possible de les previstes pébO 11094:1991.

fabricant en les instruccions d’us que es proporcionen al comprador. El motor ha de funcio- R
nar a la velocitat maxima amb la fulla al ralenti. 33. MAQUINES PER A L'ACABAT DE LA GESPA/RETALLADORES DE GESPA

Periode d’observacié Vegeu el punt 32.

La podadora s’ha de col-locar per mitja d’'un dispositiu adequat de tal manera que el disp|
de tall estigui situat sobre el centre de la semiesfera. Per a les podadores de gespa, €

31. COMPACTADORES D’ESCOMBRARIES del dispositiu de tall s’ha de mantenir a una distancia d’'uns 50 mm per ;obre dela supe
Per col-locar les fulles talladores, les retalladores de gespa s’han de situar en la posic

El periode d'observacio ha de durar com a minim 15 segons.

El valor de la constantXK determinat sense la superficie artificial i d’acord amb I'annex A

[4ge.p | sumig
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abans de la compressio. Si el dispositiu de tall no es pot separar de les rodes motriug de la
talladora de gespa, aquesta s’ha d’assajar sobre suports amb el dispositiu de tall funcjonant
a la velocitat maxima indicada pel fabricant. Els suports han d’estar fets de tal manera que

ositiu
| centre
ficie.

Vegeu el punt 37. propera possible a la superficie d’assaig.
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34. BUFADORES DE FULLES ISO 11094:1991.

En cas de controversies, s’han de fer mesuraments a I'aire lliure sobre la superficie arti
(punt 4.1.2 de la norma ISO 11094:1191).

Norma basica d’emissié sonora

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996).

. . Correccio d’'entorn K,
Superficie d’assaig
ISO 11094:1991. Mesurament a I'aire lliure

En cas de controveérsies, s’han de fer mesuraments a I'aire lliure sobre la superficie artificidfz2 =0
(punt 4.1.2 de la norma ISO 11094:1991).

Correccio d’entorn K,

Mesurament a l'interior

El valor de la constant K determinat sense la superficie artificial i d’acord amb I'annex 4
Mesurament a l'aire lliure de la norma EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996), s’ha de situar en un v
K. =0 < 2,0 dB, cas en qué,Kno s’ha de prendre en consideracio.

2A —

Mesurament a l'interior Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesuramen

El valor de la constant{ determinat sense la superficie artificial i d’acord amb I'annex A ISO 11094:1991.
de la norma EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996), s’ha de situar en un valor

< 2,0 dB, cas en qué,Kno s’ha de prendre en consideracio. Condicions de funcionament durant I'assaig

Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesurament Instal-lacio de la maquina

ISO 11094:1991. L'aspiradora de fulles s’ha de col-locar d’una forma natural per a un s normal de mal
gue la boca d’entrada del mecanisme col-lector estigui situatia556m per sobre del

Condicions de funcionament durant I'assaig centre de la semiesfera; si I'aspiradora de fulles és manual, durant l'assaig ha d’

Instal-lacié de la maguina subjectada per una persona o un dispositiu adequat.
La bufadora de fulles s’ha de col-locar d’una forma natural per a un Us normal de manerSSaig amb carrega
gue la boca de sortida del mecanisme bufador estigui situadl®250nm per sobre del
centre de la semiesfera; si la bufadora de fulles és manual, durant I'assaig ha d’estar subject
per una persona o un dispositiu adequat.

L'aspiradora de fulles ha de funcionar a la velocitat nominal amb el flux d’aire nominal
Bcanisme col-lector indicat pel fabricant.

Assaig amb carrega Periode d’observacio

La bufadora de fulles ha de funcionar a la velocitat nominal i al flux d’aire nominal indicats E! periode d’observacié ha de durar com a minim 15 segons.

pel fabricant. Nota:

Periode d'observacio . : ) .
Si l'aspiradora de fulles també es pot fer servir com a bufadora de fulles, s’ha de sotmg

El periode d’observacié ha de durar com a minim 15 segons. assaig en ambdues configuracions, cas en qué s’ha d'utilitzar el valor més alt.
Nota: 36. CARRETONS ELEVADORS

Si la bufadora de fulles també es pot fer servir com a aspiradora de fulles, s’ha de sotmetre

a assaig en ambdues configuracions, cas en qué s’ha d'utilitzar el valor més alt. Norma basica d’emissi6é sonora

Norma basica d’emissié sonora Condicions de funcionament durant I'assaig

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN 1SO 3744:1996). S’han d’observar les exigéncies de seguretat i la informacié del fabricant.

Superficie d’assaig Condici6 d’elevacio
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Mantenint el carret6 en posicio estacionaria, la carrega (material no absorbent del so, p&ssaig amb carrega

exemplg acer o formigd, com a minim en un 7Q% de la capacitat q§9lgrad§ en.les iNStruccionsy g395:1988 (UNE 74106:1992), annex C.

del fabricant) s’ha d’elevar a maxima velocitat des de la posicio inferior fins a l'altura y L ) o o _
d'elevaci6 normalitzada aplicable a aquell tipus de carretd elevador industrial de conformitaPeriode d'observacio/determinaci6 del nivell de poténcia acistica resultant en cas d'apli
amb la norma europea pertinent de la série «Seguretat dels carretons industrials». Si I'alcad@@ Més d'una condicio de funcionament

maxima d’elevacié és inferior, es pot utilitzar en mesuraments individuals. L'altura d’elevacio|so 6395:1988 (UNE 74106:1992), annex C.

ha de figurar en 'informe de l'assaig.

Condici6 de conduccio 38. GRUES MOBILS
Des de la posicié de parada, es condueix el carretd sense carrega i amb acceleracié ple®srma basica d’emissio sonora
re:c_orrent una distancia trgs \{egades_me_s gran que la seva Ilgrgada fins a assolir la linia AEAN ISO 3744:1995 (UNE-EN 1SO 3744:1996).
(linia que connecta els microfons 4 i 6) i es continua conduint el carreté amb acceleracio

maxima fins a la linia B-B (linia que connecta les posicions de microfon 2 i 8). Quan la par

posterior hagi depassat la linia B-B, es pot deixar anar I'accelerador. tCond|C|ons de funcionament durant 'assaig

: o L . : , , , Instal-lacio de la maquina
Si el carret6 disposa de transmissio de diverses velocitats s’ha d’escollir la marxa que

/ winu 1%’9we|dns
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garanteixi la velocitat més gran per recorrer la distancia de mesurament. Si la grua disposa de puntals, aquests s’han d'estendre al maxim i la grua s’ha d'aniyellar
sobre els seus suports en posicié mitjana de la possible altura de suport.

Periode d’'observacio/determinacio del nivell de poténcia acuUstica resultant en cas d’aplicaci¢ . .

de més d’una condicié de funcionament Assaig amb carrega

El iodes d'ob i6 s6n el ients: La grua mobil que se sotmeti a assaig s’ha de presentar en la versié normal descrita pel
S periodes drobservacio son €is seguents. fabricant. La forga motriu presa en consideracié per determinar el limit de poténcia acgti-

- per a la condicié d’elevacio: el cicle d’elevacio complet, ca ha de ser la poténcia nominal del motor utilitzat per al moviment de la grua. La grugha

. L . . de dur el contrapés més gran permés muntat en I'estructura de rotacio. @

- per a la condici6 de conduccid: el lapse de temps des que el centre del camié creua la linia =

A-A fins que el seu centre assoleix la linia B-B. Abans de dur a terme qualsevol mesurament, les temperatures del motor i del sigigma

hidraulic de la grua mobil s’han de situar en els valors de funcionament normals seguindles

Tanmateix, el nivell de po’téncia acUstica resultant per a tots els tipus de carretons elevadqpgtruccions del fabricant, i s’han de dur a terme tots els procediments de seguretat pert ents

es calcula mitjancant la formula: indicats al manual d'instruccions. o

Lwa =101g (0,7 10%™ e + 0,3x 10°' " ns) Si la grua disposa de diversos motors, s’ha de fer funcionar el motor destinat a la func %de

en gque el subindex a indica que la maquina esta funcionant com a elevadora, i el subl'ndei%,grua' El motor del vehicle portador s’ha d'apagar.

que esta funcionant com a vehicle de desplagament horitzontal. Si el motor de la grua té un ventilador, aquest ha d’estar en funcionament durant I'assalg. Si
el ventilador es pot fer funcionar a diverses velocitats, I'assaig s’ha de dur a terme amb el

37. CARREGADORES ventilador funcionant a maxima velocitat.

N basica d'emissid La grua mobil s’ha de mesurar conforme a les tres [lletres a) a c)] o quatre [lletres a) a d)]

orma basica d’emissi6é sonora condicions segients:
EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). Les condicions de funcionament estan subjectes a:
Superficie d’assaig - la velocitat del motor ha d’ascendir a 3/4 de la velocitat maxima especificada per al mode

ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992). de funcionament de la grua, amb una desviaci6 possiHete

- 'acceleracio i la desacceleracio fins a assolir el valor maxim no han de produir mo-

Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesurament viments perillosos de la carrega o de la politja de ganxo,

ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992). - s’han de fer moviments amb la velocitat més alta possible d’acord amb les indicac

del manual d’instruccions en les condicions donades.

Condicions de funcionament durant I'assaig .
a) Elevacio i descens

Instal-lacio de la maquina - N N\
q La grua mobil s’ha de carregar amb una carrega corresponent al 50% de la forgca m3

Les carregadores sobre erugues s’han d’assajar al lloc de prova corresponent al punt 6.8l&@ cable. La prova consisteix a elevar la carrega i fer-la baixar immediatament fins
de la norma ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992). posicio inicial. La llargada de la ploma s’ha d’escollir de manera que la durada tota|
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La llargada de la ploma s’ha d’escollir de manera que la durada total de I'assaig sigui d’entr€orreccié d’entorn K,
15 20 segons.

9601l

Mesurament a I'aire lliure

Amb la ploma formant un angle de 40° a 50° amb I'horitzontal i sense carrega, es fa girar Iﬁl I

} - . . . . Mesurament a l'interior
grua 90° a I'esquerra i immediatament després s’efectua un altre gir per tornar a la posicio
inicial. El brag ha d’estar estés al maxim. El periode d’observaci6 ha de ser el temps necess#tivalor de la constantj, determinat d’acord amb I'annex A de la norma EN ISO 3744:1995
per executar el cicle de funcionament. (UNE-EN ISO 3744:1996), s’ha de situar en un val@,0 dB, cas en quée,Kno s’ha de
prendre en consideracio.

b) Rotacié

¢) Accionament de la grua

, L . . . . Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesurament
La prova comencga amb I'elevacié del brag curt des de la posicié de funcionament més baixa

i, iImmediatament després, se’l fa baixar a la posici6 inicial. Aquest moviment s’ha de ferSemiesfera/sis posicions de microfon de conformitat amb I'apartat 5 de la part A/r =3 m|.
sense carrega. La prova ha de durar com a minim 20 segons.

. e Condicions de funcionament durant I'assaig
d) Funcionament telescopic (si escau)

. . R . ots els mesuraments s’han de fer amb el contenidor buit.
Amb el bra¢ formant un angle d’entre 40° i 50° amb I'horitzontal, sense carrega i amb e-Ir

bra¢c completament retret, el cilindre telescopic corresponent al primer sector Unicamerferova nim. 1: tancament de la tapa deixant-la caure sobre el contenidor
s’ha d’estendre, junt amb el primer sector, fins a la llargada maxima per retreure

; . L. . SPer reduir al minim la seva influéncia sobre els mesuraments, I'operador s’ha de situar a la
immediatament després junt amb el primer sector. - . . .
part posterior del contenidor (del costat de les frontisses). Ha de deixar anar la tapa|pel
Periode d’observacio/determinacio del nivell de poténcia acustica resultant en cas d’aplicacigntre, per evitar que es corbi en caure. 9
de més d'una condicié de funcionament , . . o ) c
El mesurament s’efectua durant el cicle segtent, repetit vint vegades: 3
El nivell de poténcia acustica resultant es calcula d’acord amb la formula segient: S :
P 9 - al principi, s’aixeca la tapa en vertical, -
. N . N o
!) en cas que s'apliqui el funcionament telescopic: - es deixa anar cap endavant, si és possible sense donar-hi impuls, mentre I'operador rorg‘an
Lua = 10 1g (0,4 10°1L 0 + 0,25% 1001 L ya + 0,25x 1001 e + 0,1x 10°1L ) a la part de darrere, sense moure’s fins que la tapa s’hagi tancat, =
ii) en cas que no s'apliqui el funcionament telescopic: - una vegada completament tancada, es torna a aixecar la tapa fins a la posici6 inicial. |
o
. N
LWA = 10 Ig (0,49( 100’1LWAa + 0,3)( 100'1LWAb + O,SX 100'1LWAC) NOta'
en queé: Si és necessari, 'operador es pot desplagar un moment per aixecar la tapa.
Lwea €s el nivell de poténcia acustica corresponent al cicle d’elevacio i descens, Prova nim. 2: obertura completa de la tapa

Per reduir al minim la seva influéncia sobre els mesuraments, I'operador s’ha de situar a la
part posterior del contenidor (del costat de les frontisses) en el cas dels contenidorg de
Lwac €s el nivell de poténcia acustica corresponent al cicle d’accionament de la grua,  quatre rodes, i del costat dret del contenidor (entre la posicié del microfon 10 i la del microfpn

L €s el nivell de poténcia acstica corresponent al cicle de funcionament telescopic (31[2) enel cas dels contenidors de dues rodes. Ha de deixar anar la tapa des del centre o al més
escau) a prop possible del centre.

Lwab €s el nivell de poténcia acustica corresponent al cicle de rotacio,

R Per evitar que el contenidor es mogui, s’han de bloquejar les rodes durant I'assaig. En ellcas
39. CONTENIDORS D’ESCOMBRARIES MOBILS dels contenidors de dues rodes, i per evitar que el contenidor comenci a saltar, 'operador el
pot subjectar amb una ma a I'aresta superior.

Norma basica d’emissié sonora

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744-1996).

El mesurament es pren durant el cicle segient:

- per comencar, s'obre horitzontalment la tapa,

Superficie d'assai . .
P g - es deixa anar la tapa sense donar-hi impuls,

- Superficie reflectora de formigé o asfalto no poroés.

n

- una vegada completament oberta, i abans que experimenti un possible rebot, s’aixecal
- Sala de laboratori amb espai lliure sobre un pla reflector. a la posicio inicial.
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Prova nim. 3: rodolament del contenidor sobre una pista artificial irregular

Per a aquesta prova s’ha d'utilitzar una pista de prova artificial que simuli un ferm irregular.
La pista de prova consta de dues franges paral-leles de malla d’acer (6 m de llargada per 400
mm d’amplada), subjectes a la superficie reflectora a intervals aproximats de 20 cm. La

distancia entre ambdues franges s’adapta, segons el tipus de contenidor, perqué les rodes es

puguin desplacar al llarg de tota la pista. La instal-laci6 s’ha de fer en condicions que assegurin
una superficie plana. Si és necessari, la pista s’ha de fixar a terra amb material elastic per
evitar qualsevol emissid de sorolls parasits.

Llist6 de malla
Nota: metal-lica

Cada una de les franges pot estar composta de diverses tires de 400 mm d’amplada encaixades.

A les figures 39.1 i 39.2 es déna un exemple d’'una pista adequada.
L'operador es col-loca al costat de les frontisses de la tapa.

El mesurament s’efectua mentre I'operador arrossega el contenidor per la pista artificial
amb una velocitat constant d’aproximadament 1 m/s, entre els punts Ai B (situats a 4,24 m
de distancia; vegeu la figura 39.3) en el moment en el qual I'eix de les rodes (en el cas de
contenidors de dues rodes) o el primer eix de rodes (en el cas de contenidors de quatre
rodes) arriba al punt A o al punt B. Es repeteix aquest procediment tres vegades en cada
direccio.

Durant la prova, per a un contenidor de dues rodes, I'angle entre el contenidor i la pista ha
de ser de 45°. Per a un contenidor de quatre rodes, I'operador s’ha d’assegurar que totes les
rodes tinguin el contacte necessari amb la pista.

Periode d’observacié/determinacio del nivell de poténcia acustica resultant en cas d’aplicacié
de més d'una condicié de funcionament

Proves nim. 1 i nim. 2: tancament de la tapa deixant-la caure sobre el contenidor i obertu-
ra completa de la tapa

Si és possible els mesuraments s’han de fer simultaniament en les sis posicions de microfon.
Altrament, els nivells acustics mesurats en cada posicié de microfon s’han de classificar en
ordre creixent i els nivells de poténcia aclstica s’han de calcular associant els valors de cada
posicié de microfon en funcié de la seva filera.

S’ha de mesurar el nivell de poténcia acustica individual ponderat A per a cada un dels vint
tancaments i de les vint obertures de la tapa en cada punt de mesurament. Els nivells de
poténcia acustiCayaancamenti Lwaoverura S’h@n de calcular a partir de la mitjana quadratica
dels cinc valors més alts obtinguts.

Prova nim. 3: rodolament del contenidor sobre una pista artificial irregular

El periode d’observacio T ha de ser igual al temps necessari per recérrer la distancia entre el
punt Ai el punt B sobre la pista.

El nivell de poténcia acUsticawdamenha de ser igual a la mitjana de sis valors que difereixin
en menys de 2 dB. En cas que no es compleixi aquest criteri amb sis mesuraments, s’ha de
repetir el cicle tantes vegades com sigui necessari.

El nivell de poténcia acustica resultant s’ha de calcular d’acord amb la férmula segient:

Lwa =10 |9 1/3 (10),1 " Wwatancamentt 1001 " Wwaoberturat 100t LWArodoIamen)

Figura 111.B.39-1

Dibuix de la pista de rodolament

Elements rodants

400 m

|Adaptat al contenidor

400 m

Figura I11.B.39-2

Detall de la construccio i muntatge de la pista de rodolament

A \
1 II' _____ Filferro d’acer rigid de 4 mm
(mida de malla: 50 mm x 50 mm)

II"— Llist6 de fusta i malla metal-lica (20 mm x 25 mm)

AA

m— — rPla reflector
E= I ] ;
= o o = Ir S
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Figura 111.B.39-3

Distancia de mesurament

== Frontissa

=4 o
T

40. MOTOAIXADES

Vegeu el punt 32.

L'eina ha d’estar desconnectada durant el mesurament.
41. PAVIMENTADORES ASFALTIQUES

Norma basica d’emissié sonora
EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996).

Condicions de funcionament durant I'assaig

Assaig amb carrega

8G01L

El motor de la maquina ha de funcionar a la velocitat nominal indicada pel fabricant. [Tots

els organs de treball s’han d’'activar i posar en funcionament a les velocitats seguents:

sistema de transport  almenys al 10% del valor maxim

sistema de distribucié almenys al 40% del valor maxim

pico (velocitat, cop) almenys al 50% del valor maxim

vibradors (velocitat, moment de desequilibri) almenys al 50% del valor maxim
barres de pressio (frequencia, pressid) almenys al 50% del valor maxim
Periode d'observacio

El periode d'observacio ha de durar com a minim 15 segons.
42. EQUIP DE MANEIG D’ESTAQUES

Norma basica d’emissié sonora

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996).

Superficie d’assaig

ISO 6395:1988 (UNE 74106:1992).

Condicions de funcionament durant I'assaig

Assaig amb carrega

L'equip de maneig d'estaques s’ha d’instal-lar a sobre d’'una estaca que trobi sufi
resisténcia a terra per permetre que I'equip funcioni a velocitat constant. En el cas
martells pilons, la pin¢a ha d’estar proveida d’una nova carrega de fusta. El cap de I'e
ha d’estar a 0,50 m per sobre de la superficie d’assaig.

Periode d'observacié

El periode d'observacié ha de durar com a minim 15 segons.
43. COL-LOCADORS DE CANONADES

Vegeu el punt 0.

44. TRACTORS ERUGA PER ANEU

Vegeu el punt 0.
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45. GRUPS ELECTROGENS 47. VEHICLES RECOLLIDORS D’ESCOMBRARIES
Norma basica d’emissié sonora Norma basica d’emissié sonora
EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996).

Correcci6 d'entorn K, . . .
Condicions de funcionament durant I'assaig

Mesurament a I'aire lliure

Assaig amb carrega
K= 0 g g

. El vehicle recollidor d’escombraries s’ha d’assajar en posicid estacionaria amb relacio
Mesurament a l'interior condicions de funcionament segiients:
El valor de la constantj{determinat d’acord amb I'annex A de la norma EN ISO 3744:1995 1) El'motor ha de funcionar a la velocitat maxima indicada pel fabricant. L'equip no ha

(UNE-EN ISO 3744:1996), s’ha de situar en un val@;0 dB, cas en que,Kno s’ha de funcionar. Aquesta prova no s’ha de fer en el cas de vehicles alimentats amb en|
prendre en consideracio. eléctrica Gnicament.

Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesurament 2) S'ha de posar en funcionament el sistema de compactacio.

Semiesfera/sis posicions de microfon de conformitat amb I'apartat 5 de la part A/de

. , El vehicle recollidor d’escombraries i la tremuja dels rebuigs han d’estar buits.
conformitat amb I'apartat 5 de la part A.

En cas d'acceleracié automatica de la velocitat del motor en el moment de la posa
funcionament del sistema de compactacio, s’ha de mesurar el valor corresponent,
valor mesurat és inferior a la velocitat indicada pel fabricant en més d’'un 5%, s’ha
fer la prova amb el motor accelerat per I'accelerador de cabina, per garantir que s’ass
la velocitat de motor indicada pel fabricant.

Si1>2m, es pot usar un paral-lelepipede de conformitat amb la norma EN ISO 3744:1995
(UNE-EN ISO 3744:1996) amb una distancia de mesuramentd =1 m.

Condicions de funcionament durant I'assaig
Instal-lacié de la maquin . . . - - .

stal-lacio de la maquina Si la velocitat del motor del sistema de compactacioé no ve indicada pel fabricant o
Els grups electrogens s’han d'instal-lar sobre el pla reflector. Els grups electrogens de poténcia vehicle no disposa d’'un accelerador automatic, la velocitat del motor emesa
muntats damunt de patins s’han d'instal-lar a sobre d'un suport de 0,40 m, tret que les ['accelerador de cabina ha de ser de 1.200 rpm.

condicions d’instal-laci6 del fabricant exigeixin una altra cosa. , . . , L .
3) S’ha de posar en funcionament el mecanisme d’elevacié cap amunt i cap avall, g
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Assaig amb carrega carrega i sense contenidor. La velocitat del motor s’ha d’obtenir i controlar ambé!

ISO 8528-10:1998, punt 9. sistema de compactacio en funcionament (punt 2 anterior). Q

Periode d'observacié 4) Caiguda de material al vehicle recollidor d’escombraries.

El periode d’observacié ha de durar com a minim 15 segons. El material es buida a granel a la tremuja (inicialment buida) mitjancant el mecanisme
d’elevacioé. Per a aquesta operacio s’ha de fer servir un contenidor de dues rodes amb una

46. ESCOMBRADORES MECANIQUES capacitat de 240 |, de conformitat amb la norma EN 840-1:1997 (UNE-EN 840-1:1997). Si
el mecanisme d’elevacié no pot aixecar el contenidor, s’ha d’emprar un contenidor amb una

Norma basica d’emissié sonora capacitat propera als 240 I. El material de rebuig consisteix en trenta tubs de plastic d’'una
massa aproximada de 0,4 kg cada un i les dimensions seguents:

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). P 9 g
- llargada: 150 mra 0,5 mm,

Condicions de funcionament durant I'assaig - diametre nominal extern: 90 mm + 0,3 /- 0 mm,

Assaig amb carrega - profunditat nominal: 6,7 mm + 0,9/ - 0 mm.

L'esppmbradora mecanica sha d’a.ssajlar €n posicio esftamonana. El motor ! les unitats,o o de d'observacio/determinacic del nivell de poténcia acuUstica resultant en cas d'aplicacié

auxiliars han de funcionar a la velocitat indicada pel fabricant respecte al funcionament d fe Iy .

N ) _ _ L , e més d’una condici6 de funcionament

I'organ de treball. Lescombra ha de funcionar a la velocitat maxima; no ha d’estar en contacte ] g

amb el terra. El sistema d’aspiracié ha de funcionar a la maxima poténcia aspirant sense ggéperiode d’observacio ha de durar:

la distancia entre el terra i la boca de succi6 sigui superior a 25 mm. 1) com a minim 1,5 segons. El nivell de poténcia acUstica resultant ha dg ser L

Periode d'observacio 2) com aminim tres cicles complets, en cas que el sistema de compactacio estigui funcignant

El periode d'observacié ha de durar com a minim 15 segons. automaticament. Si el sistema de compactacié no esta funcionant automaticament

,8ino
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3)

4)

48. FRESADORES PER A CARRETERA

cicle per cicle, els mesuraments s’han de fer almenys durant tres cicles. El nivell d&€orreccio d’entorn K,
poténcia acustica resultant,{l;) és el valor quadratic mitja dels tres (o més)
mesuraments;

Mesurament a l'aire lliure

Ka=0
almenys tres cicles de funcionament complets continus, inclos tot un procés de pujada,\)'I o
. . , - . e P . esurament a l'interior
baixada del mecanisme d’elevacio. El nivell de potencia acustica resuliaitéd el

valor quadratic mitja dels tres (0 més) mesuraments; El valor de la constantk, determinat sense la superficie artificial i d’acord amb I'annex A

0901

de la norma EN I1SO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996), s’ha de situar en un valor

almenys tres cicles de funcionament complets, inclosa en cada un la caiguda de trent& g 4B cas en quéKno s’ha de prendre en consideracié

tubs a la tremuja. Els cicles no han de durar més de 5 segons cada un. En aquests o N .
MesUraments, o+ 'ha de substituir per.}. El nivell de poténcia actstica resultant Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesuramern

(Lwas) és el valor quadratic mitja dels tres (0 més) mesuraments. ISO 11094:1991.
El nivell de poténcia acustica resultant s’ha de calcular d’acord amb la formula seguen\;'ConOIiCions de funcionament durant l'assaig

Lwa =10 Ig (0,06¢ 10%1 " yn; + 0,53x 1002 L yup + 1091 yag + 0,01X 1001 yn,) Assaig amb carrega

Nota: en cas d’un vehicle recollidor d’escombraries amb alimentacio eléctrica, el valorLescarificadora ha de funcionar amb el motor a la velocitat nominal i amb I'érgan de trepall

del coeficient associat ayks s’ha de considerar igual a 0. al ralenti (funcionant perd sense escarificar).
Periode d’observacio

El periode d'observacié ha de durar com a minim 15 segons.

o
Norma basica d’emissié sonora =
50. TRITURADORES/ESTELLADORES 5
EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). @
Norma basica d’emissi6 sonora -
- : , . a
Condicions de funcionament durant I'assaig EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). g:
Instal-lacié de la maquina Superficie d’assaig =
N
L'eix longitudinal de la fresadora per a carreteres ha de ser paral-lel a I'eix y. ISO 11094:1991. 8
Assaig amb carrega Correcci6 d'entorn K, ™~
, . L . Mesurament a l'aire lliure
La fresadora per a carreteres s’ha de posar en condicions de régim permanent dins de la
gamma especificada en les instruccions d’Gs que s’ofereixen al comprador. El motor i tot&za =0
els accessoris han de funcionar a la respectiva velocitat nominal al ralenti. Mesurament a l'interior
Periode d'observacié El valor de la constant, determinat sense la superficie artificial i d’acord amb I'annex A
i , . . de la norma EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996), s’ha de situar en un valor
El periode d’observacié ha de durar com a minim 15 segons. < 2,0 dB, cas en qué,Kno s’ha de prendre en consideracio.
49. ESCARIFICADORES Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesuramert

Norma basica d’emissié sonora

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). Assaig amb carrega
Superficie d’assaig La trituradora/estelladora s’ha de posar a prova estellant una o diverses peces de fug
ISO 11094:1991. El cicle consisteix a estellar una peca circular de fusta (pi o fusta contraplacada) d'1,5

En cas de controversies, s’han de fer mesuraments a I'aire lliure sobre la superficie artificiagual al maxim que la talladora/estelladora pugui acceptar segons s'especifiqui 4
(punt 4.1.2 de la norma 1SO 11094:1991). instruccions d’Us facilitades al comprador.

ISO 11094:1991.
Condicions de funcionament durant I'assaig

llarg, com a minim, acabada en punta d’'una banda, i amb un diametre aproximada
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Periode d'observacié/determinacié del nivell de poténcia acustica resultant Mesurament realitzat a I'altura del brag

El periode d’observacio ha de durar mentre es disposi de material a la zona d’estellada, peQuan el mecanisme d’elevacié estigui situat a I'altura del brag, la superficie de mesura
mai no pot ser superior a 20 segons. Si son possibles les dues condicions de funcionamehnd,de ser una esfera de 4 m de radi el centre de la qual ha de coincidir amb el centre geg

s’ha d'indicar el nivell de poténcia acustica més alt. del cabrestant.

51. MAQUINES LLEVANEU AMB EINES GIRATORIES Quan t,ellmesurament es faci amb el mecanisme d’elevacio sobre el contrapés de la g
superficie de mesurament ha de ser una esfera S 2200 m

Norma basica d’emissié sonora Les posicions de microfon sén les segients (vegeu la figura 53.1):

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). Quatre posicions de microfon sobre un pla horitzontal que travessa el centre geometr
mecanisme (H = h/2), en qué:

Condicions de funcionament durant I'assaig L=280m

Assaig amb carrega

g g d=2,80m-1/2

L'escombradora mecanica s’ha d’assajar en posicio estacionaria. La turbina llevaneu s’ha
d’assajar en posici6 estacionaria i s’ha de posar en funcionament —seguint les recomanacidi
del fabricant—amb I'organ de treball a velocitat maxima i el motor a la velocitat corresponent|_ = |a meitat de la distancia entre dues posicions de microfon consecutives.

Periode d'observacio | = llargada del mecanisme (al llarg de I'eix del brag).
El periode d’observaci6 ha de durar com a minim 15 segons. b = amplada del mecanisme.
52. VEHICLES ASPIRADORS h = alcada del mecanisme.

) o d = distancia entre el suport del microfon i el mecanisme en direcci6 cap al brag.
Norma basica d’emissi6é sonora - R ) )

Les dues posicions de microfon restants han d’estar situades en els punts d'intersec

EN I1SO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). I'esfera amb la linia vertical que travessa el centre geométric del mecanisme.
Assaig amb carrega Instal-lacié de la maquina

El vehicle a_splrador s’ha d_ assajar en posicio _estauonana. El moto_r i les unitats f’}ux'“ariﬂesurament del mecanisme elevador

han de funcionar a la velocitat indicada pel fabricant respecte al funcionament de I'organ de ) _ _

treball. La bomba o bombes de buit han de funcionar a la velocitat maxima indicada pePurant I'assaig, el mecanisme elevador s’ha d'instal-lar d'una de les maneres segien
fabricant. Lequip d’aspiracié ha de funcionar de manera que la pressié interna sigui igual 80sici6 s’ha de descriure en I'informe de I'assaig.

la pressié atmosférica («0% de buit»). El soroll del flux de la tovera d’aspiracié no haa) Mecanisme d’elevacio a nivell de terra

d'influir en els resultats dels mesuraments. _ _
La grua muntada es col-loca sobre una superficie plana reflectora de formigd o asfg

Periode d'observacio pOrGs.

El periode d’observacio ha de durar com a minim 15 segons. b) Mecanisme d'elevacic al contrapés

53. GRUES TORRE El mecanisme d’elevacio esta almenys a 12 m sobre el nivell de terra.

L T c) Mecanisme d’elevacio fixat a terra
Norma basica d’emissio sonora

EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996).

Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesurament

El mecanisme d’elevacio esta fixat a una superficie plana reflectora de formigé o asfal
poros.

Mesurament del generador d’energia

Mesurament a nivell de terra . , . R . _
Si el generador d’energia esta connectat a la grua, independentment que estigui 0 no cor

Semiesfera/sis posicions de microfon de conformitat amb I'apartat 5 de la part A/deal mecanisme d’elevacid, la grua s’ha d’instal-lar sobre una superficie plana reflector
conformitat amb l'apartat 5 de la part A. formig6 o asfalt no porés.
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Si el mecanisme elevador esta situat sobre el contrapeés, el soroll es pot mesurar amb el Figura 111.B.53

mecanisme muntat o sobre el muntant o bé fixat a terra.

Disposicio de les posicions de microfon quan el mecanisme elevador esta sitl

Si la font d’energia de la grua esta separada de la mateixa grua (grup electrogen de poténcia
o xarxa de distribucio, o font d’alimentacié hidraulica o pneumatica), només s’ha de mesu-
rar el nivell de soroll del cabrestant del mecanisme.

Si el generador d’energia esta connectat a la grua, s’ha de mesurar d’'una banda el generador
i de I'altra el mecanisme elevador, si no estan combinats. Si ho estan, el mesurament s’ha de
referir al conjunt format per tots dos.

Durant I'assaig, tant el mecanisme elevador com el generador d’energia s’han d’instal-lar i
utilitzar d’acord amb la instruccions del fabricant.

Assaig sense carrega

El generador d’energia incorporat a la grua ha de funcionar a la poténcia nominal maxima
indicada pel fabricant.

El mecanisme elevador ha de funcionar sense carrega, amb el tambor girant a la velocitat
corresponent a la maxima velocitat de desplacament del ganxo en I'elevacié i en el descens.
Aquesta velocitat ha d’estar especificada pel fabricant. EIl més gran dels dos nivells de
poténcia acustica (elevacié o descens) s’ha d'utilitzar per als resultats de I'assaig.

Assaig amb carrega

El generador d’energia incorporat a la grua ha de funcionar a la poténcia nominal maxima
indicada pel fabricant. EI mecanisme elevador ha de funcionar amb una tensi6 de cable al
tambor corresponent a la carrega maxima (per al radi minim) i el ganxo s’ha de desplagar a
la velocitat maxima. La carrega i la velocitat han d’estar especificades pel fabricant. La

al contrapes

velocitat s’ha de supervisar durant I'assaig.

Periode d’observacié/determinacid del nivell de poténcia acustica resultant en cas
d’aplicacié de més d’'una condicio de funcionament

En el mesurament del nivell de poténcia acustica del mecanisme elevador, el periode de
mesurament aplicable és de t; segons, en queé:

t, és el periode en segons previ a I'activacio del fre amb el mecanisme elevador funcionant
tal com s’ha especificat anteriorment; als efectes de I'assaysegons.

n

t; és el periode en segons entre el moment en que s’activa el fre i I'aturada completa del
ganxo.

Si s'utilitza un integrador, el periode d’integracio ha de ser igyal ftegons.
El valor quadratic mitja en una posicié de microfon i s’obté mitjangant I'equacié seguent:
Lyi=101g [(+10%45) / (t + ¥)]

en que:

54. MAQUINES DE FER RASES
Vegeu el punt 0.

L. és el nivell de pressié acustica en la posicié de microfon i durant el periode t 55. CAMIONS FORMIGONERA

L; és el nivell de pressio acustica en la posicié de microfon i durant el periode de frenada Norma basica d’emissié sonora
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EN I1SO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). 57. GRUPS ELECTROGENS DE SOLDADURA
Condicions de funcionament durant I'assaig Norma basica d’emissio sonora
Assaig amb carrega EN ISO 3744:1995 (UNE-EN I1SO 3744:1996).

El camio formigonera s’ha d’'assajar en posicio estacionaria. El tambor s’ha d’omplir ambs g rreccié d'entorn Kn
formig6 de consisténcia mitjana (mesura de propagacio 42-47 cm) fins a la seva capacitat

nominal. El motor del tambor ha de funcionar a la velocitat que susciti la velocitat maximaMesurament a l'aire lliure
del tambor especificada en les instruccions d’Us que es lliuren al comprador. Kop =0

Periode d’observacié .
Mesurament a l'interior

El peri ! rvacié h rar com a minim 1 ns. .
periode d'observacio ha de durar com a 5 segons El valor de la constant){ determinat d’acord amb I'annex A de la norma EN ISO 3744:194

(UNE-EN ISO 3744:1996), s’ha de situar en un val@;0 dB, cas en qué,Kno s’ha de

56. BOMBES D’AIGUA . s
prendre en consideracio.

Norma basica d’emissio sonora Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesuramer
EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996). Semiesferal/sis posicions de microfon de conformitat amb I'apartat 5 de la part A
Superficie de mesurament/nombre de posicions de microfon/distancia de mesurament conformitat amb I'apartat 5 de la part A.
Paral-lelepipede/de conformitat amb la norma EN ISO 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996)Si | > 2 m, es pot fer servir un paral-lelepipede de conformitat amb la norma EN |
amb una distancia de mesuramentd =1 m. 3744:1995 (UNE-EN ISO 3744:1996) amb una distancia de mesuramentd = 1 m.
Condicions de funcionament durant l'assaig Condicions de funcionament durant I'assaig
Instal-lacié de la maquina Instal-lacié de la maquina
La bombq d'a'Qua S’h.a d'instal-lar sobre ’el pla reflector. Les bombes d'aigua muntgde%l grup electrogen de soldadura s’ha d’instal-lar sobre el pla reflector. Els grups electrd
sobre patins s’han d'instal-lar damunt d'un suport de 0,40 m, tret que les ConOIICIonSde soldadura muntats sobre patins s’han d’instal-lar damunt d’un suport de 0,40 m, tre
d’instal-laci6 del fabricant exigeixin una altra cosa. - . L, P . N P ' '
les condicions d'instal-lacio del fabricant exigeixin una altra cosa.

Assaig amb carrega . N

) . _ o _ ) Assaig amb carrega
El motor ha de funcionar en el punt de maxim rendiment indicat a les instruccions del
Periode d’observacio Periode d'observacio
El periode d’observaci6 ha de durar com a minim 15 segons. El periode d’observacio ha de durar com a minim 15 segons.
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ANNEX IV ANNEX V é
D
MODELS DE MARCATGE CE DE CONFORMITAT | DE LA INDICACIO DEL CONTROL INTERN DE LA PRODUCCIO
NIVELL DE POTENCIA ACUSTICA GARANTIT
1. En aquest annex es descriu el procediment mitjancant el qual el fabricant, o el seu
El marcatge CE de conformitat esta compost per les inicials «CE» configurades de la mane-representant autoritzat establert a la Unié Europea, a qui competeixen les obligagions
ra seglent: establertes al punt 2, garanteix i declara que la maquina compleix els requisits de la Di-
rectiva 2000/14/CE. El fabricant, o el seu representant autoritzat establert a la Unié Huro-
pea, ha de col-locar a cada maquina el marcatge CE de conformitat i la indicaci¢ del
St PE G I RRT s o et nivell de poténcia acustica garantit d’acord amb el que disposa I'article 11, i ha d’elabprar
it v una declaracié CE de conformitat per escrit, d’acord amb el que disposa l'article 8.
2. El fabricant, o el seu representant autoritzat establert a la Unié Europea, ha d’elabofar la
documentacié técnica descrita al punt 3; I'ha de conservar a disposicio de les autofitats
nacionals pertinents, a efectes d’'inspeccid, durant un termini de deu anys com a mifnim a
22 T partir de la data de fabricacié de I'Gltim producte. El fabricant, o el seu represeniant
] autoritzat establert a la Uni6é Europea, pot confiar a una altra persona la conservacio|de la
documentaci6 técnica. En aquest cas, ha de fer constar el nom, els cognoms i I'agreca
d’aquesta persona a la declaracié CE de conformitat.
En cas que la mida del marcatge CE s’amplii o es redueixi en funcié de la mida de 8. La documentacio técnica ha de permetre I'avaluacio de la conformitat de la maquina|&b
maquina, s’han de respectar les proporcions indicades al dibuix anterior. Els diferents elementsels requisits d’aquest Reial decret. Ha d'incloure, almenys, les dades seguents: §
del marcatge CE han de tenir basicament la mateixa dimensio vertical, que no pot ser infe- @
riora 5 mm. - nom i adreca del fabricant o del seu representant autoritzat establert a la Uni6é Europea,
La indicacio del nivell de poténcia acUstica garantit esta composta per la xifra en dB q inci6 de la maaui %
corresponent a la poténcia acustica garantida, el simhgb &«lun pictograma configurat escripcio de fa maquina, 5
de la manera seglient: N
- marca, o
. _ N
- denominacié comercial,
. ~y i N
I = - tipus, série i nmeros,
b !t o
b lf.\]q_g)-l L\'I.L'A - les dades tecniques pertinents per a la identificacié de la maquina i I'avaluacié de laseva
o A — emissio sonora, entre les quals tgihai escau, dibuixos esquematics i qualsdestripcid
2i%' i i explicacié necessaries per a la seva comprensio,
L dB - una referéncia a la Directiva 2000/14/CE,
__th: ': - m . - linforme técnic dels mesuraments del soroll efectuats d’acord amb les disposicions|que
2. - - s conté la Directiva 2000/14/CE,
L -_ -
- els instruments tecnics utilitzats i els resultats de I'avaluacio de la incertesa deguda|ades
variacions en la produccio i la relacié amb el nivell de poténcia acustica garantit. 13
@
4. El fabricant ha de prendre les mesures necessaries perqué el procés de fabricaéé es
En cas que la indicaci6 es redueixi o s'amplii en funcié de la mida de la maquina, s’han de desenvolupi de manera que quedi garantida continuament la conformitat de la maqQina
respectar les proporcions indicades al dibuix anterior. Aixd no obstant, la dimensié vertical fabricada amb la documentacid técnica a la qual fan referéncia els punts 2 i 3 i amt§els
de la indicacié no ha de ser, en la mesura possible, inferior a 40 mm. requisits d’aquest Reial decret. o




ANNEX VI Una vegada I'organisme notificat hagi emeés un informe on confirmi que la documentadié

técnica compleix els requisits que estableix aquest Reial decret, el fabricant o el

=l
ceu

CONTROL DE LA PRODUCCIO AMB AVALUACIO DE LA DOCUMENTACIO representant autoritzat establert a la Unié Europea pot col-locar el marcatge CE a la maguina

TECNICA | COMPROVACIONS PERIODIQUES i emetre una declaracié CE de conformitat d’acord amb el que disposen els articles 81 1

la qual cosa té la responsabilitat total.

1. Enaquest annex es descriu el procediment mitjangant el qual el fabricant, o el seu representan
autoritzat establert a la Unié Europea, a qui competeixen les obligacions establertes als
punts 2, 5i 6, garanteix i declara que la maquina compleix els requisits de la DirectivéEl fabricant, o el seu representant autoritzat establert a la Unié Europea, ha de fer part

tAvaIuaci() per I'organisme notificat durant la produccié

2000/14/CE. El fabricant, o el seu representant autoritzat establert a la Uni6é Europea, ha deés I'organisme notificat en la fase de produccié d’acord amb algun dels procediments
col-locar a cada maquina el marcatge CE de conformitat i la indicacio del nivell de poténcia’enumeren a continuacio, a eleccid del fabricant o del seu representant establert a g

acustica garantit d’acord amb el que disposa l'article 11, i ha d’elaborar una declaracié CEuropea:
de conformitat per escrit, d'acord amb el que disposa l'article 8.

- 'organisme natificat ha de fer comprovacions periodiques a fi de verificar que la maqu
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2. El fabricant, o el seu representant autoritzat establert a la Unié Europea, ha d’elaborar |dfabricada compleix en tot moment el que estableix la documentacio técnica, aixi com els

documentacié técnica descrita al punt 3; I'na de conservar a disposicié de les autoritatsrequisits d’aquest Reial decret; en particular, I'organisme notificat s’ha de centrar erj

nacionals pertinents, a efectes d’inspeccid, durant un termini de deu anys com a minim aelements segiients:

partir de la data de fabricacié de I'iltim producte. El fabricant, o el seu representant ¢ marcatge correcte i complet de les magquines d’acord amb el que disposa I'article
autoritzat establert a la Unio Europea, pot confiar a una altra persona la conservacio de la,

documentacié técnica. En aquest cas, ha de fer constar el nom, els cognoms i I'adrega ©Missio de la declaracio CE de conformitat d’acord amb larticle 8,

d’aquesta persona en la declaracié CE de conformitat. - els instruments técnics utilitzats i els resultats de I'avaluacio de la incertesa deguda
3. La documentaci6 técnica ha de permetre I'avaluacié de la conformitat de la maquina ampvanacions en la producci6 i la relacié amb el nivell de poténcia acustica garantit.

els requisits de la Directiva 2000/14/CE. Ha d'incloure, almenys, les dades segiients:  El fabricant, o el seu representant autoritzat establert a la Unié6 Europea, ha de do

- nom i adrega del fabricant o del seu representant autoritzat establert a la Uni6é Europe&©rganisme notificat un acces il-limitat a tota la documentaci6 interna que doni suport
- descripci6 de la maquina procediments, els resultats reals de les auditories internes i les mesures correctives ¢

' s’escau, s’hagin adoptat.
- marca,

Només en cas que les comprovacions esmentades anteriorment donin un resultat insatisf

) d.enoml?gm.o c,omerC|aI, I'organisme notificat ha de dur a terme assaigs de soroll que, segons el seu parer, es
- tipus, serie | numeros, simplificar o fer per complet d’acord amb les disposicions establertes a I'annex Ill resp
- les dades técniques pertinents per a la identificacié de la maquina i I'avaluacio de la sewal tipus de maquina pertinent;

emissio sonora, entre les quals tgihai escau, dibuixos esquematics i qualseiestripcio - 'organisme notificat ha de fer o encomanar la realitzacié de comprovacions de produ

i explicacio necessaries per a la seva comprensio, intervals determinats a I'atzar. S’ha d’examinar una mostra adequada de la maquina
- una referéncia a la Directiva 2000/14/CE, nitiva, escollida per I'organisme natificat, i s’han de fer els assaigs de soroll aprop
- linforme técnic dels mesuraments del soroll efectuats d’acord amb les disposicions que indicats a I'annex lll, o assaigs equivalents, a fi de comprovar la conformitat del prodd

conté la Directiva 2000/14/CE, amb els requisits pertinents d’aquest Reial decret. Les comprovacions de producte
_ els instruments técnics utilitzats i els resultats de 'avaluacié amb el nivell de poténcia 9 ncloure els aspectes segients:

acustica garantit. - el marcatge correcte i complet de les maquines d’acord amb el que disposa l'article

4. El fabricant ha de prendre les mesures necessaries perqué el procés de fabricacié-dgmissio de la declaracio CE de conformitat d'acord amb ['article 8.

desenvolupi de manera que quedi garantida la conformitat de la maquina fabricada amp, ampdés casos, I'organisme notificat ha de determinar la freqiiéncia de les comprova
la documentaci6 tecnica a la qual fan referéncia els punts 2.i 3 i amb els requisits de |ge conformitat amb els resultats obtinguts en avaluacions prévies, la necessitat de vigil
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Directiva 2000/14/CE. mesures correctives i les orientacions addicionals en relacié amb la frequiéncia de les
5. Avaluacié per I'organisme natificat prévia a la posada al mercat comprovacions que pugui facilitar la produccié anual i la fiabilitat general del fabricant per
. . . mantenir els valors garantits, en qualsevol cas, s’ha de fer una comprovacié almenys una
El fabricant, o el seu representant autoritzat establert a la Unié Europea, ha de presentar a\}iﬁ ada cada tres ang S q P e
organisme notificat escollit per ell una copia de la documentacid técnica abans que es pos‘?g ys:
al mercat o es posi en servei la primera maquina. En cas de dubte respecte a la credibilitat de la documentacié técnica o al compliment de les

ormes durant la produccié, I'organisme notificat n’ha d'informar de manera correspory

En cas de dubte respecte a I'exactitud de la documentacid técnica, I'organisme notificat h ; ) L
fabricant o el seu representant autoritzat establert a la Unié Europea.

d’'informar de manera corresponent el fabricant o el seu representant autoritzat establert a§
Unié Europea i, si escau, ha d'introduir, o manar que s'introdueixin, modificacions en laEn els casos en qué les maguines comprovades no compleixin les disposicions que
documentacié, o ha de fer, o ordenar que es facin, si s’escau, les proves que es consideaguest Reial decret, I'organisme notificat ha d'informar I'érgan competent de la comun

ent

conté

necessaries. autonoma que el va autoritzar.
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ANNEX VII ANNEX VI

9901

VERIFICACIO PER UNITAT ASSEGURAMENT TOTAL DE LA QUALITAT

. Aquest annex descriu el procediment mitjangant el qual el fabricant, o el seu representait En aquest annex es descriu el procediment mitjancant el qual el fabricant que compleix
autoritzat establert a la Unié Europea, garanteix i declara que la maquina respecte a la les obligacions que estableix el punt 2 garanteix i declara que la maquina de que es|tracta
qgual s’ha emes el certificat a que es refereix el punt 4 és conforme a les exigéncies de la compleix els requisits de la Directiva 2000/14/CE. El fabricant, o el seu represertant
Directiva 2000/14/CE. El fabricant, o el seu representant autoritzat establert a la Unié autoritzat establert a la Unié Europea, ha de col-locar el marcatge CE, aixi com la
Europea, ha de col-locar el marcatge CE, aixi com la informacié que requereix I'article informacié que requereix I'article 11, a I'equip i efectuar per escrit la declaracié CH de
11, a la maquina, i efectuar la declaracié CE de conformitat a qué es refereix I'article 8. conformitat a la qual es refereix I'article 8.

. El fabricant, o el seu representant autoritzat establert a la Unié Europea, ha de presenfar El fabricant ha d’aplicar un sistema d’assegurament de la qualitat aprovat per al disseny,
la sol-licitud de verificacié per unitat a un organisme naotificat escollit per ell. la fabricaci6 i la inspecci6 final dels productes, aixi com per als assaigs, tal com s’espegifica

L, . al punt 3, i esta subjecte al control esmentat al punt 4.
La declaracio ha d’incloure:

) ) ) o ) 3. Sistema d'assegurament de la qualitat
el nom i I'adreca del fabricant i, en cas que sigui el seu representant autoritzat qui pre-

senta la sol-licitud, també el seu nom i la seva adrega; 3.1 Elfabricant ha de presentar una sol-licitud d’avaluacio del seu sistema d’assegurament

o . - . B de la qualitat a un organisme notificat escollit per ell.
una declaracio escrita conforme aquesta sol-licitud no s’ha presentat a cap altre organisme notificat;

. - o ) ) ., Lasol-licitud ha d'incloure:
documentacio tecnica que sigui conforme a les exigéncies que figuren a continuacio:

. - . . . o
o _ - tota la informacié pertinent de la categoria del producte projectat, com per exemplgla
- descripcio de la maquina, documentacio técnica de qualsevol equip ja en fase de disseny o de produccio, que §a de
contenir, com a minim, la informacié seguent:

- marca, -
L . - nom i adreca del fabricant o del seu representant autoritzat establert a la Uni6 Eeyo-
- denominacié comercial, & P s%r
pea, =3
- tipus, série i nimeros, o . =
- descripcio de I'equip, N
L . . e e . o
- les dades técniques pertinents per a la identificacié de la maquina i I'avaluacio de la marca o
seva emissid sonora, entre les quals hi ha d’haver, si escau, dibuixos esquematics i ’ ™
qualsevol descripcié i explicacié necessaries per a la seva comprensio, - denominacié comercial,
- referéncia a la Directiva 2000/14/CE. - tipus, série i nameros,
. Lorganisme notificat ha de: - les dades técniques pertinents per a la identificacié de I'equip i I'avaluacio de la seva

emissio sonora, entre les quals hgihai escau, dibuixos esquematics i geabl

examinar si la maquina ha estat fabricada de conformitat amb la documentacio técnica, . L . o
q descripci6 i explicacié necessaries per a la seva comprensio,

acorglar amb el sol-licitant el lloc on, d’acord amb aquest Reial decret, s’han de fer els una referéncia a la Directiva 2000/14/CE,
assaigs del soroll,
I'informe técnic dels mesuraments del soroll realitzats d’acord amb les disposiclons

d’acord amb aquest Reial decret, realitzar o haver realitzat els assaigs del soroll necessaris. que conté aquest Reial decret,

. Sila maquina compleix les disposicions d’aquest Reial decret, I'organisme notificat ha

; ! . ; L . , els instruments técnics utilitzats i els resultats de I'avaluaci6é amb el nivell de poté
d’expedir un certificat de conformitat al sol-licitant com el que es descriu a I'annex X.

acustica garantit,

ns 3
QD

lil(;grr]gezr::irge notificat denega el certificat de conformitat, ha de motivar detalladament una copia de la declaracié CE de conformitat;

. . . - |la documentacio relativa al sistema d’assegurament de la qualitat.
. El fabricant, o el seu representant autoritzat establert a la Unié Europea, ha de guardar

juntament amb la documentacié técnica copies del certificat de conformitat durant det8.2 El sistema d’assegurament de la qualitat ha d’assegurar que el producte complg
anys a partir del dia en qué es posi al mercat la maquina. exigencies de les directives que li siguin aplicables.
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Tots els elements, requisits i disposicions adoptats pel fabricant han de figurar per escrit a l2organisme notificat ha de notificar la seva decisio al fabricant. La notificacié ha d’inclou
documentacié de manera sistematica i ordenada en forma de criteris, procedimentslés conclusions de I'examen i la decisi6 d’avaluacié motivada.
instruccions. La documentacio del sistema d’assegurament de la qualitat ha de permetye
interpretar de manera uniforme els criteris i els procediments aplicats en relacié6 amb la’
qualitat, com per exemple els programes, planols, manuals i expedients de qualitat. 4.1 L'objectiu de la vigilancia consisteix a cerciorar-se que el fabricant compleix degudam

les obligacions que li imposa el sistema d’assegurament de la qualitat aprovat.

Vigilancia sota la responsabilitat de I'organisme notificat

3.3 En especial, la documentacio ha d’'incloure una descripcié adequada de: ) ] N ] . )
o o . . .. 4.2 El fabricant ha de permetre que I'organisme notificat, a fi de dur a terme inspeccig
- els objectius de qualitat i 'organigrama, les responsabilitats del personal de gestié iles  entrj a les seves instal-lacions de disseny, fabricacio, inspeccié, assaig i em

seves atribucions quant a la qualitat del disseny i del producte, gatzemament, i li ha de facilitar tota la informacié necessaria, en particular:

- la documentacio técnica que s’elabori per a cada producte, que ha de contenir, com-a |a documentacié sobre el sistema d’assegurament de la qualitat,
minim, la informacié que indica el punt 3.1. per a la documentacié técnica a que es

refereix el punt esmentat els expedients de qualitat previstos en la part del sistema d’assegurament de la qu

dedicada al disseny, com ara els resultats de les analisis, calculs, assaigs, etc.,
- les tecniques de verificacié de disseny i de control del producte, els processos i les

activitats sistematiques que s’han d'utilitzar en dissenyar els productes pertanyents a la
categoria de I'equip prevista,

els expedients de qualitat previstos en la part del sistema d’assegurament de la qu
dedicada a la fabricacio, com informes d’inspecci6 i dades d’assaigs, dades de calibr
informes sobre la qualificacié del personal afectat, etc.

- lestécniques corresponents de fabricacio, control de qualitat i assegurament de la qualitglt

. . o . - ) A 3 I'organisme notificat ha de dur a terme auditories peridodicament per cerciorar-se qu
i els processos i les activitats sistematiques que s’han d'utilitzar,

fabricant manté i aplica el sistema d’assegurament de la qualitat i ha de facilitar
- els examens i els assaigs que s’han de fer abans, durant i després de la fabricacio, aixi informe de l'auditoria al fabricant.

com les frequencies amb que s’han de fer, 4.4 Amés, 'organisme notificat pot efectuar visites d'inspeccié sense avis previ al fabric

- els expedients relatius a la qualitat, com per exemple els informes d'inspecci6 i les En el transcurs de les visites, I'organisme notificat pot efectuar o fer que es dugu
dades d'assaigs i de calibratge, els informes sobre la qualificacié del personal terme assaigs per comprovar que el sistema d'assegurament de la qualitat fung
corresponent, etc., correctament. L’ organisme esmentat ha de facilitar al fabricant un informe de la inspe

. - ) . ) ) i, quan s’hagin fet assaigs, un informe dels assaigs.
- els mitjans per controlar I'obtencid de la qualitat desitjada pel que fa al disseny i a la

qualitat del producte, aixi com el funcionament eficag del sistema d’assegurament de Ia- El fabricant ha de tenir a disposicié de les autoritats nacionals, com a minim duran
qualitat. termini de deu anys a partir de la data de fabricacio de I'dltim equip:

Lorganisme notificat ha d’avaluar el sistema d’assegurament de la qualitat per determinar & documentacié que indica el segon guié del punt 3.1 d'aquest annex,

si compleix els requisits que indica el punt 3.2. Ha de pressuposar que els sistemedes actualitzacions que preveu el segon paragraf del punt 3.4,

2Sans13ei?:trsament de la qualitat que apliquin la norma EN ISO 9001 compleixen els requ't-Sles decisions i els informes de I'organisme notificat que indiquen I'Gltim paragraf del pu

3.4ielspunts4.3i4.4.
L'equip d’auditors ha de tenir com a minim un membre que tingui experiencia com aassessyl cada organisme notificat ha de comunicar als altres la informacio pertinent relatiy

Sf)bre la tgcnolog_la de que es tracti. E_I procediment d’avaluacié ha d’incloure una visita les aprovacions de sistemes d’assegurament de la qualitat expedides i retirades.
d’avaluacio a les instal-lacions del fabricant.

La decisi6 s’ha de notificar al fabricant. Aquesta notificacié ha d’incloure les conclusions
de I'examen i la decisié d’avaluacié motivada.

3.4 El fabricant es compromet a complir les obligacions que derivin del sistema
d'assegurament de la qualitat tal com s’hagi aprovat i a mantenir-lo de manera que
continui resultant adequat i eficac.

El fabricant, o el seu representant autoritzat establert a la Uni6 Europea, ha de mantenir
informat I'organisme notificat que hagi aprovat el sistema d’assegurament de la qualitat de
qualsevol projecte d’actualitzacié d’aquest.

L'organisme notificat ha d’avaluar les modificacions proposades i decidir si el sistema
d’assegurament de la qualitat modificat continua complint els requisits especificats al punt
3.2, o si cal una avaluacid nova.

@1uawa|dias

—

3 o

ma-

alitat

alitat
atge,

eel
un

osaén

1

N

po
@]

200¢ Hige
5

aa

L901



4.

. L'organisme notificat i el personal han de dur a terme les operacions d’'avaluaci6

. Lorganisme notificat ha de disposar del personal i els mitjans necessaris per poder dur
terme adequadament les tasques técniques i administratives relacionades amb la tas

. Lorganisme notificat ha de subscriure una asseguranca de responsabilitat.

ANNEX IX

CRITERIS MINIMS QUE S’HAN DE TENIR EN COMPTE PER NOTIFICAR
ORGANISMES

ANNEX X

VERIFICACIO PER UNITAT

MODEL DE CERTIFICAT DE CONFORMITAT

. Lorganisme, el seu director i el personal responsable de dur a terme les operacions de

verificacié han de ser persones diferents del dissenyador, el fabricant, el constructor, el

proveidor o linstal-lador de I'equip i diferents també del representant autoritzat de

CERTIFICAT CE DE CONFORMITAT

qualsevol d’'aquestes persones. No hi poden participar directament ni com a representa
autoritzats en el disseny, la construccio, la posada al mercat o el manteniment de I'equ
ni representar les parts que duen a terme aquestes activitats. Aix0, tanmateix, no exclou
possibilitat que el fabricant o el constructor intercanviin informacié técnica amb

I'organisme.

verificacid amb el maxim grau d’integritat professional i competencia técnica; no han de

ser sotmesos a cap tipus de pressio, ni se’ls ha d’oferir cap tipus d’incentiu, en particularngm.:

economic, que pugui influir en el seu judici o en els resultats de la seva feina, especialme
per part de persones o grups de persones que tinguin interessos en el resultat de
verificacions.

ts
pl. FABRICANT
la

2. NUMERO DEL CERTIFICAT
DE CONFORMITAT

3. TITULAR DEL CERTIFICAT

4. ORGANISME NOTIFICAT EMISSOR

5. INFORME DE LABORATORI

data:
nt
les

Mesurament del nivell de poténcia acustica:

6. DIRECTIVA APLICABLE

..... /.....ICE

d’inspeccid i vigilancia; també ha de tenir accés a I'equip que es requereixi per a qualssev
verificacions especials.

El personal responsable de la inspecci6 ha de tenir:
una solida formaci6 técnica i professional,
un coneixement satisfactori dels requisits d’avaluacié de la documentacio técnica,

un coneixement satisfactori dels requisits dels assaigs que dugui a terme i una experiéen
practica adequada en aquests assaigs,

aptitud per redactar els certificats, les actes i els informes necessaris per certificar e
assaigs efectuats.

. S’ha de garantir la independéncia del personal d’'inspecci6. La seva remuneracio no s’ha

d’establir en funcié del nombre d’assaigs duts a terme ni dels resultats dels assaigs.

tota la informacié que obtingui en la realitzacié dels assaigs (excepte amb relacio a le

S
autoritats administratives competents de I'Estat on es duguin a terme les activitats), en
t

virtut d’'aquest Reial decret o de qualssevol disposicions de la legislacié nacional mitjanga
la qual s’apliqui.

7. DESCRIPCIO DE LA MAQUINA
Tipus de maquina:

Denominacié comercial:
Namero de tipus:
’lﬁlipus de motor o motors:

|sTipus d'energia:

Altres caracteristiques técniques requerides, etcy:

Categoria:

Numero d’identificacié:

Fabricant:

Poténcia/revolucions:

8. SSADJUNTEN A AQUEST CERTIFICAT ELS DOCUMENTS SEGUENTS AMB EL NUMERO INDICAT
ALACASELLA2

9. VALIDESA DEL CERTIFICAT

. El personal de I'organisme esta obligat a observar el secret professional en relacié amb (segell)

Lloc:
(signatura)

Data: /)
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ANNEX XI

Maquines subjectes a limits de poténcia acustica, a les quals es refereix I'article 11

Muntacarregues per al transport de materials de construccié (amb motor de combustid) instal-lada superior a 20 kW).

Definicié: punt 3 de 'annex |. Mesurament: punt 3 de la part B de I'annex lI.

Maguines compactadores (Unicament corrons vibrants i no vibrants, planxes i piconadores pmaquines per a I'acabat de la gespa/retalladores de gespa

vibratories)

Definicid: punt 8 de I'annex |. Mesurament: punt 8 de la part B de I'annex .
Motocompressors (< 350 kW)

Definicid: punt 9 de I'annex |. Mesurament: punt 9 de la part B de I'annex .

Trituradores de formigd i martells picadors de ma

Definicié: punt 10 de I'annex |I. Mesurament: punt 10 de la part B de I'annex IlI.

Torns de construccié (amb motor de combustio)

Definicié: punt 12 de I'annex |I. Mesurament: punt 12 de la part B de I'annex IlI.

Topadores (< 500 kW)

Definicid: punt 16 de I'annex |I. Mesurament: punt 16 de la part B de I'annex IlI.

Autotrabucs (< 500 kW)

Definicié: punt 18 de I'annex I. Mesurament: punt 18 de la part B de I'annex IlI.

Pales hidrauliques i de cables (< 500 kW)

Definicié: punt 20 de I'annex |I. Mesurament: punt 20 de la part B de I'annex Ill.

Pales carregadores (< 500 kW)

Definicid: punt 21 de I'annex |I. Mesurament: punt 21 de la part B de I'annex IlI.

Anivelladores (< 500 kW)

Definicié: punt 23 de I'annex I. Mesurament: punt 23 de la part B de I'annex Il1.

Generadors d’energia hidraulica

Definicid: punt 29 de I'annex |I. Mesurament: punt 29 de la part B de I'annex IlI.

- Compactadores d’escombraries, tipus carregadores (< 500 kW)

Definicio: punt 31 de I'annex I. Mesurament: punt 31 de la part B de I'annex IlI.

dispositius polivalents el principal component motoritzat dels quals té una poter

Definicid: punt 32 de I'annex I. Mesurament: punt 32 de la part B de I'annex IlI.

Definicid: punt 33 de I'annex I. Mesurament: punt 33 de la part B de I'annex .
Carretons elevadors voladissos accionats amb motor de combustioé (en queden ex
els «altres carretons elevadors voladissos» que es defineixen al segon guié del punt
I'annex |, amb una poténcia nominal no superior a 10 t)

Definicio: punt 36 de I'annex I. Mesurament: punt 36 de la part B de I'annex IlI.
Carregadores (< 500 kW)

Definicid: punt 37 de I'annex I. Mesurament: punt 37 de la part B de I'annex IlI.
Grues mobils

Definicié: punt 38 de I'annex I. Mesurament: punt 38 de la part B de I'annex lII.
Motoaixades (< 3 kW)

Definicid: punt 40 de I'annex I. Mesurament: punt 40 de la part B de I'annex IlI.

Pavimentadores (en queden excloses les pavimentadores equipades amb guia pe
compactacio)

Definicid: punt 41 de I'annex I. Mesurament: punt 41 de la part B de I'annex IlI.

Grups electrogens (< 400 kW)

Definicid: punt 45 de I'annex I. Mesurament: punt 45 de la part B de I'annex IlI.

Grues torre
Definicié: punt 53 de I'annex I. Mesurament: punt 53 de la part B de I'annex lII.
Grups electrogens de soldadura

Definicié: punt 57 de I'annex I. Mesurament: punt 57 de la part B de I'annex IlI.

wa|dng
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QUADRE DE VALORS LIMITS
Poténcia neta Nivell de poténcia acustica admissible en dB/pW
instal-lada P
en kWw;
Poténcia
. N . electrica P Fase | a partir de Fi 1] i
Tipus de magquina el part ase Il a partir
p a (%) en kw; I'entrada en vigor del 3.1.2006
Massa de d'aquest Reial decret
I'aparell m en
kg;
Amplada de
tall L en cm
Magquines compactadores (corrons P<8 108 105
vibrants, planxes i piconadores 8<P<70 109 106
vibratories) P>70 89 +111g P 86 +111g P
Topadores, carregadores i pales P<55 106 103
carregadores sobre erugues P>55 87 +111g P 84+111gP
Topadores, carregadores i pales P< 55 104 101
carregadores sobre rodes, autotrabucs,
anivelladores, compactadores
d’escombraries tipus carregadores,
carretons elevadors vc_)l’adissos agci_onats P>55 85 +111g P 82 +111g P
per motor de combustio, grues mobils,
maquines compactadores (corrons no
vibrants), pavimentadores, generadors
d’energia hidraulica
Muntacarregues per al transport P<15 96 93
de materials de construccié, torns
de construcci6, motoaixades P>15 83+11lgP 80+111g P
ms<15 107 105
T_nturadores dg formigé i martells 15<m <30 94+111gm 92+111g m
picadors de ma
m= 30 96 +11Ig m 94 +11Ig m
Grues torre 98 +1g P 96 +1Ig P
N Pels2 97 +IgPel 95 +Ig P el
Grups electrogens de soldadura
i de poténcia 2<Pek10 98 +Ig P el 96 +IgPel
Pel>10 97 +Ig P el 95 +IgPel
P<15 99 97
Motocompressors
P>15 97 +21g P 95+21g P
L <50 96 942
Tallad?res de gespa, maquines 50<L<70 100 98
per a l'acabat de la gespa/retalladores
de gespa 70<L< 120 100 982
L>120 105 103

(1) P, dels grups electrogens de soldadura: corrent nominal de soldadura multiplicat per la tensié convencional
en carrega corresponent al valor més baix del factor de marxa que indica el fabricant.

P, dels grups electrogens de poténcia: energia primaria de conformitat amb la norma ISO 8528-1:1993, punt
13.3.2.

(2) Es tracta Gnicament de valors indicatius. Els valors definitius estan supeditats a la possible modificaci6 de la
Directiva 2000/14/CE, en funcié de l'informe que preveu I'apartat 3 de l'article 20 de la Directiva. Si no es
produeix aquesta modificacio, els valors de la fase | continuarien aplicant-se en la fase Il.

El nivell de poténcia admissible s’ha d’arrodonir en el nombre enter més proxim (si és inferior a 0,5 s’ha d'utilitzar
el nombre inferior; si és superior o igual a 0,5 s’ha d'utilitzar el nombre superior).

ANNEX Xl

Maquines subjectes Unicament a marcatge d’emissié sonora, a les quals es refere
l'article 12

Plataformes elevadores amb motor de combustié
Definicié: punt 1 de I'annex I. Mesurament: punt 1 de la part B de I'annex L.

Desbrossadores
Definicié: punt 2 de I'annex |. Mesurament: punt 2 de la part B de I'annex Ill.

Muntacarregues per al transport de materials de construccié (amb motor eléctric)
Definicié: punt 3 de I'annex I. Mesurament: punt 3 de la part B de I'annex .

Serres de cinta per a obres
Definicié: punt 4 de I'annex I. Mesurament: punt 4 de la part B de I'annex III.

Serres circulars de taula per a obres
Definicid: punt 5 de I'annex I. Mesurament: punt 5 de la part B de I'annex Il

Serres de cadena portatils
Definicié: punt 6 de I'annex I. Mesurament: punt 6 de la part B de I'annex .

Vehicles aiguabatedors i aspiradors d’alta pressio
Definicié: punt 7 de I'annex I. Mesurament: punt 7 de la part B de I'annex III.

Maquines compactadores (lnicament piconadores d’explosi6)
Definicid: punt 8 de I'annex I. Mesurament: punt 8 de la part B de I'annex Il

Formigoneres
Definici6: punt 11 de I'annex |. Mesurament: punt 11 de la part B de I'annex lII.

Torns de construccié (amb motor eléctric)

Definicié: punt 12 de I'annex I. Mesurament: punt 12 de la part B de I'annex Il
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Maquines de distribucié, transport i ruixada amb formig6 i morter

Definicid: punt 13 de I'annex I. Mesurament: punt 13 de la part B de I'annex lIl.

Cintes transportadores

Definici6: punt 14 de I'annex |. Mesurament: punt 14 de la part B de I'annex lIl.

Equips de refrigeraci6 en vehicles

Definicié: punt 15 de I'annex |. Mesurament: punt 15 de la part B de I'annex IlI.

Equips de perforacié

Definici6: punt 17 de I'annex |. Mesurament: punt 17 de la part B de I'annex IIl.

Equips de carrega/descarrega de cisternes o sitges en camions

Definicié: punt 19 de I'annex I. Mesurament: punt 19 de la part B de I'annex Ill.

Contenidors de reciclatge de vidre

Definicié: punt 22 de I'annex |. Mesurament: punt 22 de la part B de I'annex III.

Maquines per a I'acabat de I'herba/retalladores d’herba

Definicid: punt 24 de I'annex |. Mesurament: punt 24 de la part B de I'annex lIl.

Tallavorades

Definicid: punt 25 de I'annex I. Mesurament: punt 25 de la part B de I'annex lIl.

Aiguabatedores d’alta pressio

Definici6: punt 26 de I'annex |. Mesurament: punt 26 de la part B de I'annex III.

Maquines de raig d’aigua d’'alta pressié

Definicié: punt 27 de I'annex |. Mesurament: punt 27 de la part B de 'annex Ill.

Martells hidraulics

Definicid: punt 28 de I'annex |. Mesurament: punt 28 de la part B de I'annex IIl.

Talladors de juntures

Definicié: punt 30 de I'annex I. Mesurament: punt 30 de la part B de I'annex Ill.

Bufadores de fulles

Definicid: punt 34 de I'annex |. Mesurament: punt 34 de la part B de I'annex lIl.

Aspiradores de fulles

Definicid: punt 35 de I'annex I. Mesurament: punt 35 de la part B de I'annex IIl.

Carretons elevadors voladissos accionats per motor de combustié (Unicament els «a
carretons elevadors voladissos» que es defineixen en el segon guié del punt 36 de I'ar

I, amb una poténcia nominal no superior a 10 t)

Definicié: punt 36 de I'annex |. Mesurament: punt 36 de la part B de I'annex Ill.

Contenidors d’escombraries mobils

Definicid: punt 39 de I'annex |. Mesurament: punt 39 de la part B de I'annex lIl.

Pavimentadores (equipades amb guia per a alta compactacio)

Definicié: punt 41 de I'annex |. Mesurament: punt 41 de la part B de I'annex Ill.

Equip de maneig d’estaques

Definicid: punt 42 de I'annex |. Mesurament: punt 42 de la part B de I'annex lIl.

Col-locadors de canonades

Definicid: punt 43 de I'annex |. Mesurament: punt 43 de la part B de I'annex IIl.

Tractors eruga per a neu

Definicié: punt 44 de I'annex |. Mesurament: punt 44 de la part B de 'annex Ill.

Grups electrogens (> = 400 kW)

Definicié: punt 45 de I'annex |. Mesurament: punt 45 de la part B de I'annex Ill.

Escombradores mecaniques

Definicid: punt 46 de I'annex |. Mesurament: punt 46 de la part B de I'annex lIl.

Vehicles recollidors d’escombraries

Definici6: punt 47 de I'annex |. Mesurament: punt 47 de la part B de I'annex IIl.
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- Fresadores per a carretera

Definicio: punt 48 de I'annex |. Mesurament: punt 48 de la part B de I'annex .

- Escarificadores

Definicio: punt 49 de I'annex |. Mesurament: punt 49 de la part B de I'annex .

- Trituradores/Estelladores
Definicid: punt 50 de I'annex I. Mesurament: punt 50 de la part B de I'annex Ill.

- Magquines llevaneu amb eines giratories (autopropulsades, amb exclusié dels accessoris)

Definicio: punt 51 de I'annex |. Mesurament: punt 51 de la part B de I'annex III.

- Vehicles aspiradors

Definicio: punt 52 de I'annex |. Mesurament: punt 52 de la part B de I'annex .

- Magquines de fer rases

Definicio: punt 54 de I'annex |. Mesurament: punt 54 de la part B de I'annex .

- Camions formigonera

Definicio: punt 55 de I'annex |. Mesurament: punt 55 de la part B de I'annex III.

- Equips de bomba d’aigua (no submergibles)

Definicio: punt 56 de I'annex |. Mesurament: punt 56 de la part B de I'annex .



