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i) Ser solicitante de asilo, de conformidade co pre-
visto no artigo 15.2 do Regulamento de aplicacion da Lei
5/1984, do 26 de marzo, reguladora do dereito de asilo e
da condicion de refuxiado, aprobado polo Real decreto
203/1995, do 10 de febreiro.

i) Outros supostos en que proceda a expedicion das
certificacions, logo da sua determinacién pola Secretaria
de Estado de Inmigracion e Emigracién no desempefo
das suas competencias.

2. As certificacions expedidas segundo o anterior
nimero 1 non teran, por si mesmas, ninglin efecto en
relacion coa situacion xuridica do interesado en Espana,
polo que non seran base nin consolidaran dereito ningun
de residencia que non correspondese a aquel, segundo o
previsto pola Lei organica 4/2000 e polo seu regulamento
aprobado polo Real decreto 2393/2004.

Disposicién adicional terceira. Servizos publicos de
emprego.

As referencias efectuadas nesta norma aos servizos
publicos de emprego entenderanse realizadas ao Servizo
Publico de Emprego Estatal, ao Instituto Social da Marina
e aos correspondentes servizos publicos de emprego das
comunidades autbnomas que asumisen o traspaso de
funcions e servizos en materia de xestion do traballo, o
emprego e a formacion.

Disposicién adicional cuarta. Medidas e competencias.

Os servizos publicos de emprego das comunidades
autonomas que tenan transferidas as competencias en
materia de xestion de traballo, emprego e formacién
poderan adoptar medidas no ambito das siias competen-
cias para a execucion do disposto nesta orde ministerial.

Disposicién transitoria primeira. Modificacion de identi-
ficadores.

1. Os servizos publicos de emprego e as axencias de
colocacién que, no momento da entrada en vigor desta
orde ministerial atendan as persoas estranxeiras inclui-
das no ambito de aplicacién desta que estivesen inscritas
cun identificador distinto ao NIE, deberan modificalo.

2. Os servizos publicos de emprego comunicaranlle
estas modificacidns, no caso de beneficiarios de presta-
cions por desemprego, & entidade xestora das presta-
cions.

Disposicién transitoria segunda. Validez de documentos
en vigor para a inscricion como demandantes de
emprego.

As distintas autorizacions que habilitan para residir e
traballar en Espana concedidas as persoas incluidas no
ambito de aplicacién desta orde ministerial, e que tenan
validez no momento da entrada en vigor desta orde, per-
mitirdn realizar a inscricion como demandantes de
emprego durante o tempo para o que fosen expedidas,
segundo o establecido na disposicion transitoria primeira
do Real decreto 2393/2004, do 30 de decembro.

Disposicién derradeira. Entrada en vigor.

Esta orde entrara en vigor o dia seguinte ao da sua
publicacion no «Boletin Oficial del Estado».

Madrid, 22 de novembro de 2006.-O ministro de Tra-
ballo e Asuntos Sociais, Jesus Caldera Sanchez-Capitan.

MINISTERIO DE INDUSTRIA,
TURISMO E COMERCIO

ORDE ITC/3699/2006, do 22 de novembro, pola
que se regula o control metroloxico do Estado
dos instrumentos destinados a medir a veloci-
dade de circulacion de vehiculos de motor.
(«BOE» 291, do 6-12-2006.)

21275

A Lei 3/1985, do 18 de marzo, de metroloxia, establece
o réxime xuridico da actividade metroloxica en Espana,
réxime a que se deben someter en defensa da seguranza,
da proteccidon da saude e dos intereses econdmicos dos
consumidores e usuarios, os instrumentos de medida,
nas condicions que regulamentariamente se determinen.
Esta lei foi desenvolvida posteriormente por diversas nor-
mas de contido metroldxico, entre as cales se encontra o
Real decreto 889/2006, do 21 de xullo, polo que se regula
o control metroléxico do Estado sobre instrumentos de
medida.

O real decreto traspdn ao dereito interno a Directiva
2004/22/CE do Parlamento Europeo e do Consello, do 31
de marzo de 2004, relativa aos instrumentos de medida,
ao tempo que adapta as fases de control metroldxico
referidas 4 aprobacion de modelo e verificacién primi-
tiva, nos instrumentos sometidos a4 regulamentaciéon
especifica nacional, ao sistema de avaliacion da confor-
midade que se regula na directiva citada, abordando,
ademais, o desenvolvemento das fases de control
metroloxico correspondentes & verificacion periddica e
despois de reparacion, fases que non se regulan na nor-
mativa comunitaria.

De acordo con todo isto, esta orde ten por obxecto
regular o control metroléxico do Estado sobre aqueles
instrumentos ou sistemas de medida da velocidade de
circulacion de vehiculos de motor, denominados en
diante «cinemodmetros», situados nunha instalacién fixa
ou estatica e en vehiculos ou aeronaves, xa sexan estati-
cos ou en movemento, asi como sobre os seus dispositi-
vos complementarios destinados a imprimir ou rexistrar
os resultados das medidas efectuadas por estes instru-
mentos.

Adicionalmente modificanse os contidos técnicos
establecidos no seu dia en funcion da experiencia
obtida da sua aplicacién e da evolucién tecnoldxica que
experimentou o instrumento desde a sua ultima regula-
cion e que permite a aplicacion de novas tecnoloxias en
beneficio da seguranza viaria, introducindo a posibili-
dade de instalar cinemometros sobre helicépteros e
sistemas baseados no calculo da velocidade media nun
tramo.

Para a elaboracion da orde foron consultadas as
comunidades auténomas e realizouse o preceptivo
trdmite de audiencia aos interesados. Asi mesmo, emi-
tiu informe favorable o Consello Superior de Metro-
loxia.

Esta disposicion foi sometida ao procedemento de
informacidén en materia de normas e regulamentacions
técnicas, previsto na Directiva 98/34/CE do Parlamento
Europeo e do Consello, do 22 de xuno, modificada
pola Directiva 98/48/CE, do 20 de xullo, asi como no
Real decreto 1337/1999, do 31 de xullo, que incorpora
ambas as directivas ao ordenamento xuridico espa-
nol.

Na sua virtude, dispono:
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CAPITULO |
Disposicions xerais
Artigo 1. Obxecto.

Constitue o obxecto desta orde a regulacién do con-
trol metroloxico do Estado daqueles instrumentos ou sis-
temas de medida da velocidade de circulacion de vehicu-
los de motor, denominados en diante «cinemometrosy,
situados nunha instalacién fixa ou estéatica e en vehiculos
ou aeronaves, xa sexan estaticos ou en movemento, asi
como sobre os seus dispositivos complementarios desti-
nados a imprimir ou rexistrar os resultados das medidas
efectuadas polos ditos instrumentos.

Artigo 2. Fases de control metroldxico.

O control metroléxico do Estado establecido nesta
orde é o que se regula nos capitulos Il e lll do real decreto
que se refiren, respectivamente, as fases de comercializa-
cion e posta en servizo e & de instrumentos en servizo dos
dispositivos de medida denominados cinemdmetros a
que se refire o artigo 1 desta orde.

O control regulado no capitulo Il levarase a cabo de
conformidade cos procedementos de avaliacion da con-
formidade que se determinan no artigo 6 e no anexo lll do
Real decreto 889/2006, do 21 de xullo.

Os controis dos instrumentos que xa estan en servizo
comprenderan tanto a verificacion despois de reparacion
ou modificacién como a verificacién periddica daqueles.

CAPITULO I

Fase de comercializacion e posta en servizo
Artigo 3. Requisitos esenciais, metroldoxicos e técnicos.

Os requisitos esenciais exixibles para os distintos
tipos de cinemometros son os que se establecen nos
anexos lll, IV eV desta orde.

Artigo 4. Moddulos para a avaliacion da conformidade.

Os modulos que se utilizaran para levar a cabo a ava-
liacion da conformidade dos instrumentos a que se refire
o artigo 1 desta orde, seran os modulos B mais F que se
regulan no punto 2 do artigo 6 e no anexo lll do Real
decreto 889/2006, do 21 de xullo.

Presuponse a conformidade cos requisitos esenciais
metroldxicos e técnicos, establecidos no artigo 3 desta
orde, daqueles cinemodmetros procedentes doutros Esta-
dos membros da Unién Europea e de Turquia ou orixina-
rios doutros Estados signatarios do Acordo sobre o
Espazo Econdmico Europeo que cumpran coas normas
técnicas, normas ou procedementos legalmente estable-
cidos nestes Estados, ou recibisen un certificado destes
organismos, sempre e cando os niveis de precision, segu-
ranza, adecuacion e idoneidade sexan equivalentes aos
requiridos nesta orde.

A Administracién publica competente podera solicitar
a documentacién necesaria para determinar a equivalen-
cia mencionada no paragrafo anterior. Cando se com-
probe o incumprimento dos requisitos esenciais, técnicos
e metroléxicos, a Administracién publica competente
poderd impedir a posta en mercado e servizo dos cinemo-
metros.

CAPITULO Il

Verificacion despois de reparacion ou modificacion
Artigo 5. Definicidn.

Enténdese por verificacion despois de reparacion ou
modificacion, de acordo co disposto na alinea z) do artigo
2 do Real decreto 889/2006, do 21 de xullo, o conxunto de
exames administrativos, visuais e técnicos que poden ser
realizados nun laboratorio ou no lugar de uso, que tenen
por obxecto comprobar e confirmar que un cinemémetro
en servizo mantén, despois dunha reparacién ou modifi-
cacién que requira rotura de precintos, as caracteristicas
metroldxicas que lle sexan de aplicacidn, en especial no
que se refire aos erros maximos permitidos, asi como que
funcione conforme o seu desefno e sexa conforme coa sua
regulamentacion especifica e, se é o caso, co deseno ou
modelo aprobado.

Artigo 6. Actuacions dos reparadores.

Todas as actuaciéns realizadas por un reparador auto-
rizado estaran documentadas nun parte de traballo, en
formato diptico autocopiativo. A primeira folla do parte
debera quedar en poder da entidade reparadora e a
segunda, en poder do titular do cinemdmetro; ambas as
duas & disposicion da autoridade competente e dos orga-
nismos autorizados de verificacion, durante un prazo
minimo de dous anos desde que se realizou a interven-
cion.

Deberase anotar a natureza da reparacion, os elemen-
tos substituidos, a data da actuacién, o nUmero con que o
reparador que efectuase a reparacion se encontre inscrito
no Rexistro de Control Metroldxico, a identificacion da
persoa que realizou a reparacion ou modificacidn, a sua
sinatura e o selo da entidade reparadora. A descricion das
operacions realizadas deberase detallar suficientemente
para que a autoridade competente poida avaliar o seu
alcance.

Artigo 7. Suxeitos obrigados e solicitudes.

1. O titular do cinemémetro deberalle comunicar &
Administracién publica competente a sua reparacién ou
modificacion, indicando o seu obxecto e especificando
cales son os elementos substituidos, se é o caso, e os
axustes e controis efectuados. Antes da sUa posta en ser-
vizo, deberase realizar a sua verificacion.

2. A solicitude de verificacion presentarase acompa-
nada do boletin establecido no anexo |l, debidamente
cuberto.

Artigo 8. Ensaios e execucion.

1. O cinemdmetro debera superar un exame admi-
nistrativo, consistente na identificacion completa do ins-
trumento e a comprobacion de que este relne os requisi-
tos exixidos para estar legalmente en servizo. Sera
realizado tomando como base a informacion do boletin
establecido no anexo Il. Comprobarase especialmente
que o instrumento posue a declaracion de conformidade
ou, se é 0 caso, a aprobacién de modelo, e as marcacions
correspondentes de acordo co indicado no Real decreto
889/2006, do 21 de xullo, e que a placa de caracteristicas
cumpre os requisitos indicados en cada caso.

2. Os ensaios que se realizaran na verificacion des-
pois de reparacion ou modificacion seran os establecidos
no punto 4 do anexo | desta orde.
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Artigo 9. Erros maximos permitidos.

Os erros maximos permitidos na verificacion despois
de reparacion ou modificacién seran os establecidos para
cada instrumento nos seus correspondentes anexos de
requisitos esenciais a que se refire o artigo 3 desta orde.

Artigo 10. Conformidade.

Superada a fase de verificacién despois de reparacion
ou modificacién, farase constar a conformidade do cine-
mometro para efectuar a sta funcién, mediante a adhe-
siéon dunha etiqueta nun lugar visible do instrumento
verificado, que debera reunir as caracteristicas e requisi-
tos que se establecen no anexo | do Real decreto 889/
2006, do 21 de xullo, especificando nela a clase de instru-
mento de que se trate. Emitirase, asi mesmo, o corres-
pondente certificado de verificacion. O verificador proce-
deré a reprecintar o instrumento.

A verificacion despois de reparacion ou modificacion
tera efectos de verificacién peridodica respecto ao com-
puto do prazo para a sua solicitude.

Artigo 11. Non-superacion da verificacion.

Cando un cinemdmetro non supere a verificacion des-
pois de reparaciéon ou modificacion non podera ser posto
en servizo ata que se emende a deficiencia que impediu a
superacion. Farase constar esta circunstancia mediante
unha etiqueta de inhabilitacion de uso, situada nun lugar
visible do instrumento, cuxas caracteristicas se indican no
anexo | do Real decreto 889/2006, do 21 de xullo, especifi-
cando nela a clase de instrumento de que se trate. No
caso de que esta deficiencia non se emende, adoptaranse
as medidas oportunas para garantir que sexa retirado
definitivamente do servizo.

CAPITULO IV
Verificacion periddica
Artigo 12. Definicion.

Enténdese por verificacion periddica, de acordo co
disposto na alinea a) do artigo 2 do Real decreto 889/2006,
do 21 de xullo, o conxunto de exames administrativos,
visuais e técnicos que poden ser realizados nun laborato-
rio ou no lugar de uso, que tenen por obxecto comprobar
e confirmar que un cinemometro en servizo mantén
desde a sua ultima verificacidn as caracteristicas metrolo-
xicas que lle sexan de aplicacidon, en especial no que se
refire aos erros maximos permitidos, asi como que fun-
cione conforme o seu desefo e sexa conforme coa sua
regulamentaciéon especifica e, se € o caso, co deseno ou
modelo aprobado.

Artigo 13. Suxeitos obrigados e solicitudes.

1. O titular do cinemdmetro en servizo, asi como das
instalacidons que lle serven de soporte e que poden influir
nas suas medicions, estard obrigado a solicitar anual-
mente a verificacion periodica dos cinemémetros e cada
tres anos das instalacions que lle serven de soporte, que-
dando prohibido o seu uso no caso de que non se supere
esta fase de control metroléxico.

2. A solicitude de verificacion presentarase acompa-
nada do boletin establecido no anexo Il desta orde.

Artigo 14. Ensaios e execucion.

1. O cinemdmetro deberd superar un exame admi-
nistrativo, consistente na identificacion completa do ins-
trumento e a comprobacion de que este redne os requisi-
tos exixidos para estar legalmente en servizo. Sera
realizado tomando como base a informacién achegada
polo solicitante no boletin de identificacion establecido
no anexo Il. Comprobarase especialmente que o instru-
mento posue a declaracion de conformidade ou, se é o
caso, a aprobacion do modelo, e as marcaciéns corres-
pondentes de acordo co indicado no Real decreto 889/2006,
do 21 de xullo, e que a placa de caracteristicas cumpre os
requisitos indicados en cada caso.

2. Os ensaios que se realizaran na verificacion periodica
seran os establecidos no punto 5 do anexo | desta orde.

Artigo 15. Erros maximos permitidos.

Os erros maximos permitidos na verificacion perio-
dica seran os que se establecen nos anexos de requisitos
esenciais a que se refire o artigo 3 desta orde.

Artigo 16. Conformidade.

Superada a fase de verificacién periédica, farase cons-
tar a conformidade do cinemdmetro para efectuar as
medicions propias da sua finalidade, mediante a adhe-
sion, en lugar visible do instrumento verificado ou da
instalacion que lle sirve de soporte, dunha etiqueta de
verificacion que debera reunir as caracteristicas e requisi-
tos establecidos no anexo | do Real decreto 889/2006, do
21 de xullo, especificando nela o instrumento ou instala-
cién de que se trate. Emitirase, asi mesmo, o correspon-
dente certificado de verificacion.

Artigo 17.  Non-superacion da verificacion.

Cando un cinemdmetro non supere a verificacion perio-
dica non podera ser posto en servizo ata que se emende a
deficiencia que impediu a superacion. Farase constar esta
circunstancia mediante unha etiqueta de inhabilitacion de
uso, cuxas caracteristicas se indican no anexo | do Real
decreto 889/2006, do 21 de xullo, especificando nela o ins-
trumento de que se trate. No caso de que esta deficiencia
non se emende, adoptaranse as medidas oportunas para
garantir que sexa retirado definitivamente do servizo.

Disposicién transitoria Unica. Instrumentos en servizo.

Os cinemémetros que xa se encontren en servizo no
momento da entrada en vigor desta orde poderan seguir
sendo utilizados mentres superen a verificacion periodica
ou despois de reparacion nos aspectos técnicos estableci-
dos na Orde do 11 de febreiro de 1994, pola que se regu-
lan os cinemometros destinados a medir a velocidade de
circulacion de vehiculos de motor.

Disposicién derrogatoria Unica. Derrogacion normativa.

Sen prexuizo do establecido na disposicion transitoria
Unica, queda derrogada a Orde do Ministerio de Obras
Publicas, Transporte e Medio Ambiente, do 11 de febreiro de
1994, pola que se regulan os cinemdmetros destinados a
medir a velocidade de circulacion de vehiculos de motor.

Disposiciéon derradeira primeira. Titulo competencial.
Esta orde ditase ao abeiro do disposto no artigo

149.1.12.%2 da Constitucién, que lle atrible ao Estado, como
competencia exclusiva, a lexislacion de pesas e medidas.
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Disposiciéon derradeira segunda. Normativa aplicable.

No non particularmente previsto nesta orde e no Real
decreto 889/2006, do 21 de xullo, os procedementos
administrativos a que dean lugar as actuaciéns reguladas
nesta orde rexeranse polo disposto na Lei 30/1992, do 26
de novembro, de réxime xuridico das administracions
publicas e do procedemento administrativo comun e na
lexislacion especifica das administracidons publicas com-
petentes.

Disposicién derradeira terceira. Autorizacion para a
modificacion do contido técnico da orde.

Autorizase o secretario xeral de Industria para intro-
ducir nos anexos a presente orde, mediante resolucién e
logo do informe do Consello Superior de Metroloxia, can-
tas modificacidns de caracter técnico sexan precisas para
manter adaptado o seu contido as innovacions técnicas
que se produzan.

Disposicién derradeira cuarta. Entrada en vigor.

Esta orde entrarad en vigor o dia seguinte ao da sua
publicacion no Boletin Oficial del Estado.

Madrid, 22 de novembro de 2006.-O ministro de
Industria, Turismo e Comercio, Joan Clos i Matheu.

ANEXO |
Procedementos de avaliacion e verificacion
ExAME DE MODELO

1. Requisitos

O exame de modelo dos cinemdmetros deberase
efectuar de acordo co disposto no moédulo B, reflectidos
no Real decreto 889/2006, do 21 de xullo.

Os ensaios que se deban realizar levaranse a cabo
sobre o equipamento completo, para o cal se deberan
presentar todas as partes integrantes do instrumento,
xunto cos dispositivos complementarios destinados a
imprimir ou rexistrar os resultados das medidas efectua-
das. Xunto co equipamento, presentarase unha memoria
técnico-descritiva do funcionamento do cinemémetro, asi
como tamén un moddulo de memoria co programa que
goberna o cinemdmetro, que non podera ser modificado,
co obxecto de comparar o seu contido cos médulos pre-
sentados en cada proceso de verificacidon posterior.

2. Ensaios

2.1 Exame da conformidade con esta orde e coa
documentacion subministrada.-Examinarase a documen-
tacion e realizaranse ensaios para verificar que o cinemo-
metro cumpre cos requisitos esenciais exixibles a este
tipo de instrumentos.

2.2 Ensaios en laboratorio. Condicions nominais.—
O fabricante especificara as condiciéns nominais de
funcionamento aplicables ao instrumento.

En particular, a clase de ambiente climatico, que
corresponde ao rango: 10. °C a 55. °C; a clase de ambiente
mecanico en que o instrumento se debe en principio utili-
zar, e os limites da subministracion de alimentacion para
os cales se concibiu o instrumento.

2.2.1 Ensaios de funcionamento.

a) Funcionamento xeral: comprobacién do disposi-
tivo de seleccion de velocidades, o visualizador das medi-
das e demais dispositivos ou subsistemas.

b) Dispositivos de calibracion interna: comprobacion
da exactitude das velocidades simuladas.

c) Alarma de tension: comprobacion de alarma do
cinemometro ante variaciéns da tension de alimentacién
por debaixo dos limites establecidos.

d) Disparo da camara: co equipamento montado e
conectado para operacion con camara fotografica ou
video, comprobar a transmisidn de datos a camara, unha
vez conformado o valor de medicion.

2.2.2 Ensaios de simulacién de parametros que se
medirdn por inxeccidén ou simulacién de sinais represen-
tativos destes.

Estes ensaios consisten en comprobar a cadea de
medida do medidor de velocidade por comparacion,
entre unha serie de velocidades tedricas ou parametros
relacionados obtidos mediante sinais ou pulsos de fre-
cuencia e nivel adecuados, coas velocidades presentadas
polo instrumento sometido a ensaio. O erro obtido nestes
ensaios non debe superar o £1 %.

2.2.3 Ensaio de antena (para equipamentos que utili-
zan o efecto Doppler).-Débense realizar ensaios que per-
mitan obter, para cada plano de polarizaciéon de medida,
0s seguintes parametros de antena:

a) A atenuacion dos l6bulos secundarios respecto do
I6bulo principal.

b) O largo do I6bulo principal.

c) A desviacion do eixe mecanico respecto ao eixe
de radiacién.

d) Estabilidade da frecuencia de radiacion.

2.3 Ensaios de factores de influencia e perturba-
cions.—Os procedementos aplicables aos programas des-
critos a continuacion sobre os ensaios estaran conformes
coas ediciéns mais recentes dos documentos normativos
ou normas harmonizadas aprobadas internacionalmente.

2.3.1 Programa 1. Ensaios en ambiente climatico.
a) Calor seca:

Normativa aplicable: UNE EN 60068-2-2 e UNE EN
60068-3-1.

Obxecto: consiste nunha exposicién do cinemoémetro
en condiciéns de operacion, a unha temperatura de + 55 °C
durante 2 horas.

b) Frio:

Normativa aplicable: UNE EN 60068-2-1 e UNE EN
60068-3-1.

Obxecto: consiste nunha exposicion do cinemdmetro
en condicidns de operacién, a unha temperatura de =10 °C
durante 2 horas.

c¢) Calor humida:

Normativa aplicable: UNE EN 60068-2-30 e UNE EN
60068-3-4.

Obxecto: consiste nunha exposicion do cinemdmetro
en condicidons de operacidn, a variaciéns ciclicas de tem-
peratura entre 25 °C e 55 °C, mantendo a humidade rela-
tiva entre 93 % e 95 %.

Realizaranse dous ciclos deste ensaio.

d) Salpicaduras de partes expostas & auga:

(Este ensaio so se aplicara aos cinemémetros en ins-
talacions fixas).

Proxectarase un volume de auga de aproximadamente
10 litros, desde unha distancia de tres metros, contra cada
lado do cinemometro sobre as partes destinadas a estar
expostas ao aire libre, unha vez pola parte superior e
outra pola parte inferior, estando o instrumento en ser-
vizo. As salpicaduras non deben penetrar no interior do
cinemometro nin provocar indicaciéns erroneas.

Despois deste programa de ambiente climatico o cine-
mometro debe funcionar correctamente e respectar os
erros maximos permitidos.
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2.3.2 Programa 2. Ensaios en ambiente mecanico.

(Non aplicable a cinemometros situados en instala-
cions fixas.)

a) Vibracions aleatorias:

Normativa aplicable: UNE EN 60068-2-64.

Obxecto: consiste en facer vibrar o cinemémetro en condi-
cions de operacion, varrendo a frecuencia no rango 10-150 Hz,
a un nivel RMS (nivel eficaz total) de aceleracion de 7 m.s?,
cun nivel DSA (densidade espectral de aceleracion) de:

1 m?s? para 10-20 Hz.
-3 dB/oitava para 20-150 Hz.

Aplicaranse vibracions sucesivamente segundo tres
eixes principais perpendiculares entre si, cunha duracion
minima de 2 minutos por eixe.

b) Choque mecanico:

Normativa aplicable: UNE EN 60068-2-31.

Obxecto: consiste en deixar caer libremente o cinemome-
tro en condicions de operacién, sobre unha das suas arestas
na superficie de ensaio desde unha altura de 50 mm.

Despois deste programa de ambiente mecéanico o
cinemometro debe funcionar correctamente e respectar
0s erros maximos permitidos.

2.3.3 Programa 3. Ensaios de perturbaciéns electro-
magnéticas.

a) Variacions da tension de alimentacion:

Normativa aplicable: UNE EN 61000-4-11.

Obxecto: consiste nunha exposicion do cinemometro
en condicidns de operacion a unha variacion de tension da
alimentacion comprendida na zona de tensions indicadas
polo fabricante, e que debe comprender as tensidons que
van de menos 15 % a mais 10 % da tension eléctrica nomi-
nal prevista. Non habera indicacién de velocidade cando a
alimentacion do cinemdmetro varia féra dos limites esta-
blecidos, podendo superar os erros maximos permitidos.

b) Descargas electrostaticas:

Normativa aplicable: UNE EN 61000-4-2.

Obxecto: consiste en expor o cinemdmetro en condi-
ciéns de operacion a descargas electrostaticas de con-
tacto de 4 kV, e de 8 kV no aire.

c) Refachos eléctricos:

Normativa aplicable: UNE EN 61000-4-4.

Obxecto: consiste en expor o cinemdmetro en condi-
cions de operacion a refachos de tension transitoria en
forma de onda dobremente exponencial. Cada impulso
debe ter un tempo de suba de 5 nanosegundos e unha
duracion a metade de amplitude de 50 nanosegundos.

A duracion do refacho debe ser de 15 milisegundos,
cunha periodicidade de 300 milisegundos.

A amplitude do pico do impulso sera de 1000 V.

Débese aplicar durante o tempo necesario para simu-
lar cinco velocidades de medida, con erros dentro das
marxes permitidas.

d) Inmunidade electromagnética radiada:

Normativa aplicable: UNE EN 61000-4-3.

Obxecto: consiste en expor o cinemoémetro en condi-
cions de operacidon a campos electromagnéticos radiados
no rango de frecuencia 80 MHz a 2000 MHz; cun nivel de
intensidade de campo eléctrico de 10V/m, e sinal senoidal
de 1 kHz con modulacién en amplitude do 80 %.

e) Inmunidade electromagnética conducida:

Normativa aplicable: UNE EN 61000-4-6.

Obxecto: consiste en expor o cinemdmetro en condi-
cidéns de operacidn a campos electromagnéticos conduci-
dos no rango de frecuencia 0,15 MHz a 80 MHz; cun nivel

de intensidade de campo eléctrico de 10 V/m, e sinal
senoidal de 1 kHz con modulacion en amplitude do 80 %.
Durante estes ensaios, os cinemometros deberan:

Funcionar correctamente e respectar os erros maxi-
mos permitidos, ou

Non visualizar o resultado da medida, volvendo & nor-
malidade despois do ensaio.

2.4 Ensaios en trafico real. A memoria presentada
para o exame de modelo debe explicar os detalles para o
correcto posicionamento e axustes do cinemometro, para
todas as instalacions posibles (pontes, pérticos, vehicu-
los, cabinas, tripodes, aeronaves, etc.).

O cinemdmetro sera instalado e utilizado segundo as
instruciéns que se indiquen nesa memoria.

Débense efectuar, polo menos, 500 medidas en condi-
cions de trafico real, baixo condiciéns de velocidade e
densidade de trafico variables, e a ser posible a diferentes
temperaturas.

Se se realiza un numero menor de medidas, deben ser
consideradas como unha mostraxe que, polos seus resul-
tados, deben permitir estimar os erros do cinemdmetro
dentro dos mesmos limites que as 500 medidas previstas.

VERIFICACIONS

3. Procedemento de verificacion de produto

A verificacidon de produto dos cinemoémetros deberase
efectuar de acordo co disposto no moédulo F, reflectidos
no Real decreto 889/2006, do 21 de xullo, e realizarase en
duas fases:

a) Primeira fase, chamada Verificacion de produto
parcial: consistira na comprobacion da conformidade do
instrumento co modelo, unha andlise e comparacion da
memoria do programa co moédulo depositado para estes
efectos, no proceso do exame de modelo, asi como na
superacion dos ensaios indicados no punto 2.2 do anexo |,
nas condicidons nominais.

b) Segunda fase, chamada Verificacion de produto
despois da instalacion: consistird en comprobar a correcta
instalacion e axuste do instrumento, asi como a supera-
cion de, polo menos, 50 medidas realizadas en condicidons
de trafico real.

A continuacion colocarase a marcacion de conformi-
dade establecida.

4. Procedemento de verificacion despois de reparacion
ou modificacion

Os ensaios para a Verificacion despois de reparacion
ou modificacion son os indicados no punto 2.2, en condi-
ciéns nominais e na superacion de, polo menos, 50 medi-
das realizadas en condicions de trafico real.

5. Procedemento de verificacion periodica

Os ensaios para a verificacion periédica son os indica-
dos no punto 2.2, en condicions nominais.

Os cinemdmetros situados en instalacions en move-
mento deberdn superar tamén, polo menos, 30 medidas
realizadas en condiciéns de tréafico real.

Os soportes, plataformas ou instalacions onde se
sitlan os cinemdmetros verificaranse con estes instalados
e consistird en comprobar a correcta instalacion e axuste
do instrumento, asi como a superacion de, polo menos, 30
medidas realizadas en condicidns de trafico real.

6. Incerteza do sistema de medida de referencia

O sistema de medida utilizado como referencia para a
comparacion dos resultados dos cinemometros debe ter
unha incerteza mellor que 1/3 da especificada para o
medidor de velocidade sometido a ensaio.
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ANEXO I
Boletin de identificacion do cinemoémetro

IDENTIFICACION DO TITULAR

(0] 0 8 1=

L0 [ (=Y T

Localidade.......ccovneniie e Teléefono.....coeevveviein.

IDENTIFICACION DO INSTRUMENTO

Lugar en que vai colocado o instrumento.............ccceviiiiiiiiiii e
Fabricante do INStrUMENTO. ... ..o e e eae
TIPO de INSIFUMENTO. ...
Marca.......ocooveveieiiiiinnn.. Modelo.......ooveveeeeeaa . Numero de serie...............
Data de INSTAlACION. ... e e
Certificado exame de modelon®................. Data....ccoeeeee

Organismo de CONtrol...... ..o e

Certificado de conformidade n°......................... Data......ccooeeviiiennnn .

Organismo de CONLIOL............iiiiiiii e

Data de ultima verificacion periddica. ...

Organismo VerifiCador. ... ..o
En 0 de de

(selo e sinatura do titular do cinemémetro)
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ANEXO 1l

Requisitos esenciais especificos para os cinemémetros

destinados a medir a velocidade instantanea de circula-

cion dos vehiculos de motor desde instalaciéons fixas ou
a bordo de vehiculos

1. Terminoloxia

1.1 Cinemdmetros Opticos: son cinemémetros que
utilizan feixes de luz na rexion visible ou infravermella do
espectro electromagnético. A velocidade do vehiculo
poédese determinar por procesamento da enerxia reflec-
tida ou ben por medicidon dos intervalos de tempo entre
interrupcions dos feixes provocadas ao ser atravesados
por un vehiculo.

a) De barra laser—Consisten en dobre ou triple
barreira luminosa, formada por emisidons laser e outros
tantos detectores, que marcan o momento de interrup-
cioén do feixe luminoso ou corte do feixe polo vehiculo.
Midese a distancia que existe entre as barreiras lumino-
sas e o tempo que transcorre entre cortes sucesivos do
feixe.

b) De «pistola» laser.—Estes cinemdmetros operan
baixo o principio «distancia-tempo». A velocidade deter-
minase medindo o tempo de voo dunha serie de pulsos
curtos de luz xerados por diodos laser infravermellos que,
ao chocaren contra un obxectivo, son reflectidos, filtrados
e detectados polos diodos. Un sistema controlado por
microprocesador mide o tempo transcorrido entre a xera-
cion e a deteccion destes pulsos.

1.2 Cinemdmetros de sensor: son cinemoémetros que
utilizan cables ou outros dispositivos que van colocados
sobre a calzada de tal maneira que, cando un vehiculo
cruza a través del, se produce algun cambio nas suas pro-
piedades fisicas. Xeralmente estdn formados por bandas
piezoeléctricas que se insiren na calzada e, ao se exercer
sobre elas unha presidon, emiten impulsos que serven
para medir tempos de corte.

1.3 Cinemodmetros por efecto Doppler (radares): son
cinemdémetros que utilizan un transmisor e receptor de
onda continua na banda das microondas e que operan
baixo o principio Doppler.

2. Composicion e funcionamento

2.1 Composicion: o cinemometro xeralmente esta
formado polos seguintes elementos interconectados e
comunicados entre si:

a) Antenaou sensor de captacion.—Mide ou detecta o
vehiculo obxecto da medicién. Transmite a enerxia de
radio frecuencia e recibe a enerxia reflectida no caso dos
radares.

b) Elemento de control.-Onde radica o microproce-
sador que controla e goberna todo o proceso e a electré-
nica do equipamento.

c) Secciéon fotografica.—Onde se localiza a camara
fotografica e se rexistran os datos da medicion.

d) Flash.-Complementa a seccion fotografica

e) Outros.—O cinemoémetro pode ir provisto dun dis-
positivo manual que controla a distancia as funcions mais
esenciais.

2.2 Simuladores de sinal: os cinemdmetros viran
provistos dos seus correspondentes simuladores capaces
de xerar pulsos ou sinais adecuados para os ensaios de
simulacién de velocidade.

2.3 Efecto Doppler: os cinemémetros que utilizan o
efecto Doppler conecidos como radares e compostos,
xeralmente, dunha antena emisora e receptora, un ele-
mento de avaliacion e un dispositivo fotografico, deben
satisfacer as exixencias seguintes:

a) A potencia de pico do l6bulo principal de emision
debera ser superior, polo menos, en 15 dB & dos I6bulos
secundarios en medidas directas, ou en 30 dB despois da
reflexion.

b) O largo do lébulo principal a 3 dB non debe exce-
der os 7.° no plano de medida horizontal e os 9.° no plano
de medida vertical; a desviacién do eixe mecanico res-
pecto ao eixe de radiacion non debe ser superior a £0,5.°

Non obstante, as alineas a) e b) anteriores non seran
exixibles se o instrumento é capaz de detectar, seguir e
identificar inequivocamente o obxectivo durante todo o
proceso de medicién.

c) A velocidade teorica v, en funcion da frecuencia f,
do sinal simulado de Doppler, calcularase pola formula: ~

v=05-f -\ cosa
Onde:

\ é a lonxitude de onda emitida;
« é 0 angulo de incidencia.

d) Os circuitos de microondas deben garantir unha
estabilidade de frecuencia mellor que = 0,15 % durante
un ano.

2.4 Cinemometros de sensor: os cinemdémetros de
sensor estaran desenados para obter, polo menos, duas
medicidns de velocidade partindo dos sinais resultantes
destes sensores. O valor da velocidade resultante sera a
media das velocidades parciais e que non deben diferir
entre elas mas de 2 km/h.

2.5 Cinemodmetros oOpticos: os cinemdmetros Opti-
cos estaran provistos de medios que permitan comprobar
a sua verdadeira alinacion co feixe de luz. A potencia de
emision dos cinemdmetros que utilizan radiacién laser
non debe ser danina ao ollo humano, non debendo exce-
der Clase 1, segundo recomendaciéns dadas na Norma
UNE EN 60825-1/A1:2003 relativa a seguranza dos produ-
tos laser, ou en ediciéns mais recentes.

3. Requisitos especificos

a) O cinemoémetro debe estar concibido de tal
maneira que todos os elementos que o componen poida
funcionar de maneira autbnoma e mostrar resultados
para efectos de poder ser ensaiados independente.

b) Os cinemdmetros conectaranse a un dispositivo
de filmacion ou rexistro fotografico. A correspondencia
do vehiculo cuxa velocidade se mide polo cinemometro e
a do vehiculo que aparece na filmacion debe quedar ase-
gurada. O vehiculo cuxa velocidade se mide deberase
identificar sen ambiguidade na filmacion. A indicacion
por rexistro fotografico debe coincidir co indicado na
parte de operacion e informara, polo menos, sobre os
seguintes aspectos:

A data e a hora da medida;

A velocidade medida do vehiculo infractor;

Midese en ambos os sentidos, indicacion do sentido
de desprazamento do vehiculo infractor.

Identificacidn do instrumento que realizou a medida.

c) Os cinemometros deben indicar a velocidade do
vehiculo controlado e, para os instrumentos instalados en
vehiculos en movemento, a velocidade do vehiculo no cal
se instalan. No ultimo caso, a determinacion da veloci-
dade dos dous vehiculos débese realizar de forma simul-
tanea

d) Os cinemdémetros deben incorporar un disposi-
tivo de calibracion que permita a simulaciéon dunha ou
mais velocidades representativas de velocidades medi-
das na practica. Estes sinais de proba deben ser indepen-
dentes dos circuitos de medida e deberan ser capaces de
comprobar o funcionamento de todos os circuitos que
forman a medida no cinemdmetro.
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e) Oscinemdémetros deben estar dotados dun dispo-
sitivo selector de velocidades que permita identificar as
velocidades superiores a un valor predeterminado.

f) O resultado de cada medida, igual ou superior ao
valor predeterminado polo dispositivo selector de veloci-
dades, debe quedar visualizado mentres non intervena o
operador, ou ata a medida seguinte. Unha vez borrado o
resultado, e salvo no caso de que quede rexistrado, a
medida seguinte non se poderda efectuar antes dun
periodo de tres segundos.

g) O cinemdémetro non deberd medir simultanea-
mente a velocidade dos vehiculos nos dous sentidos de
circulacion cando non se poidan asegurar estas medi-
ciéns.

h) Aos cinemdmetros instalados de forma fixa e dese-
nados para operar baixo circunstancias onde non é posi-
ble a presenza continua do operador que vixie as suas
especificacions de funcionamento, para asegurar as
medicions exixiranse, polo menos, dous fotogramas do
vehiculo infractor tomados en diferentes instantes, a non
ser que o instrumento sexa capaz de detectar, seguir e
identificar inequivocamente o obxectivo durante todo o
proceso de medicién.

Un dos fotogramas mostrara unha visién panora-
mica do vehiculo; o outro a sua placa de identificacion.

i) A instalacién dos cinemoéometros nun lugar fixo
deberase realizar por medio dun dispositivo que per-
mita axustalo de maneira estable seguindo as instru-
cions do fabricante. A sua contribucion & incerteza
relativa do sistema de medida non debe ser maior que
0 0,5 %.

i) Non debe haber indicacién de velocidade cando
a tension de alimentacién varia féra dos limites para os
cales poden ser superados os erros admisibles.

k) Cando dous ou mais vehiculos con velocidades
diferentes entren simultaneamente no campo de
medida, o cinemdmetro non debe dar ningun resultado
de medida, a non ser que o instrumento sexa capaz de
detectar, seguir e identificar inequivocamente os obxec-
tivos durante todo o proceso de medicion.

4. Erros maximos permitidos (emp)

a) En exame de modelo, verificacion de produto,
verificacion despois de reparacion ou modificacié

Erros maximos permitidos

Tipo de instalacién

Para ensaios en laboratorio
(por simulacion de sinais)

Para ensaios en estrada
(trafico real)

Instalacion fixa ou estatica.

+ 1 km/h, para v <150 km/h
+ 2 km/h, para 150 <v <250 km/h
+ 3 km/h, para v > 250 km/h

+ 3 km/h, para v <100 km/h
+ 3 %, para v > 100 km/h
+ 1 km/h"

Instalacion mobil.

+ 1 km/h, para v <150 km/h
+ 2 km/h, para 150 <v <250 km/h
+ 3 km/h, para v > 250 km/h

+ 5 km/h, para v <100 km/h
+5 %, para v > 100 km/h

" Erro medio de todos os resultados nas aprobacions de modelo.

b) En verificacion periddica:

Erros maximos permitidos

Tipo de instalacion

Para ensaios en laboratorio
(por simulacion de sinais)

Para ensaios en estrada
(trafico real)

Instalacion fixa ou estatica.

+ 1 km/h, para v <120 km/h
+ 2 km/h, para 120 <v <220 km/h
+ 3 km/h, para v > 220 km/h

+ 4 km/h, para v <100 km/h
+4 %, para v > 100 km/h
(s6 en verificacion de instalacion)

Instalacion mobil.

+ 1 km/h, para v <120 km/h
+ 2 km/h, para 120 <v <220 km/h
+ 3 km/h, para v > 220 km/h

+ 7 km/h, para v <100 km/h
+7 %, para v > 100 km/h

5. Outros requisitos

Para a realizacion dos ensaios de simulaciéon de velo-
cidade, facilitarase un conxunto de simulaciéon adecuado
a cada tipo de cinemdmetro.

a) Debera ir provisto de saidas ou tomas de informa-
cion do tipo bus CAN, portos RS 232 ou similares, con
posibilidade de transmision via radio da informacion a un
centro de control ou verificacion para a sua compara-
cion.

b) As posibilidades de proteccion do cinemometro
en contra dun uso fraudulento deberan ser tales que
poida ser posible unha proteccién por separado de cada
un dos elementos que forman o sistema.

c) O cinemometro estard concibido para que poida
respectar os erros maximos permitidos sen axustes
durante un periodo dun ano de uso normal.

d) O cinemdmetro estard equipado cun reloxo de
tempo real para manter a hora do dia e a data. Aplicaran-
selle ao reloxo de tempo real os requisitos seguintes:

O rexistro horario tera unha exactitude de 0,02 %.

A posibilidade de correccién do reloxo non sera supe-
rior a dous minutos 4 semana.

A correccion do horario de veran e de inverno efectua-
rase automaticamente.

6. Proteccion

6.1 Comunicacions:

a) Se o cinemometro é capaz de comunicarse con
outros dispositivos externos ou internos a este, as interfa-
ces necesarias para estas comunicaciéns deberan estar
protexidas de tal maneira que non interfiran no funciona-
mento normal do cinemoémetro.
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b) A transferencia de datos a un sistema de control
central sé serd posible se o cinemdmetro protexe estes
datos contra calquera interferencia, xa sexa accidental ou
deliberada, na transmisién.

c) Atransferencia de datos desde un sistema de con-
trol central debera cumprir os seguintes requisitos:

Todas as partes deste sistema de control central que
tenan relevancia metroldxica estaran sometidas a esta
orde.

O cinemoémetro débelle comunicar ao sistema central
a evidencia de recepcidon de datos correctos. Esta eviden-
cia sera facilmente comprobable en calquera momento,
tanto no cinemometro como no sistema central.

6.2 Software: o software do sistema que tena rele-
vancia metroloxica, programas, parametros ou datos
especificos que pertenzan ao sistema de medida, identifi-
caranse cun numero de versidn, que se ird adaptando ou
modificando ante calquera cambio do software que poida
afectar as funcions e precision do cinemoémetro.

Cando o acceso a parametros que intervenen na
determinacién dos resultados de medida non poida estar
protexido por precintos ou outros medios de seguranza
de hardware, para garantir esta proteccion deberase ter
en conta o seguinte:

a) O acceso so se permitira a persoal autorizado, por
medio de codigos de acceso, claves ou contrasinais que
poidan ser configurables.

b) Rexistrarase ou memorizarase, polo menos, a
ultima intervencion dun operador. O rexistro incluira,
polo menos, a data e un medio de identificacién da per-
soa autorizada que realiza a intervencion

7. Inscricions e precintos

7.1 Inscricions:

a) Inscriciéns obrigatorias.-Os cinemdémetros ou
cada unidade que o forma deben presentar as seguintes
indicacions indelebles e lexibles:

Nome ou marca rexistrada do fabricante ou do seu
representante.

Nome do modelo, nimero de serie e ano de fabrica-
cion.

Espazo para a marcacion oficial.

b) Inscricions optativas.—-Os cinemdmetros poderan
levar, ademais, inscricions autorizadas pola Administra-
cion publica competente, sempre que estas inscricions
non entorpezan a lectura das indicacions subministradas
polo instrumento.

7.2 Precintos: deben poder ser precintados aqueles
elementos onde a manipulacion pode conducir a erros de
medida ou a unha reducién da seguranza metroloxica.

Na memoria técnica presentada para o exame de
modelo indicarase o lugar destes precintos, asi como a
sUa natureza.

ANEXO IV

Requisitos esenciais especificos para os cinemometros

destinados a medir a velocidade instantanea de circula-

cion dos vehiculos de motor desde aeronaves estaticas
ou en movemento

1. Terminoloxia

1.1 Torretas optrénicas: son plataformas aeronauti-
cas xiroestabilizadas que serven para determinar de
forma precisa a lonxitude e latitude de obxectivos.

1.2 Lina de mira xeorreferenciada: é a direccién no
espazo terrestre que sinalan as cdmaras do sistema.

1.3 Sistema de medicion inercial: formado por un
sistema de navegacién inercial propio aloxado na torreta,
en combinacién cun receptor GPS, serve para determinar
con precision a lina de mira.

1.4 Latitude: distancia angular, medida sobre un
paralelo, entre unha localizacion terrestre e o Ecuador.
Midese en graos.

1.5 Lonxitude: expresa a distancia horizontal, para-
lela ao Ecuador, entre o meridiano de Greenwich e un
determinado punto daTerra. Midese en graos.

1.6 Xeolocalizacion: é a capacidade de conecer ou
localizar o obxectivo mediante a lina de mira xeorreferen-
ciada e a sua interseccion coa superficie da terra, a través
da sua lonxitude e a sua latitude.

1.7 Xeosinalizacion: é a capacidade de definir a lati-
tude e lonxitude dun punto na superficie terrestre dentro
dun sistema.

1.8 Xeoseguimento: é a capacidade de seguir un
albo a través da evoluciéon da sua latitude e lonxitude no
tempo.

2. Composicion e funcionamento

Estes instrumentos ou sistemas van montados xeral-
mente sobre plataformas ou torretas aeronauticas a
bordo de aeronaves e son capaces de medir a velocidade
dos vehiculos de motor por identificacién e seguimento.
Estan formados polos seguintes dispositivos ou subsiste-
mas:

a) Plataforma
seguintes elementos:

Camaras de video.

Sistema de recepcioén de sinais GPS.

Sistema de seguimento automatico por video (auto-
tracker).

Sistema de seguimento por coordenadas xeograficas
(geotracking).

Sistema de medicién de distancias ou telémetro
laser.

Sistema inercial de medidas (IMU).

xiroestabilizada composta polos

b) Sistema de cartografia con modelo dixital do
terreo, para maior facilidade para o seguimento e opera-
cién do sistema.

c) Sistema de calculo ou unidade de proceso, que
recolle a informacion da camara, a procesa e calcula a
velocidade instantanea do vehiculo identificado.

d) Outros dispositivos complementarios, que inte-
gran o sistema sobre a aeronave, monitores de visualiza-
cién e sistemas de gravacion e rexistro de datos.

O modo de operacion ou funcionamento seria o
seguinte:

1. Localizacién do vehiculo ou obxectivo.

2. Seguimento do vehiculo mediante autotracker e
geotracking.

3. Determinacidon da velocidade do vehiculo nos
seguintes pasos:

a) Determinacion da latitude e lonxitude (xeorrefe-
rencia) dun vehiculo en movemento no tempo t1.

b) Determinacion da latitude e lonxitude (xeorrefe-
rencia) do mesmo vehiculo no tempo t2.

c) Medida do tempo transcorrido entre t1 e t2.
( d)) Diferenza entre as posicions xeorreferenciadas
t1-12).

e) Calculo da velocidade a partir das posicions e
tempo transcorrido.

3. Requisitos especificos

a) O sistema debe estar concibido de tal maneira
que todos os elementos que o componen poidan funcio-
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nar de maneira autbnoma e mostrar resultados para efec-
tos de poderen ser ensaiados independente.

b) O sistema debe poder proporcionar e monitorizar
de forma clara e independente os seguintes datos a través
dunha ou varias interfaces protexidas e adecuadas:

A posicion instantanea do obxectivo en distintos tem-
pos de observacion.

A distancia medida entre dous puntos observados.

O tempo transcorrido entre ambas as observacidns.

c) As torretas aeronauticas teran capacidade de
autoalinacién independente da aeronave onde vai insta-
lada, podendo ser intercambiables entre distintas aerona-
ves.
d) En caso de diminucidon da subministracion de ten-
sién ata un valor inferior ao limite minimo de funciona-
mento especificado polo fabricante, o sistema debera
interromper a medicion existente e volver iniciar a medi-
cion.

e) A correspondencia do vehiculo cuxa velocidade
se mide polo cinemémetro e a do vehiculo que aparece
na filmacién debe quedar asegurada. O vehiculo cuxa
velocidade se mide deberase identificar sen ambigliidade
na filmacién. A indicacién por rexistro video-fotografico
debe coincidir co indicado na parte de operacion e infor-
mara, polo menos, sobre os seguintes aspectos:

A data e a hora da medida;
A velocidade medida do vehiculo infractor;
Identificacion do instrumento que realizou a medida.

f) Supervisidon da tension operativa: non debe haber
indicacion de velocidade cando a tensién de alimentacién
varia féra dos limites para os cales poden ser superados
os erros admisibles.

4. Erros maximos permitidos

Os erros maximos permitidos son:

Para a posicion e medida de distancias: + 3%:
Valor minimo do emp: 5 m.

Para o tempo transcorrido: + 0,1%:

Valor minimo do emp: 0,2 s.

Para a medida de velocidade: = 10%.

5. Outros requisitos

a) Debera ir provisto de saidas ou tomas de informa-
cion, tipo bus CAN, portos RS 232 ou similares, con posi-
bilidade de transmision via radio da informacién a un
centro de control ou verificacion para a sua compara-
cion.

b) Se as caracteristicas da aeronave son importantes
para a correccion do sistema, este contara con medios
para garantir a conexion do sistema & aeronave en que
vai instalado.

c) Para a realizacion de ensaios despois da instala-
cidn, o sistema tera a posibilidade de comprobar a preci-
sién da medida do tempo e da distancia, de forma inde-
pendente, asi como a exactitude do célculo da
velocidade.

d) O sistema estard concibido para que poida res-
pectar os erros maximos permitidos sen axustes durante
un periodo dun ano de uso normal.

e) O sistema estara equipado cun reloxo de tempo
real para manter a hora do dia e a data. Aplicaranselle ao
reloxo de tempo real os requisitos seguintes:

O rexistro horario terd unha exactitude de 0,02 %.

A posibilidade de correccion do reloxo non sera supe-
rior a 2 minutos 4 semana.

A correccion do horario de veradn e de inverno efectua-
rase automaticamente.

f) Os valores da distancia percorrida e do tempo
transcorrido, cando se exhiban ou se impriman, expresa-
ranse nas unidades seguintes:

Distancia percorrida: quildbmetros ou metros.

Tempo transcorrido: segundos, minutos ou horas
segundo corresponda tendo en conta a resolucién nece-
saria.

Velocidade: quildmetros por hora (km/h).

6. Proteccion

6.1 Comunicacions:

a) Se o sistema é capaz de comunicarse con outros
dispositivos externos ou internos a este, as interfaces
necesarias para estas comunicacions deberan estar pro-
texidas de tal maneira que non interfiran no funciona-
mento normal do cinemdmetro.

b) A transferencia de datos a un sistema de control
central sé sera posible se o cinemdmetro protexe estes
datos contra calquera interferencia, xa sexa accidental ou
deliberada, na transmision.

c) Atransferencia de datos desde un sistema de con-
trol central debera cumprir os seguintes requisitos:

Todas as partes deste sistema de control central que
tenan relevancia metroloxica estaran sometidas a esta
orde.

O cinemémetro débelle comunicar ao sistema central
a evidencia de recepcion de datos correctos. Esta eviden-
cia sera facilmente comprobable en calquera momento,
tanto no cinemdmetro como no sistema central.

6.2 Software: tanto o software do sistema que tena
relevancia metroléxica como os programas, os parame-
tros ou os datos especificos que pertenzan ao sistema de
medida, identificaranse cun niumero de versiéon que se ira
adaptando ou modificando ante calquera cambio do soft-
ware que poida afectar as funcions e precision do cinemo-
metro.

Cando o acceso a parametros que intervenen na
determinacion dos resultados de medida non poida estar
protexido por precintos ou outros medios de seguranza
de hardware, para garantir esta protecciéon, deberase ter
en conta o seguinte:

a) O acceso so6 se permitirad a persoal autorizado, por
medio de codigos de acceso, claves ou contrasinais que
poidan ser configurables.

b) Rexistrarase ou memorizarase, polo menos, a
ultima intervencion dun operador. O rexistro incluira,
polo menos, a data e un medio de identificacion da per-
soa autorizada que realiza a intervencion.

7. Inscricions e precintos

7.1 Inscricions:

a) Inscricions obrigatorias.-Os cinemdmetros ou
cada unidade que o forma, deben presentar as seguintes
indicacions indelebles e lexibles:

Nome ou marca rexistrada do fabricante ou do seu
representante.

Nome do modelo, nimero de serie e ano de fabrica-
cion.

Espazo para a marcacion oficial.

b) Inscricions optativas.—Os cinemometros poderan
levar, ademais, inscricions autorizadas pola Administra-
cion publica competente, sempre que estas inscricions
non entorpezan a lectura das indicacions subministradas
polo instrumento.

7.2 Precintos: deben poder ser precintados aqueles
elementos onde a manipulacién pode conducir a erros de
medida ou a unha reduciéon da seguranza metroloxica.
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Na memoria técnica presentada para o exame de
modelo indicarase o lugar destes precintos, asi como a
sUla natureza.

ANEXOV

Requisitos esenciais especificos para os cinemometros

destinados a medir a velocidade media de circulacion dos

vehiculos de motor sobre tramos de distancias coinecidas
desde instalacions fixas

1. Terminoloxia

1.1 Distancia que se mide: é a lonxitude do tramo do
carril de circulacidn que se controla, obxecto deste anexo.
Esta delimitada polos puntos referenciados e a sua dis-
tancia é a lonxitude da liha de medicidon imaxinaria mais
curta que percorre o tramo, definida a ambos os lados
polas linas de sinalizacion reais ou imaxinarias que deli-
mitan o carril.

1.2 Puntos referenciados: son marcas ou referencias
no terreo, que indican ou delimitan a distancia que se
debe medir. Posuen identificacion propia e poden servir
tameén de localizacién ou aloxamento para as camaras de
vision.

1.3 Camaras de visién: son cdmaras de video para a
vision ou captacién de matriculas dos vehiculos obxecto
da medicién. Adoitan traballar en parellas de forma sin-
cronizada, con reloxos incorporados para a medicidon do
tempo e sensores que determinan o instante en que se
empeza a medir este tempo.

2. Composicion e funcionamento

Estes sistemas xeralmente estan formados por:

a) Camaras de video ou calquera tipo de sensores ou
detectores interconectados e instalados nos lugares ou
puntos fixos que delimitan o tramo que se mide.-As ins-
talacions ou localizacions destas cdmaras ou sensores
estaran perfectamente referenciadas, de tal maneira que
as camaras poidan ser desmontadas e intercambiadas
sen posibilidade de confusion.

b) Sistema ou dispositivo de monitorizacion e rexis-
tro.—Onde se localizan os datos da medicion, como son:
distancia que se mide, identificacién dos puntos ou locali-
zaciéns, tempos de rexistro, velocidades resultantes, etc.

c) Elemento de control.—Que goberna e controla
todo o proceso.

d) Outros dispositivos complementarios.

O modo de operacion ou funcionamento sera o
seguinte:

1) Localizacién e identificacion da matricula do vehi-
culo ou obxectivo pola primeira camara. Rexistro do
tempo, t1.

2) Desprazamento do vehiculo ao longo do tramo
que se mide.

3) Identificacion do vehiculo anterior pola segunda
camara. Rexistro do tempo, t2.

4) Medida do tempo transcorrido entre t1 e t2 e,
como consecuencia, da velocidade media.

3. Requisitos especificos

a) O cinemometro debe ser capaz de reconecer os
puntos ou localizaciéns onde estan instaladas as cdmaras
que forman o sistema, para efectos de ter en conta os
parametros necesarios para a medicion.

b) O cinemometro debe ser capaz de identificar de
maneira precisa e inequivoca o obxectivo que se debe
medir, asi como o punto de inicio e final da medicién.

c) O cinemometro debe estar concibido de tal
maneira que todos os elementos que o componen poidan

funcionar de maneira autbnoma e mostrar resultados
para efectos de poder ser ensaiados independente.

d) O sistema debe estar dotado dun dispositivo
selector de velocidades que permita identificar as veloci-
dades superiores a un valor predeterminado.

e) Aoscinemometros instalados de forma fixa e dese-
nados para operar baixo circunstancias onde non é posi-
ble a presenza continua do operador que vixie as suas
especificacions de funcionamento, para asegurar as
medicions, exixiraselles polo menos dous fotogramas do
vehiculo infractor tomados en diferentes instantes, a non
ser que o instrumento sexa capaz de detectar, seguir e
identificar inequivocamente o obxectivo durante todo o
proceso de medicion.

f) A instalacién dos cinemoémetros nun lugar fixo
deberase realizar por medio dun dispositivo que permita
axustalo de maneira estable seguindo as instruciéns do
fabricante. A sua contribucion a incerteza relativa do sis-
tema de medida non debe ser maior que o =1 %.

g) O resultado de cada medida, igual ou superior ao
valor predeterminado polo dispositivo selector de veloci-
dades, debe quedar visualizado mentres non intervena o
operador ou ata a medida seguinte.

h) Non debe haber indicacién de velocidade cando a
tension de alimentacion varia fora dos limites para os
cales poden ser superados os erros admisibles.

4. Erros maximos permitidos

Os erros maximos permitidos son:

Para a posicion e medida de distancias: + 2 %.
Para o tempo transcorrido: = 0,1%.

Valor minimo do emp: 0,2 s.

Para a medida de velocidade: + 5 %.

5. Outros requisitos

a) Deberd ir provisto de saidas ou tomas de informa-
cién do tipo bus CAN, portos RS 232 ou similares, con
posibilidade de transmision via radio da informacion a un
centro de control ou verificacién, para a sia compara-
cion.

b) As posibilidades de proteccién do cinemoémetro
en contra dun uso fraudulento deberan ser tales que
poida ser posible unha proteccidon por separado de cada
un dos elementos que forman o sistema.

c) Se as caracteristicas da instalacion son importan-
tes para a correccion do cinemoémetro, este contara con
medios para garantir a conexién do cinemometro ao
lugar en que vai instalado.

d) Para a realizacion de ensaios despois da instala-
cién, o sistema tera a posibilidade de comprobar a preci-
sion da medida do tempo e da distancia, de forma inde-
pendente, asi como a identificaciéon do vehiculo e a
exactitude do calculo da velocidade.

e) O sistema e as suUas instrucions de instalacidn
especificados polo fabricante seran tales que, se esta ins-
talado seguindo as instruciéns do fabricante, queda sufi-
cientemente excluida a posibilidade de alterar fraudulen-
tamente os sinais de medicion.

f) O cinemometro estara concibido para que poida
respectar os erros maximos permitidos sen axustes
durante un periodo dun ano de uso normal.

g) O cinemdmetro estard equipado con reloxos de
tempo real para manter a hora do dia e a data. Aplica-
ranse ao reloxo de tempo real os requisitos seguintes:

O rexistro horario terd unha exactitude de 0,02 %.

A posibilidade de correccién do reloxo non sera supe-
rior a 2 minutos 4 semana.

A correccion do horario de veran e de inverno efectua-
rase automaticamente.
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Os reloxos das camaras emparelladas estaran perfec-
tamente sincronizados entre si, con desfases de tempo
non maiores que 1 s.

h) Os valores da distancia, asi como do tempo trans-
corrido entre os puntos de identificacion do vehiculo,
cando se exhiban ou se impriman, expresaranse nas uni-
dades seguintes:

Distancia percorrida: quildbmetros ou metros.

Tempo transcorrido: segundos, minutos ou horas
segundo corresponda tendo en conta a resolucidon nece-
saria.

Velocidade: quilémetros por hora (km/h).

6. Proteccion

6.1 Comunicacions:

a) Se o cinemometro é capaz de comunicarse con
outros dispositivos externos ou internos a este, as interfa-
ces necesarias para estas comunicaciéns deberan estar
protexidas de tal maneira que non interfiran no funciona-
mento normal do cinemoémetro.

b) A transferencia de datos a un sistema de control
central s6 sera posible se o cinemometro protexe estes
datos contra calquera interferencia, xa sexa accidental ou
deliberada, na transmision.

c) Atransferencia de datos desde un sistema de con-
trol central debera cumprir os seguintes requisitos:

Todas as partes deste sistema de control central que
tenan relevancia metroléxica estardan sometidas a esta
orde.

O cinemoémetro débelle comunicar ao sistema central
a evidencia de recepcion de datos correctos. Esta eviden-
cia serd facilmente comprobable en calquera momento,
tanto no cinemometro como no sistema central.

6.2 Software: tanto o software do sistema que tena
relevancia metroldéxica como os programas, os parame-
tros ou os datos especificos que pertenzan ao sistema de
medida, identificaranse cun niumero de versién que se ira
adaptando ou modificando ante calquera cambio do soft-
ware que poida afectar as funcidns e precisién do cinemo-
metro.

Cando o acceso a parametros que intervenen na
determinacion dos resultados de medida non poida estar
protexido por precintos ou outros medios de seguranza
de hardware, para garantir esta proteccion deberase ter
en conta o seguinte:

a) O acceso so se permitira a persoal autorizado, por
medio de codigos de acceso, claves ou contrasinais que
poidan ser configurables.

b) Rexistrarase ou memorizarase, polo menos, a
ultima intervencion dun operador. O rexistro incluira,
polo menos, a data e un medio de identificacion da per-
soa autorizada que realiza a intervencion.

7. Inscricions e precintos
7.1 Inscricions:

a) Inscricions obrigatorias.-Os cinemdmetros ou
cada unidade que o forma deben presentar as seguintes
indicacidns indelebles e lexibles:

Nome ou marca rexistrada do fabricante ou o seu
representante.

Nome do modelo, numero de serie e ano de fabrica-
cion.

Espazo para a marcacion oficial.

b) Inscricions optativas.—Os cinemometros poderan
levar, ademais, inscricions autorizadas pola Administra-
cion publica competente, sempre que estas inscricions

non entorpezan a lectura das indicacions subministradas
polo instrumento.

7.2 Precintos: deben poder ser precintados aqueles
elementos onde a manipulacidon pode conducir a erros de
medida ou a unha reduciéon da seguranza metroloxica.

Na memoria técnica presentada para o exame de
modelo indicarase o lugar destes precintos, asi como a
sua natureza.

21276 ORDE ITC/3700/2006, do 22 de novembro,

pola que se regula o control metroldxico do
Estado dos manometros dotados, total ou
parcialmente, de componentes electronicos,
provistos ou non de dispositivos de prede-
terminacion, destinados a medir a presion
dos pneumaticos dos vehiculos de motor.
(«BOE» 291, do 6-12-2006.)

A Lei 3/1985, do 18 de marzo, de metroloxia, esta-
blece o réxime xuridico da actividade metroloxica en
Espana, réxime ao cal se deben someter en defensa da
seguranza, da proteccién da saude e dos intereses eco-
némicos dos consumidores e usuarios os instrumentos
de medida, nas condiciéns que regulamentariamente se
determinen. Esta lei foi desenvolvida posteriormente por
diversas normas de contido metroldxico, entre as cales
esta o Real decreto 889/2006, do 21 de xullo, polo que se
regula o control metroléxico do Estado sobre instrumen-
tos de medida.

O devandito real decreto traspon ao dereito interno a
Directiva 2004/22/CE do Parlamento Europeo e do Conse-
llo, do 31 de marzo de 2004, relativa aos instrumentos de
medida, ao mesmo tempo que adapta as fases de control
metroloxico referidas & aprobacion de modelo e verifica-
cion primitiva, nos instrumentos sometidos a regulamen-
tacién especifica nacional, ao sistema de avaliacién da
conformidade que se regula na directiva citada, abor-
dando, ademais, o desenvolvemento das fases de control
metroldxico correspondentes a verificacion periddica e
despois de reparacion, fases que non se regulan na nor-
mativa comunitaria.

De acordo con todo iso, esta orde ten por obxecto
regular o control metroléxico do Estado sobre manome-
tros dotados parcialmente de componentes electronicos,
destinados a medir a presion dos pneumaticos dos vehi-
culos de motor, denominados mandmetros electronicos
para pneumaticos, en todas as fases que se regulan no
citado Real decreto 889/2006, do 21 de xullo, é dicir,
tanto a que corresponde & de comercializacion e posta
en servizo como as que se refiren as de verificacién des-
pois de reparacion ou modificacion e de verificacion
periddica.

Para a elaboracion da orde foron consultadas as
comunidades auténomas e realizouse o preceptivo
tramite de audiencia aos interesados. Asi mesmo, emi-
tiu informe favorable o Consello Superior de Metro-
loxia.

Esta disposicién foi sometida ao procedemento de
informacién en materia de normas e regulamentaciéns
técnicas, previsto na Directiva 98/34/CE do Parlamento
Europeo e do Consello, do 22 de xuno, modificada
pola Directiva 98/48/CE, do 20 de xullo, asi como no
Real decreto 1337/1999, do 31 de xullo, que incorpora
ambas as duas directivas ao ordenamento xuridico
espanol.

Na sua virtude, dispono:



