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Autorizase o Goberno para refundir, no prazo
maximo de 15 meses e nun so texto, as dispo-
sicions vixentes reguladoras do catastro inmo-
biliario e, especialmente, a normativa sobre a
materia contida nesta lei, asi como na Lei do 23
de marzo de 1906, que establece o catastro parce-
lario; Lei 7/1986, do 24 de xaneiro, de ordenacion
da cartografia; Lei 39/1988, do 28 de decembro,
reguladora das facendas locais; Lei 13/1996, do
30 de decembro, de medidas fiscais, administra-
tivas e da orde social, e a Lei 24/2001, do 27 de
decembro, de medidas fiscais, administrativas
e da orde social. A refundicién comprendera a
regularizaciéon, aclaracion e harmonizacion das
ditas disposicions.»

Disposicion derradeira décimo oitava. Modificacion da
Lei 46/2002, do 18 de decembro.

Modificase a disposicion adicional cuarta da Lei
46/2002, do 18 de decembro, de reforma parcial do
imposto sobre a renda das persoas fisicas e pola que
se modifican as leis dos impostos sobre sociedades e
sobre a renda de non residentes, que foi modificada
pola disposicion adicional cuarta da Lei 19/2003, do
4 de xullo, e que quedara redactada nos seguintes
termos:

«Disposicion adicional cuarta.

O Goberno elaborara e aprobara, no prazo
de quince meses a partir da entrada en vigor
desta lei, os textos refundidos do imposto sobre
a renda das persoas fisicas, do imposto sobre
a renda de non residentes e do imposto sobre
sociedades.»

Disposicion derradeira décimo novena. Entrada en
vigor.

Un. Esta lei entrara en vigor o dia 1 de xaneiro de
2004.

Dous. As modificaciéns do artigo 10 e 25 c) da
Lei 16/1989, do 17 de xullo, de defensa da competen-
cia, que se recollen no artigo 95 desta lei, e a mo-
dificacion do numero 5 d) do artigo 1 da Lei 1/2002,
do 21 de febreiro, de coordinacion das competencias
do Estado e as comunidades autdnomas en materia
de defensa da competencia, que se recolle no artigo
96 desta lei, entrardn en vigor a partir do dia 1 de
maio de 2004.

Tres. As novas redaccions do numero tres do arti-
go 80 da Lei 37/1992, do 28 de decembro, do imposto
sobre o valor engadido, e do numero 6 do artigo 22.° da
Lei 20/1991, do 7 de xuno, de modificacion dos aspectos
fiscais do réxime econdmico fiscal de Canarias, entraran
en vigor o 1 de setembro de 2004.

Por tanto,

Mando a todolos espanois, particulares e autorida-
des, que cumpran e fagan cumprir esta lei.

Madrid, 30 de decembro de 2003.
JUAN CARLOS R.
O presidente do Goberno,

JOSE MARIA AZNAR LOPEZ

(Esta lei incluese tendo en conta a correccion de erros publicada
no «Boletin Oficial del Estado» numero 3, do 3 de xaneiro de 2004.)

MINISTERIO DE AGRICULTURA,
PESCA E ALIMENTACION

23943 ORDE APA/3660/2003, do 22 de decembro, pola
que se regula en Espana o sistema de localiza-
cion de buques pesqueiros via satélite e pola
que se establecen as bases reguladoras das
axudas para a adquisicion e instalacion dos
sistemas de localizacion nos buques pesquei-

ros. («BOE» 313, do 31-12-2003.)

O Regulamento (CEE) 2847/93 do Consello, do 12 de
outubro de 1993, polo que se establece un réxime de
control aplicable & politica pesqueira comun, estableceu
un sistema de localizacion de buques pesqueiros via sa-
télite, con obxecto de mellora-la xestion do esforzo pes-
queiro e a exactitude dos datos sobre este. Este sistema
foi regulado en Espana pola Orde do 12 de novembro
de 1998 pola que se regula en Espana o sistema de lo-
calizacion de buques pesqueiros via satélite, modificada
polas ordes 140/1999, do 7 de xuno, e 256/1999, do 21
de outubro de 1999.

Posteriormente, o Regulamento (CE) 2371/2002, do
20 de decembro do Consello, sobre a conservacion e ex-
plotacion dos recursos pesqueiros en virtude da politica
pesqueira comun, estende a obriga de aplica-lo sistema
de localizacion por satélite a tédolos buques pesqueiros
de eslora total superior a 15 metros.

Esta orde ten por obxecto recolle-las modificacions
normativas xurdidas a partir de 2002 na normativa
comunitaria, e introduci-la posibilidade de utiliza-los
avances técnicos que se produciron nos sistemas de
comunicacion por satélite nos ultimos anos.

O sistema de localizacién de buques debe estar
integrado por un centro de seguimento de pesca en te-
rra, encargado de controla-las actividades de pesca, e o
esforzo pesqueiro, e polos dispositivos de localizacién
de buques via satélite, instalados nos buques, que trans-
mitirdn automaticamente 6 centro de seguimento.

Por outra parte, existen diversos dispositivos de
localizacion de buques, polo que se considera ade-
cuado que o propio usuario proceda a adquisicién do
que considere mais conveniente, sempre que cumpra
os requisitos técnicos establecidos nesta orde. Os gas-
tos pola compra e instalacion dos equipamentos de
localizacion de buques via satélite instalados a bordo
serdn reembolsados 6s Estados membros, segundo as
decisidons anuais da Comisidn, relativas a contribucién
financeira destinada & realizacion de medidas previstas
polos Estados membros para a aplicacion dos réximes
de control.

O centro de seguimento de pesca espanol debera ter
capacidade para comunicarse con, aproximadamente,
4000 buques pesqueiros espanois con dispositivo a
bordo, e cos centros de control instalados en diferen-
tes paises. Por iso, é necesario definir con precision a
forma e o contido das mensaxes intercambiadas entre
os buques e o centro de control, co obxecto de conse-
guir un perfecto entendemento entre eles, asi como a
maior eficacia e economia posible nas comunicaciéons
via satélite.

Cumpriuse o tramite de comunicacion @ Comision,
previsto no artigo 38.2 do Regulamento (CE) 2847/93,
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do 12 de outubro, polo que se establece un réxime de
control aplicable a politica pesqueira comun.

Na elaboracion da presente orde foi oido o sector
afectado.

Na sua virtude, dispono:

CAPITULO |
Disposicidons xerais

Artigo 1. Obxecto e ambito de aplicacion.

Todolos buques pesqueiros espanois que pertenzan
as flotas enumeradas no anexo | deberan ter instalado a
bordo, nas datas indicadas no dito anexo, un dispositivo
de localizacion de buques via satélite, que debera estar
operativo en todo momento, sen prexuizo do disposto
nos artigos 7 e 8 da presente disposicion.

Artigo 2. Equipamentos autorizados.

1. Os equipamentos que deberan instalarse a bor-
do dun buque pesqueiro estaran baseados en sistemas
de localizacion por satélite, con cobertura permanente
de tédolos caladoiros en que poida exerce-la actividade
pesqueira o dito buque, e deberan cumpri-las especifi-
cacions técnicas elaboradas polo Instituto Nacional de
Técnica Aeroespacial (INTA) recollidas no anexo Il

2. A conformidade coas ditas especificacions sera
acreditada mediante unha certificacion expedida polo
fabricante do equipamento. Non obstante, a Secretaria
Xeral de Pesca Maritima, do Ministerio de Agricultura,
Pesca e Alimentacion, podera comproba-los ditos extre-
mos en calgquera momento.

3. Os equipamentos estaran formados por unha
antena e unha caixa cerrada e selada, denominada
«caixa azul», que conteran, conxuntamente, os dispo-
sitivos de posicionamento e comunicacions via satéli-
te, asi como a electronica necesaria para cumprir con
tédalas funcions determinadas nas especificacions
técnicas.

4. Os armadores dos buques en que se instalase
unha caixa azul deberan entregar & Secretaria Xeral de
Pesca Maritima a documentacion contida no anexo lll.

Artigo 3. Comunicacions.

1. O equipamento debera garantir en todo momen-
to, de acordo co establecido na normativa comunitaria
aplicable na materia, a transmision 6 centro de segui-
mento de pesca espanol dos seguintes datos:

a) Identificacién do buque.
b) Posicidon xeografica con rumbo e velocidade.
c) Data e hora en que se determinase a posicion.

d) Entrada e saida en zonas de pesca suxeitas a un
réxime de esforzo.

e) Entrada e saida en augas de terceiros paises.

f) Entrada e saida nas zonas de regulacion dos
organismos rexionais de pesca dos cales Espana ou a
Union Europea formen parte.

g) Eventos relativos & operatividade do equipa-
mento.

2. A caixa azul debera permitir tamén a transmi-
sion por satélite e a extraccion en porto dos datos de
posicién e funcionamento almacenados en memoria.

3. Tdédalas comunicacions anteriormente descritas
se realizaran unicamente a través das estacions en terra
de recepcion das comunicacions do satélite autorizadas
pola Secretaria Xeral de Pesca Maritima e seran custea-
das polo armador do buque.

4. A Secretaria Xeral de Pesca Maritima dictara
as instruccions adecuadas para o procedemento de
conexion e alta no servicio.

Artigo 4. Condicions de instalacion.

1. Os equipamentos mobiles soamente poderan
ser instalados e reparados por aguelas empresas autori-
zadas polo fabricante do equipamento e pola Secretaria
Xeral de Pesca Maritima. A instalacién efectuarase cum-
prindo coas especificacions técnicas indicadas no anexo
Il e no manual de instalacion entregado polo fabricante,
de acordo coas instrucciéns dictadas pola Secretaria
Xeral de Pesca Maritima e respectando calquera outro
requisito establecido pola normativa en vigor.

2. A caixa azul debera ser instalada en zona pro-
texida e facilmente accesible da ponte ou derrota do
barco, de maneira que non interfira con outros equi-
pamentos nin afecte as operaciéns de seguridade do
buque. A antena debera ser fixada a unha parte estruc-
tural do buque, sen que sufra interferencias doutros
equipamentos embarcados.

3. Finalizada a instalacion, a empresa instaladora
deixara constancia documental sobre a conformidade
dela coas especificacidons técnicas. A Secretaria Xeral de
Pesca Maritima podera comproba-los ditos extremos en
calquera momento.

4. Unha vez verificada a instalacion da caixa azul
a bordo do buque, comprobado o seu funcionamento,
e constatando a validez da documentacién indicada no
anexo lll, a Secretaria Xeral de Pesca Maritima expedira
un certificado acreditativo, a posesidon do cal sera condi-
cién imprescindible para o exercicio da pesca.

5. Toda modificacion nos niumeros de teléfono ou
fax indicados no anexo lll para notificacion 6 armador
en caso de fallos do equipamento, debera ser posta en
conecemento do centro de seguimento de pesca.

6. Os buques que instalasen a caixa azul en virtude
do presente artigo, manterana instalada e operativa en
todo momento ainda cando cambien de arte, modalida-
de ou caladoiro de pesca.

7. Establecerase un procedemento de fixacién de
precintos ou etiquetas de selaxe, para evita-las opera-
ciéns non autorizadas de apertura da caixa, antena, ou de
separacion do equipamento de localizacion do buque.

8. Toda operacion de reparacion ou mantemento
que implique a rotura dos precintos ou etiquetas de se-
laxe debera ser previamente comunicada polo capitan
ou patron ou armador do buque & Secretaria Xeral de
Pesca Maritima.

Artigo 5. Utilizacion do equipamento.

1. A utilizacion do equipamento deberase realizar
de acordo co manual do usuario entregado polo fabri-
cante, e coas instruccions que dicte para tal efecto a Se-
cretaria Xeral de Pesca Maritima. Os capitans ou patrons
adoptaran as medidas adecuadas para mante-los equi-
pamentos en funcionamento de modo permanente.

2. A Secretaria Xeral de Pesca Maritima podera
autoriza-la conexion a caixa azul dun terminal para a
realizacidon doutras comunicacions de caracter pesquei-
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ro previstas na normativa, ou as de caracter privado,
sempre que a dita utilidade non menoscabe o correcto
funcionamento do sistema de localizacion de buques.

3. Queda expresamente prohibida calquera ma-
nipulacion que supofna a apertura da caixa azul ou a
antena, a separacion do anteparo de suxeicion, a desco-
nexion ou obstruccién das comunicacidéns da antena, as
modificaciéns eléctricas, ou calquera outra accién que
altere ou puidese altera-lo normal funcionamento dos
equipamentos, salvo as previstas nas operacions de
reparaciéon e mantemento, cando sexan realizadas por
persoal autorizado.

Artigo 6. Condicions de mantemento.

1. O capitan ou patron do buque pesqueiro asegu-
rarase de que o dispositivo de localizacién de buques
via satélite estea totalmente operativo en todo mo-
mento e con capacidade para transmiti-la informacion
indicada no artigo 2.

2. Debera, asi mesmo, comunicar 6 centro de segui-
mento de pesca espanol calquera fallo detectado no funcio-
namento do equipamento mobil, de acordo co establecido
no Regulamento (CEE) 2847/93, do Consello, sobre o réxime
de control aplicable & politica pesqueira comun.

Artigo 7. Apagamento do equipamento en porto.

Logo de notificacion 6 centro de seguimento de
pesca espanol e 6 do Estado membro costeiro, se é o
caso, o dispositivo de localizacién via satélite podera
apagarse mediante a pulsacion do correspondente bo-
ton, cando o buque se encontre en porto, sempre que a
seguinte comunicacion de acendemento do equipamen-
to se realice desde a mesma posicion dentro do porto
que a anterior de apagamento.

Artigo 8. Fallos de funcionamento.

1. En caso de se produciren fallos técnicos ou non
funcionamento da caixa azul, tanto se o fallo se detectou
a bordo, como se foi notificado polo centro de segui-
mento de pesca, o capitan, ou o patrén, ou o armador,
deberan comunicar coa frecuencia establecida na nor-
mativa comunitaria, a partir do momento en que o su-
ceso se detectase, os datos de identificacion do buque,
posicion xeografica actualizada, data e hora, por correo
electronico, por télex, por fax, por mensaxe telefénica
ou por radio a través dunha emisora de radio autorizada
pola normativa comunitaria, 6 centro de seguimento de
pesca espanol e 6 centro de seguimento de pesca do
Estado membro ribeirino, respectivamente.

2. En caso de fallos técnicos ou de non-funciona-
mento do dispositivo de localizacion de buques via saté-
lite instalado a bordo, o buque non podera sair de porto
ata que fose reparado e comprobado o seu correcto fun-
cionamento desde o centro de seguimento de pesca, ou
obtivese unha autorizacién expresa da Secretaria Xeral
de Pesca Maritima para sair co equipamento avariado.

CAPITULO Il
Axudas
Artigo 9. Obxecto.

Este capitulo ten por obxecto a regulacion das axu-
das destinadas & adquisicion e instalacién dos equipa-

mentos novos de localizacién via satélite segundo o
disposto no capitulo anterior.

Artigo 10. Beneficiarios.

1. Seran beneficiarios das axudas os armadores
propietarios de buques de pesca con eslora total igual
ou superior a 18 metros, que instalasen, por primeira
vez, un equipamento de localizacion e seguimento via
satélite, sempre que non estivesen obrigados a facelo
con anterioridade a entrada en vigor desta orde, de
acordo coa normativa aplicable nese momento.

2. Para estes efectos, entenderanse incluidos como
beneficiarios os armadores que, cumprindo cos requisi-
tos anteriores, desen de alta o buque no Censo de Flota
Pesqueira Operativa (CFPO) con posterioridade 6 15 de
setembro de 2000, tendo instalado e posto en funcio-
namento o equipamento de localizacidon via satélite 6
inicio das actividades de pesca e sempre e cando non
recibisen outras axudas polo mesmo concepto.

Artigo 11.  Financiamento.

1. O financiamento das axudas previstas na pre-
sente orde efectuarase con cargo 0 crédito disponible
na aplicacion 21.09.718A.770 dos orzamentos xerais do
Estado para 2004.

2. A contia total das axudas concedidas en ningun
caso podera supera-la cantidade consignada para tal fin
na aplicacion orzamentaria citada no punto anterior.

Artigo 12. Gastos subvencionables.

1. Os beneficiarios a que se refire o artigo 10
poderan obte-lo reembolso dos gastos efectuados na
adquisicion e instalacion dos equipamentos novos de
localizacion via satélite, ata unha cantidade maxima de
3.000 euros.

2. Unicamente se podera obte-lo reembolso polos
gastos correspondentes 0 primeiro equipamento de lo-
calizacion por satélite instalado en cada buque.

Artigo 13. Solicitudes.

1. As solicitudes das axudas dirixiranse 6 ministro
de Agricultura, Pesca e Alimentacidn e presentaranse na
Secretaria Xeral de Pesca Maritima ou en calquera dos
lugares previstos no artigo 38.4 da Lei 30/1992, do 26
de novembro, do réxime xuridico das administracions
publicas e do procedemento administrativo comun.

2. As solicitudes deberan ser cubertas no modelo
de solicitude recollido no anexo IV, e irdan acompanadas
dos seguintes documentos:

a) Fotocopia do documento nacional de identidade
e da tarxeta de identificacion fiscal do beneficiario ou
beneficiarios.

b) Certificado da AxenciaTributaria e daTesoureria
Xeral da Seguridade Social de se atopar 6 corrente no
cumprimento das sUas obrigas fiscais e de Seguridade
Social ou ben autorizacién do interesado 6 Ministerio
de Agricultura, Pesca e Alimentacidén para solicitar da
Axencia Tributaria e da Tesoureria Xeral da Seguridade
Social a dita informacién, de acordo co establecido no
artigo 14 do Real decreto 209/2003, do 21 de febreiro,
polo que se regulan os rexistros e as notificacions tele-
maticas, asi como a utilizacion de medios telematicos
para a substitucién da achega de certificados polos
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cidadans e a orde PRE/1551/2003, do 10 de xuno, pola
que se desenvolve a disposicién derradeira primeira do
Real decreto 209/2003, do 21 de febreiro, polo que se
regulan os rexistros e as notificacions telematicas, asi
como a utilizacién de medios telematicos para a subs-
titucion da achega de certificados polos cidadans que
o desenvolve.

c) Factura, asinada e selada, co seu correspon-
dente «recibin» ou «pagado», a nome do armador soli-
citante da compra do equipamento de localizacion via
satélite, con detalle dos elementos que o componen e
da instalacion do equipamento no buque, asi como o
numero de serie do equipamento.

d) Anexo lll desta orde debidamente cuberto, asi
como os certificados que figuran no seu punto 5.

3. As solicitudes poderanse presentar a partir da
data da entrada en vigor desta orde e, en todo caso,
antes do 1.° de setembro de 2004.

4. As comunicacions e notificaciébns que, como
consecuencia dos tramites da axuda, deba realiza-la
Administracion, dirixiranse 6 domicilio social das enti-
dades colaboradoras.

Artigo 14. Resolucion.

1. A secretaria xeral de Pesca Maritima resolvera o
procedemento, por delegacién do ministro de Agricultu-
ra, Pesca e Alimentacion, en virtude do establecido na
orde APA/749/2003, do 31 de marzo, sobre delegacion
de atribucions no Ministerio de Agricultura, Pesca e
Alimentacion.

2. 0O prazo maximo para a resolucion do proce-
demento sera de tres meses desde a presentacion da
solicitude da axuda. Transcorrido o dito prazo sen que
recaese resolucion expresa, poderase entender deses-
timada a solicitude da axuda.

3. A resolucion sera notificada 6s interesados nos
termos previstos nos artigos 58 e 59 da Lei 30/1992, do
26 de novembro, sen prexuizo da publicacion prevista
no punto 7 do artigo 81 do texto refundido da Lei xeral
orzamentaria, aprobado polo Real decreto lexislativo
1091/1988, do 23 de setembro, e no punto 7 do artigo
6 do Regulamento do procedemento para a concesion
de subvenciéns publicas, aprobado polo Real decreto
2225/1993, do 17 de decembro.

4. A resolucion pora fin & via administrativa de
acordo co establecido na disposicion adicional décimo
quinta da Lei 6/1997, do 14 de abril, de organizacién e
funcionamento da Administracién xeral do Estado, po-
déndose interpor recurso contencioso-administrativo
no prazo de dous meses, do conformidade co previsto
na Lei 29/1998, do 13 de xullo, reguladora da xurisdic-
cion contencioso-administrativa, e con caracter previo
e potestativo, o recurso de reposicion no prazo dun
mes segundo dispén o artigo 116 da Lei 30/1992, do 26
de novembro, ante o ministro de Agricultura, Pesca e
Alimentacion.

Artigo 15. Pagamento.

1. Envirtude do disposto no artigo 3 do Regulamen-
to do procedemento para a concesion de subvencions
publicas, aprobado polo Real decreto 2225/1993, do 17
de decembro, o pagamento das axudas que se conce-
dan 6s armadores realizarao a Secretaria Xeral de Pesca
Maritima, a través das confrarias de pescadores ou as
suas federacions, asociaciéns de armadores e organiza-

cions de productores pesqueiros, que, para estes efectos,
actuaran como entidades colaboradoras, do acordo co
punto 5 do artigo 81 da Lei xeral orzamentaria.

2. As entidades colaboradoras deberan xustificar
ante a Secretaria Xeral de Pesca Maritima a percepcion
polos beneficiarios do importe correspondente as axu-
das, no prazo de tres meses, contado desde a data de
recepcion dos fondos enviados pola Secretaria Xeral de
Pesca Maritima.

Artigo 16. Reintegros.

Procedera o reintegro das cantidades percibidas, asi
como a esixencia do xuro de demora desde o momen-
to do pagamento da axuda, nos supostos previstos no
punto 9 do artigo 81 da Lei xeral orzamentaria.

Artigo 17. Infraccidons e sancions.

O incumprimento do establecido nesta orde sancio-
narase, se € o caso, conforme o previsto no tituloV da Lei
3/2001, do 26 de marzo, de pesca maritima do Estado.

Disposicion adicional primeira. Axudas a buques de
15 a 18 metros de eslora.

Os buques con eslora total comprendida entre 15 e
18 metros poderan acollerse as axudas que se estable-
zan na correspondente orde de convocatoria.

Disposicion adicional segunda. Confidencialidade.

Toda a informacion sobre os movementos e acti-
vidade dos buques obtida mediante o sistema de lo-
calizacion via satélite regulado nesta disposicion, tera
un caracter estrictamente confidencial, e a sua unica
finalidade sera a do control da actividade de pesca por
parte das autoridades competentes.

Disposicion derrogatoria Unica. Derrogacion norma-
tiva.

Quedan derrogadas cantas disposiciéns de igual
ou inferior rango se oponan a presente orde, e en par-
ticular a orde do 12 de novembro de 1998, pola que se
regula en Espana o sistema de localizacion de buques
pesqueiros via satélite.

Disposicion derradeira primeira. Titulo competencial.

Esta orde dictase en virtude do artigo 141.1.19.% da
Constitucion, que lle atribue 6 Estado competencia ex-
clusiva en materia de pesca maritima.

Disposicion derradeira segunda. Habilitacion.

Facultase a secretaria xeral de Pesca Maritima para
dicta-las resolucidons e adopta-las medidas necesarias
para o cumprimento e aplicacion da presente orde.

Disposicion derradeira terceira. Entrada en vigor.

Esta orde ministerial entrara en vigor o dia seguinte
6 da sua publicacion no «Boletin Oficial del Estado».

Madrid, 22 de decembro de 2003.
ARIAS CANETE
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ANEXO |

Buques pesqueiros espainois obrigados a instalar a
bordo un dispositivo de seguimento por satélite

1.° Buques que actualmente deben ter instalado e
operativo un dispositivo de seguimento por satélite de
acordo coa orde do 12 de novembro de 1998, de regu-
lacion en Espana do sistema de localizacion de buques
pesqueiros via satélite:

a) Buques que superen os 20 metros de eslora
entre perpendiculares ou 24 metros de eslora total.

b) Buques arrastreirosincluidos nos plans de pesca
de Eivisa e Alboran, calquera que sexa a sua eslora.

c) Buques que pesquen 6 amparo de acordos de
pesca subscritos pola Unién Europea con terceiros
paises, ou en augas internacionais, calquera que sexa
a sua eslora.

2.° Buques que deben ter instalado e operativo un
dispositivo de seguimento por satélite, a partir do 1.° de
xaneiro de 2004:

Tédolos buques de eslora total superior a 18 me-
tros.

3.° Buques que deben ter instalado e operativo un
dispositivo de seguimento por satélite, a partir do 1.° de
xaneiro de 2005:

Tédolos buques de eslora total superior a 15 me-
tros.

ANEXO 2

Especificacions técnicas dos equipamentos
de seguimento por satélite

1. Introduccion

1.1 Xeral.

1. O Regulamento (CEE) 2847/93 do Consello, do
12 de outubro de 1993, polo que se establece un réxime
de control aplicable & politica pesqueira comun, esta-
blece un sistema de seguimento de buques pesqueiros
via satélite. O Regulamento (CE) 2371/2002, do 20 de
decembro, do Consello, sobre a conservacién e explo-
tacion dos recursos pesqueiros en virtude da politica
pesqueira comun estende o sistema a tédolos buques
pesqueiros de eslora superior a 15 metros. Igualmente
o Regulamento (CE) /2003 da Comision establece regras
detalladas en relaciéon cos sistemas de localizacion por
satélite.

2. ADireccion Xeral de Recursos Pesqueiros (DXRP
en diante) da Secretaria Xeral de Pesca Maritima, do
Ministerio de Agricultura Pesca e Alimentacién, ten a
responsabilidade neste asunto sobre os buques pes-
queiros espanois.

3. O Instituto Nacional deTécnica Aeroespacial (IN-
TA), organismo autonomo do Ministerio de Defensa, asi-
nou un convenio de colaboracién coa DXRP, mediante
o cal edita este prego de especificacidéns técnicas que
deberan cumpri-los equipamentos que se instalen nos
buques pesqueiros espanois.

1.2 Propdsito.

1. Este documento describe os requisitos do equipa-
mento de localizacion de buques (ELB), o cal forma parte

dun sistema de localizacion de buques (SLB) completo
formado polos ditos ELB en numero variable e un centro
de seguimento de pesca (CSP) situado en Madrid.

2. Os ELB comunicaran a sua posicion xeografica
de xeito fiable e seguro, mantendo a confidencialidade
das mensaxes fronte a terceiros .

3. Estes requisitos poderan cambiar para adecuar-
se a novas tecnoloxias e necesidades.

1.3 Acronimos e abreviaturas.

Os seguintes acronimos e abreviaturas foron utili-
zados neste documento:

a: Actividade requirida.

ca: Valor de corrente da antena requirido.

CN: Notas de cambio («Change Notice»).

CSP: centro de seguimento de pesca.

DXRP: Direccion Xeral de Recursos Pesqueiros .

DNID: Identificacion da rede de datos («Data Net-
work Identification»).

dow: Data de retirada («date of withdrawall»).
ea: Estado da antena requirido.
ELB: Equipamento de localizacién de buques.

GPS: Sistema de posicionamento global («Global
Position Systemn»).

hex: Hexadecimal.

INTA: Instituto Nacional de Técnica Aeroespacial.
Kbps: Kilobits por segundo.

LES: Estacion costeira («Land Earth Station»).
LSB: Bit menos significativo.

MEM: Mensaxe macrocodificada.

MSB: Bit mais significativo.

p: Posicion requirida.

r: Rumbo requirido.

RMS: Valor eficaz («KRoot Mean Square»).

ROM: Memoria soamente de lectura («Read Only
Memory»).

SDM: Manual de definicion do sistema Inmarsat
(«System Definition Manual»).

SLB: Sistema de localizacién de buques.
ot Periodo activo de emisidon de informes de posi-
cion.
ti: Tempo inicial da descarga de memoria solicitada.
tf: Tempo final da descarga de memoria solicitada.

Ti: Tempo do dato mais antigo conservado en me-
moria.

Tf: Tempo do dato mais recente conservado en
memoria.

tm: Periodo de mostraxe na descarga de memoria.

tmr: Periodo de mostraxe redondeado 6 multiplo de
10 minutos mais proximo.

UTC: Tempo universal coordinado («Universal Time
Coordinated»).

v: Velocidade requirida.

2. Documentos aplicables

1) Regulamento (CE) 2371/2002 do Consello, do 20
de decembro de 2002, sobre a conservacién e explota-
cion sustentable dos recursos pesqueiros en virtude da
politica pesqueira comun.
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2) Normativa comunitaria aplicable en relacidn
coas disposiciéns de aplicacion no que respecta 6s sis-
temas de localizacion de buques via satélite.

3) «Inmarsat-C System Definition Manual (SDM)»,
version 3.0, CD003, marzo 2002.

4) UNE EN 60068-2-6 Ensaios ambientais. Parte 2:
Ensaios. Ensaio Fc: Vibracion sinusoidal.

5) UNE EN 60068-2-27 Procedemento de ensaios
ambientais basicos. Parte 2: Ensaios. Ensaio Ea e guia:
Choque.

6) UNE EN 60529 Graos de proteccion proporcio-
nadas polas envolventes (cédigo IP).

7) UNE EN 60068-2-1 Ensaios ambientais. Parte 2:
Ensaios. Ensaio A: Frio.

8) UNE EN 60068-2-2 Ensaios ambientais. Parte 2:
Ensaios. Ensaio B: Calor seca.

9) UNE EN 60068-2-56 Ensaios ambientais. Parte 2:
Ensaios. Ensaio Cb: Calor humida, ensaio continuo, reco-
mendado principalmente para os equipamentos.

10) UNE EN 60068-2-11 Ensaios ambientais. Parte 2:
Ensaios. Ensaio Ka: Néboa salina.

11) UNE EN 60945 Equipamentos de navegacion
maritima. Requisitos xerais. Métodos de ensaio e re-
sultados requiridos.

12) ANSI X3.92 «American National Standard for
Data Encryption Algorithm (DEA)», American National
Standards Institute, 1981.

13) ANSI X3.106 «American National Standard
for Information Systems - Data Encryption Algorithm
Modes of Operation», American National Standards
Institute, 1983.

14) 1SO EC 9594-8/ITU-T X.509, «Information Tech-
nology - Open Systems Interconnection -The Directory:
Authentication Framework».

15) FIPS PUB 140-1 «Security Requirements for
Cryptographic Modules», 1993.

16) «Randomness Recommendations for Securi-
ty», RFC 1750, Donald Eastlake, Stephen Crocker, Jeffrey
Schiller, 1994.

17) «Cryptographic Random Numbers», EEE P1363
Appendix E, Draft versiéon 1.0, 11, 1995.

18) RFC 1321, «The MD5 Message Digest Algori-
thm», Ronald Rivest, 1992.

Nota: Para as referencias normativas que se citan
nesta especificacion técnica, nas cales non se indica a
data, aplicarase a ultima edicién da dita publicacién (in-
cluindo as suas modificacidons) a partir da data «down».

3. Requisitos

1. No punto 3.1 definense os requisitos xerais que
deberan cumprir todolos ELB, mentres que no punto
3.2 se definen os requisitos para ELB baseados en In-
marsat-C.

2. SeoELB non é do tipo Inmarsat-C, pero cumpre
os requisitos do punto 3.1, a DXRP podera desenvolver
para o tipo proposto unha serie de requisitos equiva-
lentes 6s descritos en 3.2.

3.1 Requisitos xerais para ELB.

A continuacion describense os requisitos manda-
torios minimos para cumpriren os ELB que utilicen un
sistema de localizacion via satélite para determina-la
posicion dos buques.

3.1.1 Mensaxes de posicion.

1. O ELB debe ser capaz de transmitir automatica-
mente mensaxes ou informes de posicidon (por peticion
ou periddicos) que inclian a seguinte informacion:

a) ldentidade do ELB.

b) Data (ano, mes e dia) e hora (hora e minutos)
UTC en que se determinase a posicion do buque.

c) Latitude.

d) Lonxitude.

e) Rumbo actual.

f) Velocidade actual.

g) Actividade (pesca/non pesca).

2. A posicion xeografica dentro do informe de po-
sicion debe ser subministrada cun erro que non supere
os 100 metros.

3. Unha mensaxe ou informe de posicion debe
ser recibida polo CSP dentro dos 10 minutos seguintes
a sua transmision polo ELB en condicidons normais de
operacion.

4. O ELB debe levar implementada a capacidade
de que se lle programen os intervalos de envio de
mensaxes de posicion periddicas entre 15 minutos e 24
horas, mediante un comando para programar intervalos
de envio de mensaxes de posicion periédicas enviado
polo CSP.

5. O ELB debe ser capaz de enviar tédalas po-
sicions almacenadas durante un intervalo de tempo
determinado por peticion do CSP.

6. O ELB debe ser capaz de transmitir automa-
ticamente 6 CSP (sen ser necesaria accion ningunha
por parte do capitan ou patréon) un informe de posicion
como resposta a un comando enviado polo CSP nun
tempo maximo de 2 minutos desde que o ELB recibiu o
dito comando, en condiciéns normais de operacion.

7. O ELB debe enviar un informe de posicién xunto
cunha identificacién do evento «Actividade de pesca»
6 pulsa-lo capitan ou patréon o pulsador ou pulsadores
nomeados coa palabra «PESCA: ACTIVOn».

8. O ELB debe enviar un informe de posicién xunto
cunha identificacién do evento «Non actividade de pes-
ca» 0O pulsar outra vez o capitan ou patron o pulsador ou
pulsadores nomeados coa palabra «PESCA: PASIVOn».

9. OELB debe enviar un informe de posicion actual
6 pulsa-lo capitan ou patron o pulsador nomeado coa
palabra « CRUZAMENTO».

3.1.2 Mensaxe de acendemento.

O ELB debe ser capaz de enviar automaticamente
un informe de posicidn actual inmediatamente despois
de ser acendido ou de ter recuperado a alimentacién
eléctrica, incluindo unha identificacion para indicar que
€ un informe de posicién de acendemento.

3.1.3 Mensaxes de apagamento.

1. O ELB debe ser capaz de enviar un informe de
posicion xunto cunha identificacion do evento «apa-
gamento normal» cando o capitan ou patron o apaga
deliberadamente pulsando o pulsador nomeado coa
palabra «<APAGAMENTO».

2. O ELB debe ser capaz de enviar unha men-
saxe cando se apaga anormalmente sen aviso previo
(por exemplo, perdeuse a potencia eléctrica por algun
motivo). A dita mensaxe debe conte-la informacién do
bugue no momento do apagamento e debe enviarse no
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momento en que se recupere a alimentaciéon, debendo
identifica-lo dito evento de «apagamento anormal».

3.1.4 Mensaxes de antena.

1. Cando a funcionalidade do ELB o permita,
debe ser capaz de enviar automaticamente un in-
forme de posicion xunto cunha identificacién do
evento «desconexion de antena» (corrente de an-
tena nula).

2. A mensaxe debe ser enviada inmediatamente
despois de se recupera-la corrente da antena.

3. OELB debe ser capaz de enviar automaticamen-
te un informe de posicién xunto cunha identificacion
do evento «bloqueo de antena» (conexidon co satélite
defectuosa).

4. A mensaxe debe ser enviada inmediatamente
despois de se recupera-la calidade do sinal da antena.

3.1.5 Mensaxe de reconecemento.

O ELB pode ser requirido para que envie unha men-
saxe independente de reconecemento de ter recibido
correctamente o comando enviado polo CSP.

3.1.6 Mensaxes de datos.

Opcionalmente, o ELB pode ser capaz, mediante a
conexion dun terminal externo adecuado, de enviar 6
CSP e recibir do CSP mensaxes de datos (por exemplo
texto) nun tempo maximo de 15 minutos, en condicions
normais de operacion.

3.1.7 Interface con terminal externo.

O ELB debera contar cun conector externo que
permita a extraccion en porto dos datos de posicion
almacenados en memoria e opcionalmente poida ser
utilizado para manter outras comunicacidns que non
interfiran na sua funcionalidade.

3.1.8 Cobertura.

1. O sistema de satélites utilizado polo ELB debe
ofrecer cobertura total e permanente para a zona en
que se autorice.

2. Non deben existir lagoas na cobertura ofrecida
polo sistema de satélites durante un periodo normal de
funcionamento de 24 horas ¢ dia.

3.1.9 Seguridade.

1. O ELB constara dunha caixa cerrada e cun siste-
ma de selaxe adecuado para evita-la sia manipulacion,
asi como da antena correspondente, cumprindo as ca-
racteristicas minimas para o seu adecuado funciona-
mento en condiciéns maritimas.

2. Como caracteristica opcional, os informes de
posicion e mensaxes de datos enviados polo ELB po-
deran ser encriptados co fin de evita-la interceptacion e
lectura deles por ninguén que non sexa o CSP.

3. Non debe ser posible detectar, no propio equi-
pamento, o intervalo de envio de mensaxes de posicion
periodicas ou determinar visualmente en qué momento
se vai xerar un informe de posicién por ninguén que
non sexa o CSP.

4. Non debe ser posible modificar ou inhabilita-lo
envio de mensaxes de posicidon periddicas por ninguén
que non sexa o CSP.

5. En ningun caso sera posible a modificacion dos
datos de identificacion ou posicion do buque por outros
falsos.

3.1.10 Etiquetaxe.

1. O ELB levara un identificador Unico ou naumero
de serie no exterior da caixa que non poida ser borrado
e que o identifique de forma univoca.

2. 0O dito numero tera a seguinte estructura:

a) Dous primeiros caracteres numeéricos, ou codi-
go do fabricante, que asignara a DXRP.

b) Un terceiro caracter numérico, ou identificador
do modelo.

c) Seis caracteres numeéricos adicionais.

3. Sera responsabilidade do fabricante a asigna-
cion do identificador do modelo e dos ultimos seis
caracteres do numero de serie, de maneira que se ga-
ranta a unicidade de cédigos dentro dos modelos por
el producidos.

3.2 Requisitos para ELB baseados en Inmarsat-C.

1. Este punto define os requisitos que deben cum-
pri-los ELB que utilicen o sistema Inmarsat-C.

2. Os ditos ELB deben cumprir estes requisitos
ademais dos xerais definidos no punto 3.1 desta espe-
cificacién técnica.

3.2.1 Descricion do ELB.

1. O ELB estara formado polas duas unidades des-
critas a continuacion:

a) Unha antena, que serd de uso comun para as
funcidons do GPS e de Inmarsat-C, homologada por In-
marsat. Tanto o receptor de GPS como o transceptor de
Inmarsat C, ambos homologados por Inmarsat, poderan
estar integrados no bloque da antena.

b) Unha caixa cerrada e selada para evita-la sua
manipulacion, que chamaremos caixa azul, a cal pode-
ra conte-lo receptor de GPS e o transceptor de Inmar-
sat-C, ambos homologados por Inmarsat; asi como a
electronica necesaria para cumpri-los requisitos desta
especificaciéon técnica.

2. Opcionalmente poderase engadir un terminal
externo.

3.2.2 Requisitos funcionais.
3.2.2.1 Xeral.

1. A posicién do buque, o rumbo e a velocidade
obteranse unicamente do sinal recibido da constelacién
satelital GPS pola antena e o receptor GPS.

2. A posicion do buque sera transmitida 6 sistema
satelital por un transceptor Inmarsat-C homologado por
Inmarsat, a través dun provedor de servicios autorizado
pola DXRP.

3. A antena sera comun para as funcions a realizar
polo receptor GPS e polo transceptor Inmarsat-C e es-
tara, asi mesmo, homologada por Inmarsat.

4. Cando o receptor GPS e o transceptor Inmarsat-
C estean integrados no bloque da antena, o fabricante
dos ELB debera incorporar un sistema de seguridade
adecuado para que cada caixa azul soamente poida
funcionar co bloque transceptor-antena que lle sexa
especificamente asignado, de tal forma que se este
bloque é substituido por outro diferente, o ELB non
funcione.
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3.2.2.2 Receptor GPS e transceptor Inmarsat-C.
3.2.2.2.1 Receptor GPS.

1. O receptor GPS serd o encargado de enviar 6
Transceptor Inmarsat-C a posicion do buque, o rumbo
e a velocidade.

2. A dita informacion sera obtida do sinal da cons-
telacion satelital GPS recibida polo dito receptor a través
da antena GPS.

3. O receptor GPS debe ser polo menos de seis
canles.

3.2.2.2.11

1. O erro de precisidn na posicidon permitido cando
a disponibilidade selectiva (Selective Availability impos-
ta polo Departamento de Defensa dos EEUU) esta habi-
litada, debe ser inferior a 100 m RMS.

2. O erro de precision na posicion permitido cando
a disponibilidade selectiva (Selective Availability impos-
ta polo Departamento de Defensa dos EEUU) non esta
habilitada, debe ser inferior a 25 m RMS.

3.2.2.2.1.2 Erro na velocidade.

1. O erro de velocidade permitido cando a dispo-
nibilidade selectiva (Selective Availability imposta polo
Departamento de Defensa dos EEUU) esta habilitada,
debe ser inferior a 1 n6 RMS.

2. O erro de velocidade permitido cando a dispo-
nibilidade selectiva (Selective Availability imposta polo
Departamento de Defensa de EEUU) non estéa habilitada,
debe ser inferior a 0.5 nés RMS.

Erro de precision na posicion.

3.2.2.2.1.3 Tempo de adquisicion.

O tempo de adquisicion do GPS debe ser inferior 6s
seguintes valores:

a) 4 minutos no caso dun acendemento en frio.

b) 2 minutos no caso dun acendemento despois
de terse apagado durante menos de 1 hora.

c¢) 1 minuto no caso dun bloqueo ou perda de
enganche.

3.2.2.2.1.4 Frecuencia de actualizacion.

A frecuencia de actualizacion debe ser inferior a 10
segundos, en condicions normais e habendo satélites
abondos enganchados.

3.2.2.2.2 Transceptor Inmarsat-C.

1. O transceptor sera homologado por Inmarsat,
con tal de que a sua funcionalidade sexa correcta en
ambiente maritimo e instalado nun buque.

2. O transceptor podera ser do tipo homologado
por Inmarsat para a sua operacion como clase Il ou
clase lll de Inmarsat.

3. O transceptor procesara os sinais recibidos dos
satélites Inmarsat e GPS a través da antena, e enviara
sinais @ antena para a sua transmision.

3.2.2.3 Antena.

1. A antena serd comun para as funcidons que vai
realiza-lo receptor GPS e mailo transceptor Inmarsat-C
e estara, asi mesmo, homologada por Inmarsat.

2. Seré capaz de recibi-los sinais transmitidos po-
los satélites Inmarsat e GPS. Asi mesmo, sera capaz de
transmiti-los sinais xerados polo transceptor Inmarsat-C
6 satélite Inmarsat.

3.2.2.4 Porto de comunicacions local.

1. Ademais das funcions de comunicacién remotas
a través da constelacion Inmarsat, demandadas pola
presente especificacion, requirese a capacidade de co-
municacion local coa caixa azul a través dun porto de
comunicacions serie RS232C.

2. As capacidades e funcions que se prestaran a
través deste porto de comunicaciéns local dividense en
duas categorias:

a) As detalladas nesta especificacion, coa indica-
cion das mensaxes de identificacion, interrogacion e
resposta oportunos.

— As mensaxes e funcionalidades indicanse a nivel
de aplicacion, deixando 6 criterio do fabricante a en-
capsulacion dos paquetes de entrada/saida no nivel de
enlace e aplicacidon correspondente.

— Son aplicables 6 porto de comunicaciéns local as
seguintes mensaxes:

(3.2.6.3.2) Mensaxe de interrogacion de memoria.

(3.2.6.4.1) Mensaxes de descarga de memoria.

(3.2.7) Protocolo de identificacion do inspector
para a descarga de posicions de memoria.

(3.2.6.5.1) Formato da mensaxe de erro en interro-
gacién de memoria.

b) Toda outra funcién ou capacidade que desexe
inclui-lo fabricante, aqui non indicada ou anticipada.

3. Ambolos tipos de funcions deberan cumpri-las
restriccions de seguridade e ausencias de efectos fun-
cionais secundarios indicados a continuacion.

4. Estas restriccions aplicanse sobre a canle de
comunicacions Inmarsat do equipamento, con inde-
pendencia do niumero de cédigos de DNID activos que
tivese este.

5. O fabricante dos ELB debera entregar 4 DXRP o
software adecuado para cada equipamento que permi-
ta a extraccion dos datos polo porto de comunicaciéns
local, asi como a realizacion das capacidades e funcions
anteriormente descritas.

3.2.2.41
equipamento.

Perturbaciéons nas funciéns requiridas do

1. A recepcion de mensaxes procedentes do CSP
realizase de forma asincrona, sen que se poida deter-
mina-lo momento nin frecuencia de recepcion delas. A
emisién de mensaxes do ELB 6 CSP realizase de dous
xeitos:

a) De xeito asincrono, por resposta inmediata e
Unica a unha mensaxe do CSP.

b) De xeito sincrono e periddico, nas mensaxes de
informacién de estado do buque.

2. Sexa t o periodo activo de emisiéon das men-
saxes de situacion. O ELB s6 permitira realizar outras
funcidéns de comunicacion distintas das incluidas nesta
especificacion cando:

Se to é o instante inicial da transmisién/recepcion, kt
o tempo da ultima comunicacién de posicion emitido po-
lo ELB, e ts o tempo estimado de transmision/recepcion
do servicio requirido, caimprese (to-kt) + ts < t.

3. Igualmente, e ante a recepcion de calquera das
mensaxes de interrogacion definidas nesta especifica-
cion, o ELB atendera de forma prioritaria o servicio del,
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garantindo a asignacién exclusiva da canle de comu-
nicaciéons remota 4 emisién da mensaxe de resposta
correspondente, cando se encontre definida.

4. Ante a ausencia doutras restriccions, calquera
servicio ou funcionalidade engadida ¢ ELB polo seu
fabricante nunca podera impedi-la recepcion de men-
saxes do CSP durante mais de 6 minutos.

3.2.2.4.2 Transmision de informacién distinta da
requirida nesta especificacién.

1. Estaespecificacion non limita a inclusion doutros
servicios ou funcionalidades que puidesen resultar de
utilidade a flota pesqueira usuaria do sistema.

2. A dita funcionalidade sera completamente allea
a tdédolos datos que o ELB require, produce ou alma-
cena en relacion as funcidns, mensaxes e requisitos
aplicables ¢ fin principal do sistema de seguimento
de pesqueiros. En particular, os seus usuarios nunca
poderan ter acceso, nin de lectura nin de modificacion
nin de borrado, do seguinte:

a) Claves internas e identificadores de acceso.

b) Mensaxes recibidas e emitidas 6 CSP,. nin o seu
contido nin ocorrencia (salvo mensaxes de texto inter-
cambiadas co CSP).

c¢) Memoria de rexistro da actividade do buque.
d) Estado ou actividade do ELB.

3. A utilizacion da canle de informe de datos e de
todolos servicios de data reporting e polling resérvanse
en exclusiva para as funcions de control da DXRP.

3.2.3 Requisitos fisicos.
3.2.3.1 Xeral.

1. A caixa azul debera estar conectada coa antena
mediante un cable non manipulable.

2. A comunicacion entre o transceptor Inmarsat-C
e o receptor GPS non podera ser accesible de maneira
non autorizada, de xeito que non poida compromete-la
integridade dos datos de posiciéon do GPS.

3. Permitirase unha conexién externa 6 ELB, para
a conexion dun terminal de usuario, utilizable na trans-
mision doutros datos do buque.

3.2.3.2 Requisitos ambientais.

Todalas unidades do ELB e os seus componentes
deberan ser desenadas para uso maritimo, non véndose
degradadas as suas condicions de funcionamento no
dito ambiente.

3.2.3.2.1 Vibracion.

O equipamento podera soportar vibraciéon con am-
plitude de aceleracién de 1 g no rango de frecuencia de
10 a 150 Hz durante un tempo de 20 ciclos, segundo a
taboa C.1 da norma UNE EN 60068-2-6.

3.2.3.2.2 Choque.

O equipamento podera soportar sen deformacion
ou rotura golpes de 15 g de amplitude de aceleracién
cunha forma de onda simisinusoidal durante 11 ms,
segundo a norma UNE EN 60068-2-27.

3.2.3.2.3 Estanquidade.

Debera resisti-los efectos do po e da auga, compro-
bandose que non penetren no interior do ELB e poidan
producir danos, para o cal deberé te-lo grao de protec-
cion IP65 segundo a norma UNE-20-324-93.

3.2.3.2.4 Temperatura.

O rango de temperatura de almacenamento sera
de —40 °C a 70 °C. O rango de temperatura de funcio-
namento serd de -20 °C a 50 °C. Segundo as normas
UNE EN 60068-2-1 para frio e a UNE EN 60068-2-2 para
calor seca.

3.2.3.2.5 Humidade.

O equipamento soportard exposicions en ambien-
tes cunha humidade relativa de ata o 95 %, segundo a
norma UNE EN 60068-2-56.

3.2.3.2.6 Néboa salina.

O equipamento soportara un ambiente de néboa
salina como o descrito na norma UNE EN 60068-2-11.

3.2.3.3 Compatibilidade electromagnética.

Sera aplicable a norma UNE EN 60945, cos seguin-
tes criterios:

a) Interferencia conducida: na banda de frecuen-
cias de 10 KHz a 30 MHz a tension de radiofrecuencia
nos terminais de alimentacion non excedera os limites
descritos na figura 2 ou figura 3 da norma.

b) Interferencia radiada: o limite de nivel de ra-
diacion emitida na marxe de frecuencias de 30 MHZ a
300 MHz non excedera de 500 [L1V/m excepto na banda
de frecuencias de 156 MHz a 165 MHz onde o nivel non
excedera de 15 [ V/m.

¢) Inmunidade 6s sinais de audiofrecuencia condu-
cidos, cun sinal interferente de 3V eficaz no rango de
50 Hz a 10 KHz en linas de alimentacion; e de 1V eficaz
no rango de 10 KHz a 50 KHz no conductor de terra.

d) Inmunidade 6s sinais de radiofrecuencia condu-
cidos, cun sinal interferente de 1V eficaz no rango de
10 KHz a 50 KHz en linas de alimentacion.

e) Inmunidade radiada no rango de 0.4 MHz a
300 MHz cunha amplitude de campo de 1 V/m para o
equipamento instalado dentro da estructura do buque.

f) Inmunidade atransitorios de 100 ns de tempo de
subida, duracions de 10 [ s e frecuencia de repeticiéon
de 50 6 60 Hz en linas de alimentacién.

g) Inmunidade fronte a descargas electrostaticas.

h) A norma UNE EN 60945 da a presuncion de
conformidade dos requisitos esenciais enunciados no
artigo 4 da Directiva 89/336/EEC.

3.2.3.4 Interfaces eléctricas.

1. O equipamento admitira unha alimentacion
eléctrica de 24 V, con variacion desde 11V a 30V, en
corrente continua. E opcional que se poida alimentar
tamén en corrente alterna a 220V, con variacion de 10 %
e frecuencia entre 49 Hz e 51 Hz.

2. A caixa azul dispora dunha conexion serie tipo
RS-232C (38.4 Kbps, 8 bits de datos, bit de parada, sen
paridade) accesible, mediante un conector femia tipo
SubD de 9 pins, que cumpra especificacions maritimas,
para permiti-la descarga dos datos almacenados na
memoria. Esta mesma conexion poderase utilizar para
conecta-lo terminal externo opcional.

3. A conexion entre a caixa azul e a antena sera
mediante un cable do tipo RG-213 ou similar pero sen
conector no extremo da caixa azul, isto &, mediante
prensaestopas para evita-la sua facil desconexion.
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3.2.3.4.1 Condicions normais de alimentacion.

O ELB podera ser conectado a unha tension conti-
nua de 24V, con variacion desde 11V a 30V ou calquera
outra voltaxe que estea dentro do rango anterior para o
cal o equipamento foi desenado. Opcionalmente o ELB
podera ser conectado a unha tension alterna de 220 V
cunha tolerancia do 10 % e unha frecuencia entre 49 Hz
e 51 Hz.

3.2.3.4.2 Condicidons extremas de alimentacion.

O ELB non debe ver degradadas as suias condicions
de funcionamento en condiciéns extremas de alimenta-
cion, isto é, 11V e 30V en corrente continua e opcional-
mente, 198V e 242V en corrente alterna.

3.2.3.4.3 Conmutacion entre alimentacions.

O equipamento debera ser capaz de conmutar en-
tre a alimentacion de 24 V en continua e de 220 V en
alterna (se estad en opcién) sen se producir perda de
alimentacion.

3.2.3.4.4 Condicions normais de temperatura e
humidade.

O equipamento ELB atopara as suas condicidons de
funcionamento en calquera combinacidon conveniente
que estea dentro dos seguintes rangos:

a) Temperatura: 15 °C a 35 °C.
b) Humidade relativa: entre 0 20 % e 0 75 %.

3.2.3.4.5 Condiciéns extremas de temperatura.

1. O ELB atopara as suas condicions de funcio-
namento as temperaturas extremas de operacion, que
serd de —20 °C e 50 °C.

2. No caso da temperatura superior de 50 °C, un-
ha vez que esta é alcanzada e esta estabilizada, o ELB
sera capaz de transmitir/recibir durante un tempo de
30 minutos, sen que se degraden as suas condiciéns
de funcionamento.

3. No caso da temperatura inferior de -20 °C, un-
ha vez que esta é alcanzada e estd estabilizada, o ELB
podera ser alimentado durante un tempo de 5 minutos,
sen que se degraden as suas condicions de funciona-
mento.

3.2.3.5 Interfaces do operador.

1. A caixa azul no seu lado frontal dispora dos se-
guintes pulsadores ou interruptores, etiquetados como
se indica:

a) Acendemento/Apagamento:

Un interruptor ou pulsadores etiquetados coas pa-
labras «<ACENDEMENTO/APAGAMENTO», que debera
envia-la mensaxe descrita en 3.2.5.1.2.5 cando se actue
o acendemento, e a mensaxe descrita en 3.2.5.1.2.4
cando se actue o apagamento.

b) Pesca:

Un interruptor ou pulsadores etiquetados coa pa-
labra «PESCA: ACTIVO», que debera envia-la mensaxe
descrita en 3.2.5.1.2.1 cando se actue comezo de acti-
vidade de pesca, e coa palabra «PESCA: PASIVO», a
mensaxe descrita en 3.2.5.1.2.2 cando se actue fin de
actividade de pesca.

c¢) Cruzamento:

Un pulsador etiquetado coa palabra « CRUZAMEN-
TO», que debera envia-la mensaxe descrita en 3.2.5.1.2.3
cada vez que sexa pulsado polo capitdn ou patron.

2. A caixa azul dispora dunha indicacion luminosa
cando a actividade de pesca estea habilitada.

3. A caixa azul dispora dunha indicacién luminosa
cando o equipamento estea funcionando.

3.2.4 Requisitos de instalacion.
3.24.1 Xeral.

1. Os ELB deberan ser instalados soamente por
persoal formalmente designado polo fabricante do equi-
pamento e autorizado pola DXRP. Tédalas operacions
de instalacion poderan ser supervisadas por inspectores
da DXRP. A suxeicion do ELB 6 buque seré a adecuada
para uso maritimo, tendo en conta condicions de vibra-
cion propias dun buque.

2. No caso de non se poder cumprir algun destes
requisitos de instalacion, pedirase autorizacion a DXRP
para realizar unha instalacion diferente.

3. A instalacion farase de acordo co documento
de instalacion proporcionado polo fabricante para a
autorizacion do ELB.

3.2.4.2 Caixa azul.

1. A caixa azul deberéa ser instalada en zona pro-
texida da ponte ou derrota, de maneira que: sexa direc-
tamente visible polo persoal de garda, estea protexida
dos elementos atmosféricos, non sufra interferencias da
operacion doutros equipamentos embarcados e non in-
terfira coas operacions de seguridade do buque.

2. A suxeicion da caixa azul podera ser tanto a
unha superficie horizontal como vertical, mediante
parafusos pasantes en numero e métrica adecuados
6 peso da caixa. A superficie de suxeicion debera ser
estructural do buque, de maneira que non sexa facil a
sUa separacion.

3. Deberase preve-la instalacion de polo menos
dous precintos de arame plastico ou outro material
adecuado para denota-la sua separacion fraudulenta
do buque. Igualmente deberase preve-la instalacion do
mesmo tipo de precintos para evita-la apertura fraudu-
lenta da caixa azul ou antena.

3.2.4.3 Antena.

1. A antena deberd ser fixada a unha parte estruc-
tural do buque e a sua posicion debe ser tal que tena
acceso a ceo aberto sen ser obstruido o seu diagrama
de radiacidon por ningunha parte do buque, non sufra
interferencias da operacion doutros equipamentos em-
barcados e non interfira coas operaciéns de seguridade
do buque.

2. A antena deberd ser instalada nun lugar onde as
persoas non poidan recibir niveis de radiacion electro-
magnética perigosos, mentres desenvolvan as normais
actividades do buque.

3. No caso de que estean integrados no bloque da
antena o receptor de GPS e o transceptor de Inmarsat C,
deberase prever un sistema adecuado para evita-la
apertura fraudulenta do bloque da antena.

3.2.4.4 Cables.

1. O cable que une a antena coa caixa azul debera
se-lo definido polo fabricante, non podendo excede-la
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lonxitude maxima establecida no manual de instalacion.
Debera ser colocado de forma que non sexa danado
durante a normal actividade do buque.

2. Deberanse permitir tddolos requisitos de posta
a terra da antena como especifique o fabricante.

3. A conexién do cable coa caixa azul debera ser a
través de pasamuros con prensaestopas para asegu-
ra-la estanquidade e a desconexion fraudulenta.

3.2.4.5 Instalacion eléctrica.

1. O ELB deberase conectar a unha alimentacion
eléctrica que non se vexa suxeita a fluctuacions en vol-
taxe que poidan causar condicions de reset ou danos
6 ELB.

2. O ELB debera ser conectado a duas fontes de
potencia, sendo unha delas as baterias de emerxencia.

3.2.5 Mensaxes.
3.2.5.1 Mensaxes do ELB 6 CSP.

Neste punto definense as mensaxes automaticas e
manuais que debe ser capaz de envia-lo ELB 6 CSP.

3.2.5.1.1

As mensaxes automaticas son aquelas que para se-
ren xeradas polo ELB non necesitan accion ningunha
por parte do capitan ou patron.

A continuacidon describense as ditas mensaxes:
3.2.5.1.1.1

1. O ELB debe ser capaz de enviar informes de
posicion a intervalos prefixados polo CSP, utilizando
0 acceso hon reservado sobre a canle de informes de
datos.

2. A periodicidade estara comprendida entre 15
minutos e 24 horas, con intervalos que se axusten 0s
definidos no SDM de Inmarsat.

3. O formato do comando de interrogacion envia-
do polo CSP para fixa-los intervalos, sera o formato tipo
interrogacion (polling packet format) definido no punto
3.2.6.3.3 desta especificacion técnica.

4. O formato desta mensaxe sera o formato tipo
informe de posicion (position report) definido no punto
3.2.6.2 desta especificacion técnica.

5. O formato do comando de interrogacién envia-
do polo CSP para fixa-los intervalos, sera o formato tipo
interrogacion (polling packet format) definido no punto
3.2.6.3.3 desta especificacion técnica.

6. O formato do comando de interrogacién en-
viado polo CSP para comeza-lo envio de mensaxes de
posicion periddicas, serd o formato tipo interrogacion
(polling packet format) definido no punto 3.2.6.3.4 desta
especificacién técnica.

7. O formato do comando de interrogacion enviado
polo CSP para para-lo envio de mensaxes de posicion
periodicas, sera o formato tipo interrogacion (polling
packet format) definido no punto 3.2.6.3.5 desta espe-
cificacién técnica.

Mensaxes automaticas.

Mensaxe de posicion periddica.

3.2.5.1.1.2 Mensaxe de ultima posicion.

1. O ELB debe ser capaz de enviar informes de
posicidén por peticion do CSP, utilizando o acceso non
reservado sobre a canle de informes de datos.

2. O formato desta mensaxe sera o formato tipo
informe de posicién (position report) definido no punto
3.2.6.2 desta especificacion técnica.

3. 0O formato do comando de interrogacion envia-
do polo CSP para solicitar un informe de posicion sera
o formato tipo interrogacion (polling packet format) de-
finido no punto 3.2.6.3.1 desta especificacion técnica.

3.2.5.1.1.3 Descarga de posicions.

1. O ELB debe ser capaz de enviar todalas po-
sicions almacenadas durante un intervalo de tempo
determinado por peticion do CSP.

2. Para iso, o ELB debe ser capaz de almacenar
nunha memoria interna as posicions cunha periodici-
dade de 10 minutos durante 6 meses.

3. A informacidon para almacenar en memoria e
para enviar 6 CSP sera a seguinte:

a) Data (ano, mes e dia) e hora (hora e minutos)
UTC en que se determinase a posicion do buque.

b) Latitude.

c) Lonxitude.

d) Rumbo actual.

e) Velocidade actual.

f) Actividade (pesca/non pesca).
g) Sinal de antena.

h) Corrente de antena.

4. O formato desta mensaxe sera o formato tipo
almacenamento e retransmision (store and forward)
definido no punto 3.2.6.4 desta especificacion técnica.

5. O formato do comando de interrogacion envia-
do polo CSP para solicitar unha descarga de posiciéns
sera o formato tipo interrogacion (polling packet for-
mat) definido no punto 3.2.6.3.2 desta especificacion
técnica.

3.2.5.1.1.4 Reconecemento de ter recibido unha
mensaxe do CSP.

1. Baixo determinadas circunstancias, o ELB pode
ser requirido para que envie unha mensaxe indepen-
dente de recofecemento de ter recibido correctamente
o comando enviado polo CSP, utilizando o acceso non
reservado sobre a canle de informes de datos.

2. O formato desta mensaxe serd o formato tipo
informe de posicion de reconecemento (acknowled-
gement data report) definido no punto 3.2.6.2.1 desta
especificacién técnica.

3. O formato do comando de interrogacion envia-
do polo CSP para solicitar un informe de posicion de
reconecemento serd o formato tipo interrogacién (po-
lling packet format) definido no punto 3.2.6.3.9 desta
especificacion técnica.

3.2.5.1.1.5 Apagamento anormal do ELB.

1. OELB debe ser capaz de enviar soamente 6 DNID
principal da rexion oceanica en que se encontre unha
mensaxe cando se apaga anormalmente, sen previo
aviso, isto ¢, sen se pulsa-lo pulsador kxACENDEMENTO/
APAGAMENTO», (por exemplo, perdeuse a potencia
eléctrica por algun motivo), utilizando o acceso non
reservado sobre a canle de informes de datos.

2. A dita mensaxe debe enviarse no momento en
que se recupere a alimentacién, debendo identifica-lo
dito evento, mediante unha mensaxe de «apagamento
anormal».

3. O formato desta mensaxe sera o formato ti-
po informe de posicion (position report) definido no
punto 3.2.6.2 desta especificacion técnica, incluindo a
mensaxe macrocodificada (MEM) 41 (hex) para indicar
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que é un informe de apagamento anormal, incluindo a
informacién do buque no momento que se produciu o
apagamento.

4. O ELB debe tamén enviar unha segunda men-
saxe do formato tipo informe de posicion (position
report) definido na seccidén 3.2.6.2 desta especificacidon
técnica, incluindo a informacién actual do buque.

3.2.5.1.1.6 Desconexion da antena.

1. Cando a funcionalidade do ELB o permita, de-
be ser capaz de enviar automaticamente soamente 6
DNID principal da rexién oceanica en que se encontre
un informe de posicion xunto cunha identificacion do
evento «desconexion de antena» (corrente de antena
nula), utilizando o acceso non reservado sobre a canle
de informes de datos.

2. A mensaxe debe ser enviada inmediatamente
despois de se recupera-la corrente da antena.

3. O formato desta mensaxe sera o formato tipo
informe de posicion (position report) definido na sec-
cion 3.2.6.2 desta especificacion técnica, coa inclusion
da mensaxe macrocodificada (MEM) 42 (hex) para in-
dicar que é un informe de posicion por desconexién de
antena, incluindo a informacién do buque no momento
en que se produciu a desconexion.

4. O ELB debe tamén enviar unha segunda men-
saxe do formato tipo informe de posicion (position
report) definido na seccidon 3.2.6.2 desta especificacion
técnica, incluindo a informacion actual do buque.

3.2.5.1.1.7 Bloqueo da antena.

1. O ELB debe ser capaz de enviar automaticamen-
te soamente 6 DNID principal da rexién oceanica en que
se encontre un informe de posicion xunto cunha iden-
tificacion do evento «bloqueo de antena» (conexion co
satélite defectuosa), utilizando o acceso non reservado
sobre a canle de informes de datos.

2. A mensaxe debe ser enviada inmediatamente
despois de se recupera-la calidade do sinal da antena.

3. Oformato desta mensaxe sera o formato tipo in-
forme de posicién (position report) definido na seccion
3.2.6.2 desta especificacion técnica, coa inclusién da
mensaxe macrocodificada (MEM) 43 (hex) para indicar
que é un informe de posicién por bloqueo da antena,
incluindo a informacion do buque no momento en que
se produciu o bloqueo.

4. O ELB debe tamén enviar unha segunda men-
saxe do formato tipo informe de posicion (position
report) definido na seccion 3.2.6.2 desta especificacion
técnica, incluindo a informacion actual do buque.

3.2.5.1.1.8 Mensaxes de resposta a interrogaciéns
incorrectas.

1. O equipamento levara rexistro interno dos tem-
pos final, T;, e inicial, T;, dos limites dos rexistros na
memoria ciclica interna.

2. Considérase correcta unha mensaxe de interro-
gacion de memoria cando se cumpre:

Ti_Sti<tf_STf
th,(tf_ti)
p+r+v+a+ea+ca=0

3. Se a ultima mensaxe de interrogacion de me-
moria non € correcta baixo o criterio anterior, o equi-
pamento emitird polo porto de comunicaciéns local

unha mensaxe de resposta, co formato que se indica
no punto 3.2.6.5.1.

3.2.5.1.2 Mensaxes por accionamento de pulsado-
res.

1. As mensaxes manuais deben ser transmitidas
polo ELB 6 actua-lo capitan ou patréon sobre un ou varios
dos pulsadores localizados no seu frontal.

2. A seguir describense as ditas mensaxes:
3.2.5.1.2.1 Comezo de pesca.

1. O ELB debe enviar soamente 6 DNID principal
da rexion oceanica en que se atope un informe de po-
sicion xunto cunha identificacion do evento «actividade
de pesca» 6 pulsa-lo capitan ou patrén o pulsador ou
pulsadores nomeados coa palabra «<PESCA: ACTIVOp,
utilizando o acceso non reservado sobre a canle de
informes de datos.

2. O formato desta mensaxe sera o formato tipo in-
forme de posicion (position report) definido na seccion
3.2.6.2 desta especificacion técnica, coa inclusion da
mensaxe macrocodificada (MEM) 45 (hex) para indicar
que é un informe de posicién de comezo de pesca, xun-
to coa activacion (nivel I6xico 1) a partir dese momento
nos sucesivos informes de posicién do bit «actividade
de pesca» para indicar que o buque se atopa en activi-
dade de pesca.

3.2.5.1.2.2 Fin de pesca.

1. O ELB debe enviar soamente 6 DNID principal da
rexion ocednica en que se atope un informe de posicion
xunto cunha identificacion do evento «non actividade
de pesca» 6 pulsa-lo capitan ou patrén o pulsador ou
pulsadores nomeados coa palabra «<PESCA: PASIVO»,
utilizando o acceso non reservado sobre a canle de
informes de datos.

2. O formato desta mensaxe sera o formato tipo in-
forme de posicion (position report) definido na seccion
3.2.6.2 desta especificacion técnica, coa inclusion da
mensaxe macrocodificada (MEM) 46 (hex) para indicar
que é un informe de posicién de fin de pesca, xunto
coa desactivacion (nivel loxico 0) a partir dese momento
nos sucesivos informes de posicién do bit «actividade
de pesca» para indicar que o buque non se atopa en
actividade de pesca.

3.2.5.1.2.3 Cruzamento.

1. OELB debe enviar soamente 6 DIND principal da
rexion ocednica en que se atope un informe de posicion
actual 6 pulsa-lo capitan ou patron o pulsador nomeado
coa palabra «CRUZAMENTO», utilizando o acceso non
reservado sobre a canle de informes de datos.

2. O formato desta mensaxe sera o formato tipo in-
forme de posicion (position report) definido na seccién
3.2.6.2 desta especificacién técnica, coa inclusién da
Mensaxe Macrocodificada (MEM) 47 (hex) para indicar
que é un informe de posicién de cruzamento.

3.2.5.1.2.4 Apagamento normal.

1. O ELB debe ser capaz de enviar soamente 6
DNID principal da rexion oceanica en que se atope un
informe de posicidén xunto cunha identificacién do even-
to «apagamento normal» cando o capitdn ou patrén o
apaga pulsando o boton, utilizando o acceso non reser-
vado sobre a canle de informes de datos.

2. Paraiso debera pulsa-lo pulsador nomeado coas
palabras «<ACENDEMENTO/APAGAMENTOn». Esta accion
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do operador debe produci-lo envio 6 CSP do informe de
posicién xunto cunha identificacién do evento «apaga-
mento normal» e apagar de forma automatica o ELB.

3. O formato desta mensaxe sera o formato tipo in-
forme de posicion (position report) definido na seccion
3.2.6.2 desta especificacién técnica, coa inclusion da
Mensaxe Macrocodificada (MEM) 44 (hex) para indicar
que é un informe de apagamento normal.

3.2.5.1.2.5 Acendemento do ELB.

1. O ELB debe ser capaz de enviar automaticamen-
te soamente 6 DNID principal da rexién oceanica en que
se atope un informe da posicion actual inmediatamente
despois de ser acendido, utilizando o acceso non reser-
vado sobre a canle de informes de datos.

2. Para iso, o capitan ou patréon debera pulsa-lo
pulsador nomeado coas palabras «KACENDEMENTO/
APAGAMENTO».

3. O formato desta mensaxe sera o formato tipo
informe de posicién (position report) definido no punto
3.2.6.2 desta especificacion técnica, incluindo a men-
saxe macrocodificada (MEM) 40 (hex) para indicar que
é un informe de posicion de acendemento.

3.2.5.1.3 Uso de cifraxe no ELB.

1. A proteccion da informacién que se vai transmi-
tir do ELB 6 CSP mediante o uso de cifraxe non é unha
caracteristica requirida por esta especificacion .

2. Contodo, se algun fabricante determinase incluir
esta funcionalidade nos seus equipamentos, deberase
ater 0s seguintes requisitos, impostos pola necesidade
de utilizar un método Unico en toda a rede de ELB.

3. Distinguiranse cun numero de modelo propio
aqueles equipamentos que cifren as suas comunicacions,
sen que esta funcionalidade sexa reversible neles.

4. Poderanse cifrar unicamente os campos de
datos ou definidos polo usuario das correspondentes
mensaxes no SDM e nesta especificacion, mantendo
compatible e inalterado o encabezamento e os cddigos
de chequeo das mensaxes «data report» e «store and
forward».

5. O método de cifraxe serd de clave simétrica,
e en particular utilizarase o algoritmo DES (Data En-
cryption Standard), combinado en modo triple, DES3,
e «output feedback», co encabezamento non cifrado de
cada mensaxe a modo de vector de inicializacion, nos
seus 64 bits menos significativos.

6. Levarase a cabo respectando o contido nos se-
guintes documentos:

a) ANSI X3.92 «American National Standard for
Data Encryption Algorithm (DEA)», American National
Standards Institute, 1981.

b) ANSI X3.106 «American National Standard for
Information Systems-Data Encryption Algorithm Modes
of Operation», American National Standards Institute,
1983.

c) 1SO EC 9594-8/ITU-T X.509, «Information Tech-
nology-Open Systems Interconnection-The Directory:
Authentication Framework».

d) FIPS PUB 140-1, «Security Requirements for
Cryptographic Modules», 1993.

7. Xeracion de claves:

a) «Randomness Recommendations for Security»,
RFC 1750, Donald Eastlake, Stephen Crocker, Jeffrey
Schiller, 1994.

b) «Cryptographic Random Numbers», IEEE P1363
Appendix E, Draft version 1.0, 11, 1995.

8. A clave privada de cada ELB sera rexistrada nel
de forma electronica, non volatil, e de maneira inaccesi-
ble baixo ningunha operacién de despezamento, lectura
de memorias en banco de ensaio, ou interrogacion por
comunicacions remotas ou locais. O equipamento non
facilitard mecanismo ningln para o cambio do valor
desta clave.

9. Cada fabricante debera entregar 4 DXRP a rela-
cién de claves e numeros de serie dos equipamentos
con anterioridade a sua entrada en servicio.

10. As mensaxes saintes do ELB, nos equipamentos
gue incorporen cifraxe, encriptaranse utilizando o méto-
do anteriormente descrito, e coa sua clave privada.

11. Aqueles equipamentos que non incorporen a
cifraxe das comunicacions deberan levar rexistrado un
numero aleatorio de 1024 bits, de forma electrénica, non
volatil, e de maneira inaccesible baixo ningunha opera-
cién de despezamento, lectura de memorias en banco
de ensaio, ou interrogacién por comunicaciéns remotas
ou locais. O equipamento non facilitara mecanismo nin-
gun para o cambio do valor deste numero.

12. A xeracion deste numero debera respecta-lo
contido nos seguintes documentos:

a) «Randomness Recommendations for Security»,
RFC 1750, Donald Eastlake, Stephen Crocker, Jeffrey
Schiller, 1994.

b) «Cryptographic Random Numbers», IEEE P1363
Appendix E, Draft version 1.0, 11, 1995.

13. Cada fabricante deberd entregar & DXRP a
relaciéon de numeros aleatorios internos e niumeros de
serie dos equipamentos con anterioridade 4 sua entrada
en servicio.

3.2.5.2 Mensaxes do CSP o6 ELB.

Neste punto definense as mensaxes que deben ser
capaces de ser aceptadas polo ELB. As ditas mensaxes
seran xeradas polo CSP.

3.2.56.2.1

1. O ELB debe levar implementada a capacidade
de resposta a un comando de peticién de ultima posi-
cion.

2. O formato do comando de interrogacion de
peticion de ultima posicion serd o definido no punto
3.2.6.3.1 desta especificacion técnica.

3. O ELB respondera 6 dito comando enviando un
informe de ultima posicion, definido no punto 3.2.5.1.1.2
desta especificacion técnica.

Peticion de ultima posicion.

3.2.5.2.2 Peticién de descarga de posicions.

1. O ELB debe levar implementada a capacidade
de resposta a un comando de peticion de descarga de
posicions entre dous tempos determinados.

2. O formato do comando de interrogacion de peti-
cion de descarga de posicions sera o definido no punto
3.2.6.3.2 desta especificacion técnica.

3. O ELB responderd 6 dito comando enviando
unha mensaxe do tipo almacenamento e retransmi-
sion (store and forward) definido no punto 3.2.6.4 desta
especificacion técnica, que contena a informacion de
posicion de tédalas posiciéns almacenadas entre os
ditos tempos.
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4. A informacion para almacenar en memoria e
para enviar 6 CSP sera a seguinte:

a) Data (ano, mes e dia) e hora (hora e minutos)
UTC en que se determinase a posicion do buque.

b) Latitude.

c¢) Lonxitude.

d) Rumbo.

e) Velocidade.

f) Actividade (pesca/non pesca).
g) Sinal de antena.

h) Corrente de antena.

3.2.,56.2.3 Peticion de cambio de intervalos de envio
de mensaxes de posicion periodicas.

1. O ELB debe levar implementada a capacidade
de resposta a un comando de peticion de cambio do
intervalo de envio de informes de posicion periddicos.

2. O formato do comando de interrogacion de pe-
ticiéon de cambio de intervalos de envio de informes de
posicion periddicos sera o definido no punto 3.2.6.3.3
desta especificacion técnica.

3. O ELB respondera 6 dito comando enviando
unha mensaxe de reconecemento de que recibiu co-
rrectamente o comando enviado polo CSP.

4. O formato desta mensaxe de reconecemento se-
ra o formato tipo informe de posicion de reconecemento
(acknowledgement data report) definido no SDM.

3.2.5.2.4 Peticion de comezo de envio de mensaxes
de posicién periddicas.

1. OELB debe levarimplementada a capacidade de
comeza-lo envio de mensaxes de posicion periddicas 6
recibir un comando para comeza-lo envio de mensaxes
de posicién periddicas.

2. O formato do comando de interrogacion para
comeza-lo envio de mensaxes de posicidon periédicas
serd o definido no punto 3.2.6.3.4 desta especificacion
técnica.

3.2.6.2.5 Peticion de para-lo envio de mensaxes de
posicion periddicas.

1. O ELB debe levar implementada a capacidade
de para-lo envio de mensaxes de posicion periddicas 6
recibir un comando para para-lo envio de mensaxes de
posicion periddicas.

2. O formato do comando de interrogacién para
para-lo envio de mensaxes de posicion periddicas sera
o definido no punto 3.2.6.3.56 desta especificacion téc-
nica.

3.2.5.2.6 Peticion de carga de DNID.

1. O ELB debe levar implementada a capacidade
de que lle sexa cargado un DNID 6 recibir un comando
para cargar DNID.

2. A DXRP asignara un DNID principal de entre to-
dos aqueles cargados no ELB por cada rexion oceanica
na que se vaia atopa-lo buque. Soamente a este DNID
principal deberan i-los informes de posicion xerados
polo ELB definidos nos puntos 3.2.5.1.1.5, 3.2.5.1.1.6,
3.2.5.1.1.7, 3.2.5.1.2.1, 3.2.5.1.2.2, 3.2.5.1.2.3, 3.2.5.1.24 ¢
3.2.5.1.2.5 desta espe0|f|caC|on técnica.

3. O formato do comando de interrogacion para
cargar DNID serad o definido no punto 3.2.6.3.6 desta
especificacion técnica.

3.2.56.2.7 Peticion de borrar DNID.

1. O ELB debe levar implementada a capacidade
de que lle sexa borrado un DNID 6 recibir un comando
para borrar DNID.

2. O formato do comando de interrogacién para
borrar DNID serd o definido no punto 3.2.6.3.7 desta
especificacién técnica.

3.2.5.2.8 Peticién de recepcion de datos.

1. Opcionalmente, o ELB pode levar implementada
a capacidade de recibir datos 6 recibir un comando para
transmitir datos 6 ELB.

2. O formato do comando de interrogacién para
transmitir datos a un ELB sera o definido no punto
3.2.6.3.8 desta especificacion técnica.

3.2.5.2.9 Peticion de reconecemento.

1. OELB debe levarimplementada a capacidade de
enviar unha mensaxe independente de reconecemento
6 recibir un comando que solicite reconecemento.

2. O formato do comando de interrogacion pa-
ra solicitar recohecemento sera o definido no punto
3.2.6.3.9 desta especificacion técnica.

3.2.6 Formato das mensaxes.
3.2.6.1 Xeral.

1. Nesta seccidon definense os diferentes formatos
das mensaxes que o ELB debe xerar ou recibir.

2. Esas mensaxes son as de posicion, as de co-
mando de interrogacion e as de almacenamento e
retransmision.

3. Para iso, &4 hora de defini-los formatos faise
referencia a diferentes secciéns do Inmarsat-C System
Definition Manual (SDM), version 3.0, CD003, marzo
2002.

3.2.6.2 Formato das mensaxes de posicion.

1. O formato das mensaxes ou informes de po-
sicion que se van enviar sobre a canle de informes
de datos (signalling channel) utilizando o acceso non
reservado, sera o definido no SDM co nome de Data
Report/Maritime Position Report.

2. A informacién minima que debe conter cada
mensaxe ou informe de posicion debe se-la seguinte:

a) ldentidade do ELB.

b) Data (ano, mes e dia) e hora (hora e minutos)
UTC en que se determinase a posicion do buque.

c) Latitude (hemisferio, graos, minutos e fraccion
de minutos en unidades de 0.04 de minuto).

d) Lonxitude (hemisferio, graos, minutos e frac-
cion de minutos en unidades de 0.04 de minuto).

e) Rumbo (resolucion de 1 grao).

f) Velocidade (resolucion de 0.2 ndés e rango de 0
a 51.2 nos).

g) Actividade (pesca/non pesca).

O bit de actividade estara posicionado dentro do
Maritime Position Report no bit n.° 8 do byte 6 do First
Continuation Packet.

3. A data e a hora posicionaranse dentro do Mari-
time Position Report da seguinte forma:

a) Ano (valores posibles do 0 6 4095): 12 bits, po-
sicionados do bit n.° 7 (MSB) do byte 6 6 bit n.° 4 (LSB)
do byte 7 do First Continuation Packet.
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b) Mes (valores do 1 6 12): 4 bits, posicionados do
bit n.° 3 (MSB) do byte 7 6 bit n.° 8 (LSB) do byte 8 do
First Continuation Packet.

c) Dia (valores do 1 6 31): 5 bits, posicionados do
bit n.° 7 (MSB) 6 bit n.° 3 (LSB) do byte 8 do First Con-
tinuation Packet.

d) Hora (valores do 0 6 23): 5 bits, posicionados do
bit n.° 2 (MSB) do byte 8 6 bit n.° 6 (LSB) do byte 9 do
First Continuation Packet.

e) Minutos (valores do 0 6 59): 6 bits, posicionados
do bit n.° 5 (MSB) do byte 9 6 bit n.° 8 (LSB) do byte 10
do First Continuation Packet.

4. A posiciéon do resto dos campos de informacion
dentro do Maritime Position Report esta especificamen-
te definida no SDM.

3.2.6.2.1 Formato dos informes de posicion de
reconecemento.

O formato dos informes de posicion de reconece-
mento serd o definido no SDM co nome de Acknowleg-
ment Data Report.

3.2.6.3 Formatos dos mensaxes de comando de
interrogacion (Polling Commands).

A seguir definense os formatos das diferentes men-
saxes de comando de interrogacion xeradas polo CSP.

3.2.6.3.1 Formato do comando de interrogacion de
peticion de ultima posicion.

1. O ELB debe levar implementada a capacidade
de resposta a un comando de peticién de ultima posi-
cion.

2. O formato do comando de interrogacion de pe-
ticion de ultima posicidén sera o Polling Packet Format
definido para o comando tipo 00H, tal e como se define
no SDM.

3.2.6.3.2 Formato do comando de interrogacién de
peticion de descarga de posicidns.

1. O ELB debe levar implementada a capacidade
de resposta a un comando de peticion de descarga de
posiciéns.

2. O formato do comando de interrogacién de
peticion de descarga de posiciéns entre dous tempos
serad o Polling Packet Format definido para o comando
tipo 40H, tal e como se define no SDM, coa codificacidn
10B no campo «Response» para indicar que o tipo de
resposta esperada é unha mensaxe do tipo almacena-
mento e retransmision (store and forward), e cos datos
descritos a continuacion dentro do campo «Command
Specific Parameters», que indican o tempo inicial, o
tempo final, periodo de mostraxe e os campos que se
queren descargar.

3. Data e hora inicial da consulta; t;.

32 bits, posicionados desde o bit n.8 (MSB) do byte
n.1 6 bit n.1 (MSB) do byte n.4 do campo Command
Specific Parameters.

A estructura e subcampos de data e hora, tal e como
se definen no punto 3.2.6.2.

4. Data e hora final da consulta; t..

32 bits, posicionados desde o bit n.8 (MSB) do byte
n.5 6 bit n.1 (MSB) do byte n.8 do campo Command
Specific Parameters.

A estructura e subcampos de data e hora, tal e como
se definen no punto 3.2.6.2.

5. Periodo da consulta; t,,.

Meses (valores de 0 a 6): 3 bits, posicionados desde
o bit n.8 (MSB) do byte n.9 6 bit n.6 (MSB) do byte n.9
do campo Command Specific Parameters.

Dias (valores de 0 a 7): 3 bits posicionados desde o
bit n.5 (MSB) do byte n.9 6 bit n.3 (MSB) do byte n.9 do
campo Command Specific Parameters.

Horas (valores de 0 a 24): 5 bits posicionados desde
o bit n.2 (MSB) do byte n.9 6 bit n.6 (MSB) do byte n.10
do campo Command Specific Parameters.

Minutos (valores de 0 a 60): 6 bits posicionados des-
de o bit n.5 (MSB) do byte n.10 6 bit n.8 (MSB) do byte
n.11 do campo Command Specific Parameters.

6. Formato da consulta:
a) Posicion requirida; p

1 bit, posicionado no bit n.7 do byte n.11 do campo
Command Specific Parameters.

b) Rumbo requirido; r

1 bit, posicionado no bit n.6 do byte n.11 do campo
Command Specific Parameters.

c) Velocidade requirida; v

1 bit, posicionado no bit n.5 do byte n.11 do campo
Command Specific Parameters.

d) Actividade requirida; a

1 bit, posicionado no bit n.4 do byte n.11 do campo
Command Specific Parameters.

e) Estado da antena requirido; ea

1 bit, posicionado no bit n.3 do byte n.11 do campo
Command Specific Parameters.

f) Valor de corrente da antena requirido; ca

1 bit, posicionado no bit n.2 do byte n.11 do campo
Command Specific Parameters.

Un valor de «1» en calquera dos bits deste campo
indicara a necesidade de inclui-la informaciéon a que fai
referencia no resultado da consulta requirida. Un valor
de «0» en calquera dos bits deste campo indicara que
se debe excluir do resultado da consulta requirida a
informacién a que fai referencia o bit de formato.

3.2.6.3.3 Formato do comando de interrogacion
para programar intervalos de envio de mensaxes de
posicidon periodicas.

1. O ELB debe levar implementada a capacidade
de que se lle programen os intervalos de envio de
mensaxes de posicidon periédicas mediante un coman-
do para programar intervalos de envio de mensaxes de
posicion periodicas.

2. O formato do comando de interrogacién para
programa-lo intervalo de envio de mensaxes de posi-
cién periodicas sera o Polling Packet Format definido pa-
ra o comando tipo 04H, tal e como se define no SDM.

3. Este comando de interrogacion debe solicitar

tameén reconecemento 6 ELB, polo que o bit de recone-
cemento (Ack) debe estar sempre activado.
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3.2.6.3.4 Formato do comando de interrogacion
para comeza-lo envio de mensaxes de posicion perio-
dicas.

1. O ELB debe levar implementada a capacidade
de comeza-lo envio de mensaxes de posicion periddicas
mediante un comando para comeza-lo envio de men-
saxes de posicion periddicas.

2. O formato do comando de interrogacién para
que o ELB comece a enviar mensaxes de posicion pe-
riodicas co intervalo programado sera o Polling Packet
Format definido para o comando tipo 05H, tal e como
se define no SDM.

3.2.6.3.5 Formato do comando de interrogacion
para para-lo envio de mensaxes de posicién periddi-
cas.

1. O ELB debe levar implementada a capacidade
de para-lo envio de mensaxes de posicion periédicas
mediante un comando para para-lo envio de mensaxes
de posicién periddicas.

2. O formato do comando de interrogacién para
que o ELB pare de enviar mensaxes de posicion pe-
riodicas co intervalo programado sera o Polling Packet
Format definido para o comando tipo 06H, tal e como
se define no SDM.

3.2.6.3.6 Formato do comando de interrogacion
para cargar DNID.

1. O ELB debe levar implementada a capacidade
de que lle sexa cargado un DIND mediante un comando
para cargar DNID.

2. O formato do comando de interrogacién para
cargar un DIND a un ELB sera o Polling Packet Format
definido para o comando tipo 0AH, tal e como se define
no SDM.

3. O cargar no ELB o DIND principal, e para que o
ELB o poida identificar como tal, engadirase o caracter
«A» na posicion 25 do campo «Free Field» do polling
utilizando o formato indicado no SDM.

3.2.6.3.7 Formato do comando de interrogacion
para borrar DNID.

1. O ELB debe levar implementada a capacidade
de que lle sexa borrado un DIND mediante un comando
para borrar DNID.

2. O formato do comando de interrogacién para
borrar un DIND a un ELB sera o Polling Packet Format
definido para o comando tipo 0BH, tal e como se define
no SDM.

3.2.6.3.8 Formato do comando para transmitir
datos.

1. Opcionalmente o ELB pode levar implementada
a capacidade de recibir datos a través dun comando
para transmitir datos.

2. O formato do comando de interrogacién para
enviar datos a un ELB sera o Polling Packet Format de-
finido para o comando tipo 09H, tal e como se define
no SDM.

3.2.6.3.9 Formato do comando de interrogacion
para solicitar reconecemento.

1. O ELB debe levarimplementada a capacidade de
enviar unha mensaxe independente de reconecemento
de ter recibido correctamente o comando para solicitar
reconecemento.

2. 0O formato do comando de interrogacién para
solicitar reconecemento sera o Polling Packet Format
co bit de reconecemento (Ack) activado, tal e como se
define no SDM.

3. Tédolos pollings poden levar implementada esta
capacidade.

3.2.6.4 Formato das mensaxes do tipo almacena-
mento e retransmision (store and forward).

O ELB debe ser capaz de enviar mensaxes que con-
tenan informacion 6 CSP, sobre a canle de mensaxes
(message channel) utilizando os paquetes de mensaxes,
tal e como se define no SDM.

3.2.6.4.1
memoria.

Formato das mensaxes de descarga de

1. O ELB respondera con esta mensaxe a unha
peticion de descarga de posicions, tal e como se define
en (6.2.6.3.2).

2. A direcciéon de destino sera o mesmo DIND do
comando que fai a peticién de descarga.

3. Se o tamano da descarga requirida excedese o
tamano maximo que o ELB, ou o sistema de comunica-
cidns no seu conxunto, sexa capaz de transmitir, o ELB
xerara cantas mensaxes «store and forward» do tipo
aqui definido sexan necesarias para remiti-la totalidade
do resultado da descarga.

4. A seguinte informacion, de tamano variable en
funcién dos parametros da consulta, formard o campo
«data» da mensaxe «store and forward».

5. Definese un paquete singular de descarga como
a concatenacion dos seguintes campos:

[CPS1] Posicion do buque, se p=1 na mensaxe de
interrogacion de peticion de descarga de memoria
(6.2.6.3.2).

39 bits, tal e como se definen no punto 2.4.2 do
SDM.

[CPS2] Rumbo do buque, se r=1 na mensaxe de
interrogacion de peticion de descarga de memoria
(6.2.6.3.2).

9 bits, tal e como se definen no punto 2.4.3 do
SDM.

[CPS3] Velocidade do buque, se v=1 na mensaxe
de interrogacion de peticién de descarga de memoria
(6.2.6.3.2).

8 bits, tal e como se definen no punto 2.4.3 do
SDM.

[CPS4] Actividade do buque, se a=1 na mensaxe
de interrogacion de peticion de descarga de memoria
(6.2.6.3.2).

1 bit, segundo se define en (3.2.5.2.2).

[CPS5] Estado da antena, se ea=1 na mensaxe de
interrogacion de peticion de descarga de memoria
(6.2.6.3.2).

3 bits, que definen 8 valores cualitativos da calidade
do sinal da antena, variando de 000 sen sinal a 111 sinal
maximo.

[CPS6] Corrente da antena, se ca=1 na mensaxe
de interrogacion de peticion de descarga de memoria
(6.2.6.3.2).

1 bit, indicando 0 sen corrente e 1 con corrente.
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[CPS7] Data e hora da gravacion en memoria dos
datos anteriores.

32 bits, segundo se define en (3.2.6.3.2).

6. Se o formato de descarga requirido omite algun
dos datos anteriores, o paquete singular reducirase no
tamano dos campos omitidos. En calquera caso, a orde
de empaquetamento manterase segundo

P(CPS1) < P(CPS2) < P(CPS3) < P(CPS4)
< P(CPSb) < P(CPS6) < P(CPS7)

onde P(ps) denota o indice da palabra que almacena o
campo singular ps.

7. Unha mensaxe de descarga de memoria contera
a seguinte informacion:

Data e hora inicial dos datos da descarga.
32 bits, segundo se define en (3.2.6.3.2)

Data e hora final dos datos da descarga.
32 bits, segundo se define en (3.2.6.3.2)

Periodo da descarga.
17 bits, segundo se define en (3.2.6.3.2)

Formato da informacién descargada.

6 bits, segundo se define en (3.2.6.3.2)

8. Aqueles paguetes en que a secuencia de tempos
garante o maior axuste posible & frecuencia de mos-
traxe requirida. Se tr é a data dun dato en memoria,

incluirase a secuencia de posiciéns os tempos da cal
venen dados por:

a) Primeira posicidon, aquela en que o tempo de
rexistro, tr0, € o mais préximo a t;.

b) Seguintes posicions, aquelas en que o tempo
de rexistro tr, cumpre:

tr < trk <T(k_1) >= tm
b) tl’k <= tf

e onde try.,, é o tempo de rexistro da posicion anterior
na secuencia.

3.2.6.6 Formato das mensaxes de erro.

3.2.6.6.1 Formato da mensaxe de erro en interro-
gacién de memoria.

Ante unha solicitude de descarga de posicidns, e no
caso de non ser correcta segundo os criterios indicados
en (3.2.5.1.1.8), o ELB emitira polo porto de comunica-
cions local a seguinte mensaxe:

153 bits formados por:

Copia da mensaxe de interrogacion recibida, segun-
do se define en (3.2.6.3.2): 87 bits.

Indicacion do erro: 2 bits, indicando

00 se nonse cumpreT; <t <t <T;

01 se non se cumpre t, < (t;—t;)

1M senonsecumprep+r+v+a+ea+ca=0

Ti 32 bits segundo o formato completo de data e
hora indicado en (3.2.6.2).

Tf 32 bits segundo o formato completo de data e
hora indicado en (3.2.6.2).

3.2.7 Protocolo de identificacion do inspector para
a descarga de posicions de memoiria.

O proceso de identificacion do terminal do inspector
rexerase polo seguinte protocolo:

a) Equipamentos sen cifraxe.

O ELB xerara un numero aleatorio, de 1024 bits, que
transmitira polo porto de comunicacions local.

O equipamento do inspector realizara o calculo da
funcién de unico sentido 6 resultado de concatena-los
1024 bits definidos en (3.2.5.1.3) 6 nUmero anterior, defi-
nida polo algoritmo MD?5, tal e como se detalla en: RFC
1321, «The MD5 Message Digest Algorithm», Ronald
Rivest, 1992.

O resultado do dito calculo, de 128 bits, € recibido
polo ELB, que debera comproba-la sua validez:

Se resultase correcto, procedera a aceptacion dunha
mensaxe de formato (3.2.6.3.2) «Mensaxe de interro-
gacion de memoria», e & transmisién polo porto de
comunicacions local da informacidn requirida.

Se resultase incorrecto, bloquearanse as comuni-
cacions polo porto de comunicacions local por tres
minutos, transcorridos os cales se restituira o modo de
operacion normal.

b) Equipamentos con cifraxe.

O ELB xerara un numero aleatorio, de 1024 bits, que
transmitira polo porto de comunicacions local.

O equipamento do inspector cifrara esta mensaxe
utilizando a clave privada do equipamento.

O resultado do dito calculo, de 1024 bits, é recibido
polo ELB, que debera comproba-la sta validez, desci-
frando a mensaxe e verificando que obtén de volta o
numero aleatorio orixinal:

Se resultase correcto, procedera a aceptacion dunha
mensaxe de formato (3.2.6.3.2) «Mensaxe de interro-
gacion de memoria», e @ transmision polo porto de
comunicacions local da informacion requirida.

Se resultase incorrecto, bloquearanse as comuni-
cacions polo porto de comunicacions local por tres
minutos, transcorridos os cales se restituira o modo de
operacion normal.

3.2.8 Limitacion do numero de codigos DNID.

1. O ndmero de codigos DIND que cada caixa azul
pode recibir e cargar segundo o estandar Inmarsat limi-
tarase a un valor de entre un a dezaseis, determinado
pola DXRP para cada buque antes da entrada en servicio
do equipamento.

2. A configuracion particular de cada caixa azul
realizarase mediante interruptores ou conectores inter-
nos 6 equipamento e non accesibles desde o seu exte-
rior sen viola-los precintos indicados no punto 3.2.4.2
desta especificacion técnica.

3. O sistema de limitacién deberd cumpri-lo se-
guinte:

a) A codificacion dos interruptores ou conectores
estara indicada mediante un esquema ou esbozo, visible
unicamente 6 abri-la caixa azul.

b) A limitacion do numero de cédigos DIND estara
configurada de serie a dous cédigos.

¢) Non se podera modifica-lo numero limite de
cédigos DIND cargables por ningun medio fisico ou
electréonico distinto dos interruptores ou conectores
internos requiridos.
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ANEXO 3
Documentacion

O armador subministraralle & Secretaria Xeral de
Pesca Maritima a seguinte documentacion para cada
equipamento:

Identificacion do armador:

Nomeourazonsocial........ccceeecvuveeereeeii e,
NUMEFODNI ..
I U T g T=] o X O |
[D70] o ¢ 1111 1T N
[26] o Yo Y=To1 [0 o NP
COdigopOoStal...ccceeierrierriirii e

B E=10=] oY Lo X 10 o
Teléfono MODIl e e

Fax paranotificaciéonsencasodefallosdo equipa-
00T 01 (o Y
Identificacion do buque:

[N o) 1 1 1<
Matricula/folio ...ccoveeeeeeeeeiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeas
COdigO CFPO ...t e
B 21 =7 C N I
(=] [0 ] -7/ o] o R
=] (oY = B (0] = |
TipodebUQUE .....eeiiiiec e
POrtO Dase .....ocvvveiiiiiiiiiiicieeee e

i)

j)

k)
3.
a)
b)
c)
d)
e)

4.

a)
b)
c)
d)

5.

a)

b)

c)

Modalidadedepesca.......cccuvevrreeriiiercvensnieen e
O] F=To oY1 {0 T
Confraria/ASOCIACION .....eevvvvvreeereeieeeeeeeeeeeeeeeereeeeeeen

Identificacién do equipamento:

Empresa fabricante .......cccccovvviiiicennccicn e,
1Y/ oo 11 o XU
NumerodeserieexteriordacaixXa.......cccceeeeeeereeennenn.
Numerodeseriedelnmarsat(ISN)......ccccevveerennenn.
Tipodeterminaldecomunicacions.........cccceeuveenee.

Instalacion:

Empresainstaladora ........ccceioiiiiinienncienieeeee
Datadeinstalacion......occccvccveeeeicciieee e
Numerodemobildelnmarsat(IMN)........cccceeueenneee.
DatadeentradaenserviCio.......cooceeveveviiiiinciiiencncnnnns

Certificados:

Certificacions do Instituto Nacional de Técnica
Aeroespacial (INTA) e do fabricante do equi-
pamento que acrediten a sua conformidade
coas especificacions técnicas establecidas no
ANEXO oo
Certificaciondaempresainstaladorade conformi-
dadecosrequisitosdeinstalacionestablecidosno
ANEXO o ————

Certificado de alta do equipamento no servicio de
COMUNICACIONS ..eeveeee e e et e e e e e e
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Espacios para selos
de rexistro

ANEXO 4
MODELO DE SOLICITUDE DE SUBVENCIONS PARA A ADQUISICION E INSTALACION
DE EQUIPAMENTOS DE LOCALIZACION VIA SATELITE

(ORDE APA/2003 DO .........cceennene D ] DE 2003)

I. DATOS PERSOAIS E DOMICILIO DO SOLICITANTE

Nome e apelidos NIF
Domicilio
Rua e numero Localidade Provincia Cod. Postal Teléfono e fax

[l. ENTIDADE A QUE REPRESENTA O SOLICITANTE

Nome CIF

Domicilio

Rua e numero Localidade Provincia Cod. Postal Teléfono e fax

Ill. DATOS DA ENTIDADE PESQUEIRA COLABORADORA

Nome CIF

Domicilio

Rua e numero Localidade Provincia Cod. Postal Teléfono e fax
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IV. IDENTIFACION DO BLOQUE

Nome

Matricula e folio

Cédigo censo

Eslora total

Eslora entre
perpendicul.

V. DOCUMENTACION QUE SE ACHEGA'

L] Folla de asento de inscricién maritima compulsada.

[J Anexo lll da Orde ministerial debidamente cuberto.

[J Fotocopia compulsada do documento nacional de identidade, do NIF e/ou CIF do beneficiario.

[ Certificado da Axencia Tributaria estatal ou entidade autonémica de se-lo caso e daTesoureria Xeral da Segu-
ridade Social.

[] Factura asinada e selada a nome do armador solicitante da compra do equipamento

" Cruzar con aspa o recadro correspondente

VI. CONSENTIMENTO DE TRANSMISION, POR MEDIOS TELEMATICOS, DAS CERTIFICACIONS EMITIDAS POLA
ADMINISTRACION XERAL DO ESTADO E REQUIRIDAS O SOLICITANTE E AUTORIZACION O MINISTERIO DE
AGRICULTURA, PESCA E ALIMENTACION, PARA SOLICITAR DA AXENCIA TRIBUTARIA E DA TESOURERIA XE-
RAL DA SEGURIDADE SOCIAL INFORMACION RELATIVA O CUMPRIMENTO DAS OBRIGAS TRIBUTARIAS E DA
SEGURIDADE SOCIAL. 2

O

Asinado:
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VIl. SOLICITUDE

Quen asima solicita a subvencién publica a que se refire esta instancia, e declara que son certos os datos con-
signados nela, que reune os requisitos esixidos, que acepta as condicidns establecidas na convocatoria, e que
se compromete a probar documentalmente tédolos datos que figuran nesta solicitude.

o T o T de o de 2003
(Signatura)

Excmo. Sr. Ministerio de Agricultura, Pesca e Alimentacién
Paseo Infanta Isabel, 1
28071, MADRID

2 Cruzar con aspa en caso de consentir que os datos obxecto das certificacions indicadas no punto VI poidan ser
transmitidos ou certificados por medios telematicos directamente 6 érgano requirente.



