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ción no sustancial de la aprobación de modelo del contador de agua fría 
dotado de esfera electrónica, marca Elster o Iberconta, modelo Y250, 
aprobado por Resolución de 27 de mayo de 2004, de la Dirección General 
de Industria, Energía y Minas de la Consejería de Economía e Innovación 
Tecnológica, y cuya primera modificación no sustancial se autorizó 
mediante Resolución de la Dirección General de Industria, Energía y 
Minas de la Comunidad de Madrid de 1 de septiembre de 2006.

Segundo.–Adjunta a dicha solicitud se aporta memoria descriptiva de 
los cambios introducidos en el modelo, así como informe de ensayos del 
Centro Español de Metrología número CEM-CY-06/0185-6.7. Se realiza el 
estudio de dicha documentación, y se comprueba que las modificaciones 
introducidas no alteran de forma sustancial el sistema de medida previa-
mente aprobado.

Tercero.–Esta Dirección General de Industria, Energía y Minas, estima 
que en la tramitación del expediente se han cumplimentado todos los 
trámites reglamentarios.

Fundamentos jurídicos

Primero.–Es competente esta Dirección General de Industria, Energía 
y Minas de conformidad con la Ley Orgánica 3/1983, de 25 de febrero, de 
Estatuto de Autonomía de la Comunidad de Madrid, reformado por Leyes 
Orgánicas 10/1994, de 24 de marzo, y 5/1998, de 7 de julio, y el Decreto 
115/2004, de 29 de julio, que establece la Estructura Orgánica de la Conse-
jería de Economía e Innovación Tecnológica.

Segundo.–La Ley 3/1985, de 18 de marzo, de Metrología, el Real 
Decreto 1616/1985, de 11 de septiembre, por el que se establece el Control 
Metrológico que realiza la Administración del Estado, así como la Orden 
de 28 de diciembre de 1988 por la que se regulan los contadores de agua 
fría, establecen los requisitos reglamentarios para solicitar y obtener la 
segunda modificación no sustancial de la aprobación de modelo de este 
tipo de instrumentos de medida. Asimismo en la Recomendación R49 de 
la OIML se establecen los requisitos a cumplir por la parte electrónica de 
estos instrumentos de medida.

Tercero.–El artículo 13 del mencionado Real Decreto 1616/1985, de 11 
de septiembre, permite a los fabricantes e importadores de sistemas de 
medida solicitar cualquier modificación de un modelo ya aprobado 
debiendo la Administración Pública competente calificar dichas modifi-
caciones como sustanciales o no sustanciales.

Cuarto.–La Ley 30/1992, de 26 de noviembre, de Régimen Jurídico de 
las Administraciones Públicas y del Procedimiento Administrativo 
Común, en su nueva redacción dada por la Ley 4/1999, de 13 de enero, se 
tiene en cuenta en la tramitación del expediente, en todo lo no estable-
cido en las disposiciones anteriores.

Vistos los preceptos y disposiciones legales mencionados, esta Direc-
ción General de Industria, Energía y Minas, resuelve:

Primero.–Conceder autorización a la segunda modificación no sustan-
cial de la aprobación de modelo del contador de agua fría dotado de 
esfera electrónica marca Elster o Iberconta, modelo Y250, calibres 13 y 15 
mm, a favor de la Entidad «Elster Iberconta, S. A.», inscrita en el registro 
de control metrológico con el número 16-A-001-R.

Segundo.–A los efectos de esta Resolución se considerará como 
segunda modificación no sustancial del contador aprobado, la inclusión 
de una nueva versión de calibre 20 mm, cuyas características metrológi-
cas principales son las siguientes:

Clase metrológica: C.
Clase ambiental: B (correspondiente a contadores fijos instalados en 

el interior de edificaciones).
Posición de funcionamiento: Horizontal o vertical.
Caudal nominal (Qn): 2,5 m3/h.
Caudal máximo (Qmáx): 5 m3/h.

UNIVERSIDADES
 21891 RESOLUCIÓN de 15 de noviembre de 2006, de la Univer-

sidad Politécnica de Cataluña, por la que se publica el 
plan de estudios de Ingeniero en Automática y Electró-
nica Industrial.

Aprobado el plan de estudios de Ingeniero en Automática y Electró-
nica Industrial a impartir en la Escuela Politécnica Superior de Ingeniería 
de Vilanova i la Geltrú, por acuerdo del Consejo de Gobierno de 27 de 
marzo de 2003, y homologado por acuerdo de la Comisión Académica del 
Consejo de Coordinación Universitaria de 31 de octubre de 2003, y una 
vez homologado el título por acuerdo de Consejo de Ministros de 2 de 
diciembre de 2005, de conformidad con lo dispuesto en el apartado 4 del 
artículo 5 del Real Decreto 49/2004, de 19 de enero,

Este rectorado ha resuelto publicar el plan de estudios de Ingeniero en 
Automática y Electrónica Industrial a impartir en la Escuela Politécnica 
Superior de Ingeniería de Vilanova i la Geltrú, que queda estructurado 
como figura en el anexo a la presente resolución.

Barcelona, 15 de noviembre de 2006.–El Rector, Antoni Giró i Roca. 

Caudal transición (Qt): 0,0375 m3/h.
Caudal mínimo (Qmín): 0,025 m3/h.
Presión máxima de servicio: 10 bar.
Grupo de pérdida de presión: 1 bar.
Temperatura de servicio: Entre 0 y 30 ºC.
Capacidad de totalizador: ≈106 m3.

Las características electrónicas del contador no cambian respecto a 
las versiones aprobadas, siendo el único cambio la introducción de un 
calibre mayor.

Tercero.–Esta primera modificación no sustancial de aprobación de 
modelo se efectuará con independencia de la Resolución de aprobación 
de modelo de la Dirección General de Industria, Energía y Minas de la 
Consejería de Economía e Innovación Tecnológica de la Comunidad de 
Madrid de fecha 27 de mayo de 2004 y de la Resolución de autorización de 
primera modificación no sustancial de 1 de septiembre de 2006, pudiendo 
la entidad solicitante seguir comercializando el contador, según el modelo 
aprobado por las citadas Resoluciones.

Cuarto.–Esta primera modificación no sustancial de aprobación de 
modelo estará afectada por los mismos plazos de validez que la Resolu-
ción de aprobación de modelo, de la Dirección General de Industria, 
Energía y Minas de la Consejería de Economía e Innovación Tecnológica 
de la Comunidad de Madrid, de 27 de mayo de 2004.

Contra esta Resolución se podrá interponer recurso de alzada en el 
plazo de un mes, a partir del día siguiente a aquél en que tenga lugar la 
notificación, ante el Excmo. Sr. Consejero de Economía e Innovación 
Tecnológica de la Comunidad de Madrid, de conformidad con el 
artícu lo 114 de la Ley 30/1992, de 26 de noviembre, de Régimen Jurídico 
de las Administraciones Públicas y del Procedimiento Administrativo 
Común, en su nueva redacción dada por la Ley 4/1999, de 13 de enero del 
mismo año, al no poner fin este acto a la vía administrativa.

Madrid, 27 de octubre de 2006.–El Director General de Industria, Ener-
gía y Minas, Carlos López Jimeno. 



BOE núm. 297 Miércoles 13 diciembre 2006 43973

  

A
N

E
X

O
 2

-A
. C

on
te

ni
do

 d
el

 p
la

n 
de

 e
st

ud
io

s 
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
U

N
IV

E
R

SI
D

A
D

 
   

  P
O

L
IT

È
C

N
IC

A
 D

E
 C

A
T

A
L

U
N

Y
A

 

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

PL
A

N
 D

E
 E

ST
U

D
IO

S 
C

O
N

D
U

C
E

N
T

E
S 

A
L

 T
ÍT

U
L

O
 D

E
 

IN
G

E
N

IE
R

O
 E

N
 A

U
T

O
M

Á
T

IC
A

 Y
 E

L
E

C
T

R
Ó

N
IC

A
 I

N
D

U
ST

R
IA

L
 

1.
 M

A
T

E
R

IA
S 

T
R

O
N

C
A

L
E

S
A

si
gn

at
ur

as
 e

n 
la

s 
qu

e 
la

, 
C

ic
lo

 
 

C
ur

so
  (

1)
 

C
ua

tr
im

es
tr

e
D

en
om

in
ac

ió
n

(2
) 

U
ni

ve
rs

id
ad

, e
n 

su
 c

as
o,

  
or

ga
ni

za
/d

iv
er

si
fi

ca
 la

 
C

ré
di

to
s 

an
ua

le
s 

 (
4)

 
B

re
ve

 d
es

cr
ip

ci
ón

 d
el

 
co

nt
en

id
o 

V
in

cu
la

ci
ón

 á
re

as
  

de
 c

on
oc

im
ie

nt
o 

(5
) 

m
at

er
ia

 tr
on

ca
l (

3)
 

T
ot

al
es

 
T

eó
ri

co
s 

Pr
ác

tic
os

/ 
cl

ín
ic

os
 

2
C

on
tr

ol
 y

 p
ro

gr
am

ac
ió

n 
de

 
ro

bo
ts

. 
C

on
tr

ol
 y

 p
ro

gr
am

ac
ió

n 
de

 r
ob

ot
s.

 
6 

 
 

 
 

3
3

M
od

el
ad

o,
 p

ro
gr

am
ac

ió
n

y
co

nt
ro

l d
e 

ro
bo

ts
. P

la
ni

fi
ca

ci
ón

 
de

 ta
re

as
 e

 in
te

ra
cc

ió
n 

co
n 

el
 

en
to

rn
o.

In
ge

ni
er

ía
 d

e 
si

st
em

as
 y

 
au

to
m

át
ic

a.
 

2 
 

E
le

ct
ri

ci
da

d 
y 

el
ec

tr
ón

ic
a

in
du

st
ri

al
. 

M
ot

or
es

 y
 a

cc
io

na
m

ie
nt

os
 

el
éc

tr
ic

os
.

6
3

3
M

áq
ui

na
s 

y 
ac

ci
on

am
ie

nt
os

 
el

éc
tr

ic
os

.
E

le
ct

ró
ni

ca
, I

ng
en

ie
rí

a 
el

éc
tr

ic
a,

 
T

ec
no

lo
gí

a 
el

ec
tr

ón
ic

a.
 

2 
 

E
le

ct
ri

ci
da

d 
y 

el
ec

tr
ón

ic
a

in
du

st
ri

al
. 

E
le

ct
ró

ni
ca

 in
du

st
ri

al
. 

6
3

3
E

le
ct

ró
ni

ca
 d

e 
po

te
nc

ia
. 

Si
st

em
as

 e
le

ct
ró

ni
co

s 
in

du
st

ri
al

es
.

E
le

ct
ró

ni
ca

, I
ng

en
ie

rí
a 

el
éc

tr
ic

a,
 

T
ec

no
lo

gí
a 

el
ec

tr
ón

ic
a.

 

2
In

ge
ni

er
ía

 d
e 

co
nt

ro
l. 

In
ge

ni
er

ía
 d

e 
co

nt
ro

l 
12

6
6

C
on

tr
ol

 y
 p

ro
ce

so
s 

po
r 

co
m

pu
ta

do
r.

 C
on

tr
ol

 n
o 

lin
ea

l, 
m

ul
tiv

ar
ia

bl
e 

y 
je

rá
rq

ui
co

. 
C

on
tr

ol
 a

da
pt

at
iv

o 

In
ge

ni
er

ía
 d

e 
si

st
em

as
 y

  
au

to
m

át
ic

a.
 

2
M

od
el

ad
o 

y 
si

m
ul

ac
ió

n 
de

 
si

st
em

as
 d

in
ám

ic
os

. 
M

od
el

ad
o 

y 
si

m
ul

ac
ió

n 
de

 s
is

te
m

as
 d

in
ám

ic
os

. 
9

4,
5 

4,
5 

D
es

cr
ip

ci
ón

 m
at

em
át

ic
a 

de
 

si
st

em
as

. R
ea

liz
ac

ió
n.

 T
éc

ni
ca

s 
de

 m
od

el
iz

ac
ió

n.
 I

de
nt

if
ic

ac
ió

n 
y 

es
tim

ac
ió

n 
de

 p
ar

ám
et

ro
s.

 
L

en
gu

aj
es

 y
 té

cn
ic

as
 d

e 
si

m
ul

ac
ió

n 
de

 s
is

te
m

as
 

co
nt

in
uo

s 
y 

di
sc

re
to

s.
 

In
ge

ni
er

ía
 d

e 
si

st
em

as
 y

  
au

to
m

át
ic

a,
 M

at
em

át
ic

a 
ap

lic
ad

a.
 

2
O

pt
im

iz
ac

ió
n 

y 
co

nt
ro

l 
óp

tim
o.

 
O

pt
im

iz
ac

ió
n 

y 
co

nt
ro

l 
óp

tim
o.

 
6

3
3

M
ét

od
os

 d
e 

op
tim

iz
ac

ió
n 

y 
co

nt
ro

l ó
pt

im
o.

 P
ro

gr
am

ac
ió

n 
m

at
em

át
ic

a.
 T

éc
ni

ca
s 

nu
m

ér
ic

as
.  

E
st

ad
ís

tic
a 

e 
in

ve
st

ig
ac

ió
n 

op
er

at
iv

a,
 I

ng
en

ie
rí

a 
de

 s
is

te
m

as
 y

 
au

to
m

át
ic

a,
 M

at
em

át
ic

a 
ap

lic
ad

a.
 



43974 Miércoles 13 diciembre 2006 BOE núm. 297

  

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

U
N

IV
E

R
SI

D
A

D
 

 P
O

L
IT

È
C

N
IC

A
 D

E
 C

A
T

A
L

U
N

Y
A

 

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

PL
A

N
 D

E
 E

ST
U

D
IO

S 
C

O
N

D
U

C
E

N
T

E
S 

A
L

 T
ÍT

U
L

O
 D

E
 

IN
G

E
N

IE
R

O
 E

N
 A

U
T

O
M

Á
T

IC
A

 Y
 E

L
E

C
T

R
Ó

N
IC

A
 I

N
D

U
ST

R
IA

L
 

1.
 M

A
T

E
R

IA
S 

T
R

O
N

C
A

L
E

S
A

si
gn

at
ur

as
 e

n 
la

s 
qu

e 
la

, 
C

ic
lo

 
 

C
ur

so
  (

1)
 

C
ua

tr
im

es
tr

e
D

en
om

in
ac

ió
n

(2
) 

U
ni

ve
rs

id
ad

, e
n 

su
 c

as
o,

  
or

ga
ni

za
/d

iv
er

si
fi

ca
 la

 
C

ré
di

to
s 

an
ua

le
s 

 (
4)

 
B

re
ve

 d
es

cr
ip

ci
ón

 d
el

 
C

on
te

ni
do

 
V

in
cu

la
ci

ón
 á

re
as

  
de

 c
on

oc
im

ie
nt

o 
(5

) 
m

at
er

ia
 tr

on
ca

l (
3)

 
T

ot
al

es
 

T
eó

ri
co

s 
Pr

ác
tic

os
/ 

cl
ín

ic
os

 
2 

 
 

 
 

Pr
oy

ec
to

s.
Pr

oy
ec

to
s.

6
3

3
M

et
od

ol
og

ía
, o

rg
an

iz
ac

ió
n

y
ge

st
ió

n 
de

 p
ro

ye
ct

os
. 

In
ge

ni
er

ía
 d

e 
si

st
em

as
 y

  
au

to
m

át
ic

a,
 P

ro
ye

ct
os

 d
e 

in
ge

ni
er

ía
, T

ec
no

lo
gí

a 
el

ec
tr

ón
ic

a.
 

2
Si

st
em

as
 d

e 
pe

rc
ep

ci
ón

. 
Si

st
em

as
 d

e 
pe

rc
ep

ci
ón

. 
6

3
3

Se
ns

or
es

. T
éc

ni
ca

s 
de

 
pr

oc
es

am
ie

nt
o.

 R
ec

on
oc

im
ie

nt
o 

de
 p

at
ro

ne
s.

 I
nt

eg
ra

ci
ón

 
se

ns
or

ia
l. 

 

C
ie

nc
ia

 d
e 

la
 c

om
pu

ta
ci

ón
 e

 
in

te
lig

en
ci

a 
ar

tif
ic

ia
l, 

In
ge

ni
er

ía
 d

e 
si

st
em

as
 y

  a
ut

om
át

ic
a,

 T
ec

no
lo

gí
a 

el
ec

tr
ón

ic
a,

 T
eo

rí
a 

de
 s

eñ
al

 y
 

co
m

un
ic

ac
io

ne
s.

 
2

Si
st

em
as

 d
e 

pr
od

uc
ci

ón
 

in
te

gr
ad

os
. 

Si
st

em
as

 d
e 

pr
od

uc
ci

ón
 

in
te

gr
ad

os
. 

6 
 

 
3

3
D

is
eñ

o 
y 

fa
br

ic
ac

ió
n 

as
is

tid
a 

po
r

co
m

pu
ta

do
r.

 S
is

te
m

as
 

in
te

gr
ad

os
 d

e 
di

se
ño

 y
 

fa
br

ic
ac

ió
n.

 A
ut

om
at

iz
ac

ió
n 

de
 

la
 p

ro
du

cc
ió

n.
 P

la
ni

fi
ca

ci
ón

 e
 

in
te

gr
ac

ió
n 

de
 la

 in
fo

rm
ac

ió
n.

 

In
ge

ni
er

ía
 d

e 
si

st
em

as
 y

  
au

to
m

át
ic

a,
 O

rg
an

iz
ac

ió
n 

de
 

em
pr

es
as

. 

2 
 

 
 

 
Si

st
em

as
 e

le
ct

ró
ni

co
s

di
gi

ta
le

s.
 

Si
st

em
as

 e
le

ct
ró

ni
co

s 
di

gi
ta

le
s.

 
6

3
3

T
éc

ni
ca

s 
el

ec
tr

ón
ic

as
 d

ig
ita

le
s.

M
ic

ro
pr

oc
es

ad
or

es
. S

is
te

m
as

 
V

L
SI

. 

A
rq

ui
te

ct
ur

a 
y 

te
cn

ol
og

ía
 d

e 
co

m
pu

ta
do

re
s,

 T
ec

no
lo

gí
a 

el
ec

tr
ón

ic
a.

2 
Si

st
em

as
 in

fo
rm

át
ic

os
 e

n 
tie

m
po

 r
ea

l. 
Si

st
em

as
 in

fo
rm

át
ic

os
 e

n 
tie

m
po

 r
ea

l. 
6 

 
 

 
 

3
3

C
om

pu
ta

do
re

s,
 in

te
rf

ac
es

y
re

de
s.

 L
en

gu
aj

es
 y

 s
is

te
m

as
 

op
er

at
iv

os
 e

n 
tie

m
po

 r
ea

l. 

A
rq

ui
te

ct
ur

a 
y 

te
cn

ol
og

ía
 d

e 
co

m
pu

ta
do

re
s,

 I
ng

en
ie

rí
a 

de
 

si
st

em
as

 y
 a

ut
om

át
ic

a,
 L

en
gu

aj
es

 y
 

si
st

em
as

 in
fo

rm
át

ic
os

. 

2
Si

st
em

as
 m

ec
án

ic
os

. 
Si

st
em

as
 m

ec
án

ic
os

. 
 

 
 

6
3

3
C

ad
en

as
 c

in
em

át
ic

as
. D

in
ám

ic
a

de
 m

ec
an

is
m

os
 a

rt
ic

ul
ad

os
 y

 
tr

an
sm

is
io

ne
s.

 

In
ge

ni
er

ía
 m

ec
án

ic
a.

 



BOE núm. 297 Miércoles 13 diciembre 2006 43975

  

A
N

E
X

O
 2

-B
. C

on
te

ni
do

 d
el

 p
la

n 
de

 e
st

ud
io

s 

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

    
   

   
  U

N
IV

E
R

SI
D

A
D

 
   

 P
O

L
IT

È
C

N
IC

A
 D

E
 C

A
T

A
L

U
N

Y
A

 

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

PL
A

N
 D

E
 E

ST
U

D
IO

S 
C

O
N

D
U

C
E

N
T

E
S 

A
L

 T
ÍT

U
L

O
 D

E
 

IN
G

E
N

IE
R

O
 E

N
 A

U
T

O
M

Á
T

IC
A

 Y
 E

L
E

C
T

R
Ó

N
IC

A
 I

N
D

U
ST

R
IA

L
 

2.
 M

A
T

E
R

IA
S 

O
B

L
IG

A
T

O
R

IA
S 

D
E

 U
N

IV
E

R
SI

D
A

D
 (

en
 s

u 
ca

so
) 

(1
)

 
 

C
ic

lo
C

ur
so

  (
2)

 
C

ua
tr

im
es

tr
e

D
en

om
in

ac
ió

n 
C

ré
di

to
s 

an
ua

le
s 

 
B

re
ve

 d
es

cr
ip

ci
ón

 d
el

 
co

nt
en

id
o 

V
in

cu
la

ci
ón

 á
re

as
  

de
 c

on
oc

im
ie

nt
o 

T
ot

al
es

 
T

eó
ri

co
s

Pr
ác

tic
os

/
cl

ín
ic

os
 

2
In

st
ru

m
en

ta
ci

ón
 e

 in
fo

rm
át

ic
a 

in
du

st
ri

al
. 

6
3

3
Fl

uj
os

 d
e 

pr
oc

es
os

. A
co

nt
ec

im
ie

nt
os

 
sí

nc
ro

no
s/

as
ín

cr
on

os
. M

od
ul

ar
id

ad
. 

A
dm

in
is

tr
ac

ió
n 

y 
ge

st
ió

n 
de

 d
at

os
. 

T
ar

je
ta

s 
de

 a
dq

ui
si

ci
ón

 d
e 

da
to

s.
 S

is
te

m
as

 
de

 in
st

ru
m

en
ta

ci
ón

 (
G

PI
B

, V
X

I,
 P

X
I,

 
SC

SI
, F

P)
.  

In
te

rc
on

ex
ió

n 
 d

e 
si

st
em

as
 

in
st

ru
m

en
ta

ci
ón

 (
M

od
B

us
, F

ie
ld

B
us

, 
Fi

re
W

ir
e,

 C
an

, E
th

er
ne

t, 
In

te
rn

et
).

 
L

en
gu

aj
es

 d
e 

pr
og

ra
m

ac
ió

n 
or

ie
nt

ad
os

 a
 

in
st

ru
m

en
ta

ci
ón

. 

In
ge

ni
er

ía
 d

e 
si

st
em

as
 y

 a
ut

om
át

ic
a,

 
T

ec
no

lo
gí

a 
el

ec
tr

ón
ic

a.
 

2
C

om
un

ic
ac

ió
n 

pr
of

es
io

na
l 

en
 

In
gl

es
. 

6
3

3
T

éc
ni

ca
s 

y 
es

tr
at

eg
ia

s 
pa

ra
 la

 
co

m
un

ic
ac

ió
n 

pr
of

es
io

na
l. 

Pr
ác

tic
as

 e
n 

la
s 

de
st

re
za

s 
de

 r
ec

ep
ci

ón
 y

 p
ro

du
cc

ió
n 

(o
ra

l y
 e

sc
ri

ta
) 

en
 in

gl
es

. A
pr

en
di

za
je

 d
e 

la
s 

co
nv

en
ci

on
es

 y
 r

et
ór

ic
a 

pr
op

ia
s 

de
 la

 
do

cu
m

en
ta

ci
ón

 p
ro

fe
si

on
al

 d
el

 in
ge

ni
er

o.
 

Pr
ác

tic
a 

en
 la

 p
re

se
nt

ac
ió

n 
or

al
 d

e 
in

fo
rm

ac
ió

n 
y 

do
cu

m
en

ta
ci

ón
.  

Fi
lo

lo
gí

a 
In

gl
es

a,
 P

ro
ye

ct
os

 d
e 

in
ge

ni
er

ía
. 

2
M

an
te

ni
m

ie
nt

o 
in

du
st

ri
al

 
y 

fi
ab

ili
da

d.
  

6
3

3
Pr

in
ci

pi
os

 b
ás

ic
os

 d
e 

m
an

te
ni

m
ie

nt
o 

in
du

st
ri

al
. F

ia
bi

lid
ad

. I
ns

tr
um

en
ta

ci
ón

 y
 

té
cn

ic
as

 d
e 

m
ed

id
a.

 A
ná

lis
is

 e
sp

ec
tr

al
 d

e 
vi

br
ac

io
ne

s 
y 

de
 c

or
ri

en
te

s.
 O

tr
as

 té
cn

ic
as

 
de

 m
an

te
ni

m
ie

nt
o.

 I
m

pl
an

ta
ci

ón
 d

e 
un

 
si

st
em

a 
de

 m
an

te
ni

m
ie

nt
o.

 

In
ge

ni
er

ía
 e

lé
ct

ri
ca

, O
rg

an
iz

ac
ió

n 
de

 
em

pr
es

as
, T

ec
no

lo
gí

a 
el

ec
tr

ón
ic

a,
 I

ng
en

ie
rí

a 
m

ec
án

ic
a 

. 

2 
 

 
Pr

oy
ec

to
 f

in
al

 d
e 

ca
rr

er
a 

12
 

0 
12

 
E

la
bo

ra
ci

ón
 d

e 
un

 p
ro

ye
ct

o 
o 

tr
ab

aj
o 

té
cn

ic
o 

en
 e

l á
m

bi
to

 d
e 

la
 ti

tu
la

ci
ón

 
T

od
as

 la
s 

im
pl

ic
ad

as
 e

n 
la

 ti
tu

la
ci

ón
. 



43976 Miércoles 13 diciembre 2006 BOE núm. 297

  

A
N

E
X

O
 2

-C
. C

on
te

ni
do

 d
el

 p
la

n 
de

 e
st

ud
io

s 

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

    
   

   
   

   
  U

N
IV

E
R

SI
D

A
D

 
 P

O
L

IT
È

C
N

IC
A

 D
E

 C
A

T
A

L
U

N
Y

A
 

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

    
   

   
   

   
  P

L
A

N
 D

E
 E

ST
U

D
IO

S 
C

O
N

D
U

C
E

N
T

E
S 

A
L

 T
ÍT

U
L

O
 D

E
 

IN
G

E
N

IE
R

O
 E

N
 A

U
T

O
M

Á
T

IC
A

 Y
 E

L
E

C
T

R
Ó

N
IC

A
 I

N
D

U
ST

R
IA

L
 

3.
 M

A
T

E
R

IA
S 

O
P

T
A

T
IV

A
S 

( 
en

 s
u 

ca
so

)

C
ré

di
to

s 
to

ta
le

s 
pa

ra
 o

pt
at

iv
as

 (
1)

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
 -

 p
or

 c
ic

lo
   

   
   

   
   

  -
 c

ur
so

 

24

C
R

É
D

IT
O

S
B

R
E

V
E

 D
E

SC
R

IP
C

IÓ
N

 D
E

L
  

C
O

N
T

E
N

ID
O

 
V

IN
C

U
L

A
C

IÓ
N

 A
 Á

R
E

A
S 

D
E

 

D
E

N
O

M
IN

A
C

IÓ
N

  (
2)

 
T

ot
al

es
 

 
 

T
eó

ri
co

s
Pr

ác
tic

os
/

cl
ín

ic
os

 
C

O
N

O
C

IM
IE

N
T

O
 (

3)
   

   
   

   
   

   
   

   
  

A
pl

ic
ac

io
ne

s 
de

 la
 e

le
ct

ró
ni

ca
 d

e 
po

te
nc

ia
. 

6
3

3
Fu

en
te

s 
de

 a
lim

en
ta

ci
ón

. C
al

id
ad

 d
el

 s
um

in
is

tr
o 

el
éc

tr
ic

o.
 

SA
Is

. R
eg

ul
ac

ió
n 

de
 m

ot
or

es
 d

e 
co

nt
in

ua
 y

 a
lte

rn
a.

 
In

ge
ni

er
ía

 e
lé

ct
ri

ca
, T

ec
no

lo
gí

a 
el

ec
tr

ón
ic

a 

C
om

pa
tib

ili
da

d 
el

ec
tr

om
ag

né
tic

a 
in

du
st

ri
al

.  
6

3
3

C
om

pa
tib

ili
da

d 
el

ec
tr

om
ag

né
tic

a.
 C

la
se

s 
de

 in
te

rf
er

en
ci

as
. 

Fi
ltr

os
. L

eg
is

la
ci

ón
. E

ns
ay

os
 d

e 
co

m
pa

tib
ili

da
d 

y 
co

nt
ro

l d
e 

ca
lid

ad
. 

T
ec

no
lo

gí
a 

el
ec

tr
ón

ic
a,

 T
eo

rí
a 

de
 la

 s
eñ

al
 y

 
co

m
un

ic
ac

io
ne

s 

C
om

un
ic

ac
io

ne
s 

in
du

st
ri

al
es

 a
va

nz
ad

as
. 

6
3

3
E

sp
ec

if
ic

ac
ió

n 
de

 p
ro

ye
ct

os
. L

en
gu

aj
es

: X
M

L
, J

A
V

A
,  

A
SP

. 
G

es
tió

n 
de

 r
ed

. S
er

vi
ci

os
 w

eb
. 

In
ge

ni
er

ía
 d

e 
si

st
em

as
 y

 a
ut

om
át

ic
a,

 I
ng

en
ie

rí
a 

te
le

m
át

ic
a 

C
on

tr
ol

 in
te

lig
en

te
. 

6
3

3
In

te
lig

en
ci

a 
ar

tif
ic

ia
l. 

R
ed

es
 n

eu
ro

na
le

s 
ar

tif
ic

ia
le

s.
 

M
od

el
iz

ac
ió

n 
y 

co
nt

ro
l p

or
 a

pr
en

di
za

je
. C

on
tr

ol
 d

if
us

o.
 

M
ét

od
os

 e
vo

lu
tiv

os
. 

A
rq

ui
te

ct
ur

a 
y 

te
cn

ol
og

ía
 d

e 
co

m
pu

ta
do

re
s,

 I
ng

en
ie

rí
a 

de
 

si
st

em
as

 y
 a

ut
om

át
ic

a,
 L

en
gu

aj
es

 y
 s

is
te

m
as

 in
fo

rm
át

ic
os

. 

D
is

eñ
o 

de
 m

áq
ui

na
s 

as
is

tid
o 

po
r 

or
de

na
do

r.
 

6
3

3
D

is
eñ

o 
m

ec
án

ic
o.

 M
ét

od
o 

de
 lo

s 
el

em
en

to
s 

fi
ni

to
s 

ap
lic

ad
o 

al
 

di
se

ño
 d

e 
m

áq
ui

na
s.

 H
er

ra
m

ie
nt

as
 C

A
D

. 
In

ge
ni

er
ía

 m
ec

án
ic

a,
 E

xp
re

si
ón

 g
rá

fi
ca

 e
n 

la
 in

ge
ni

er
ía

 

D
is

eñ
o 

de
 m

áq
ui

na
s 

y 
di

sp
os

iti
vo

s 
el

éc
tr

ic
os

.  
6

3
3

C
ir

cu
ito

s 
m

ag
né

tic
os

. C
ál

cu
lo

 d
e 

pé
rd

id
as

 y
 c

al
en

ta
m

ie
nt

o.
 

T
ip

os
 d

e 
m

áq
ui

na
s 

el
éc

tr
ic

as
. C

.A
.O

. d
e 

m
áq

ui
na

s 
y 

di
sp

os
iti

vo
s

el
éc

tr
ic

os
. 

In
ge

ni
er

ía
 e

lé
ct

ri
ca

, T
ec

no
lo

gí
a 

el
ec

tr
ón

ic
a.

 

D
oc

um
en

ta
ci

ón
 y

 e
xp

re
si

ón
. 

6
3

3
R

ec
ur

so
s 

de
 in

fo
rm

ac
ió

n 
es

pe
ci

al
iz

ad
os

. R
ed

ac
ci

ón
 té

cn
ic

a 
y 

ci
en

tíf
ic

a.
 P

ro
ye

ct
os

. I
nf

or
m

ac
ió

n 
no

 te
xt

ua
l. 

T
éc

ni
ca

s 
de

 
ex

po
si

ci
ón

 o
ra

l. 

E
xp

re
si

ón
 g

rá
fi

ca
 e

n 
la

 in
ge

ni
er

ía
, P

ro
ye

ct
os

 d
e 

in
ge

ni
er

ía
. 

E
ne

rg
ía

s 
re

no
va

bl
es

. 
6

3
3

E
ne

rg
ía

 s
ol

ar
 f

ot
ov

ol
ta

ic
a.

 E
ne

rg
ía

 e
ól

ic
a.

 O
tr

as
 e

ne
rg

ía
s 

re
no

va
bl

es
.

In
ge

ni
er

ía
 e

lé
ct

ri
ca

, T
ec

no
lo

gí
a 

el
ec

tr
ón

ic
a 



BOE núm. 297 Miércoles 13 diciembre 2006 43977

  

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

U
N

IV
E

R
SI

D
A

D
 

 P
O

L
IT

È
C

N
IC

A
 D

E
 C

A
T

A
L

U
N

Y
A

 

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

PL
A

N
 D

E
 E

ST
U

D
IO

S 
C

O
N

D
U

C
E

N
T

E
S 

A
L

 T
ÍT

U
L

O
 D

E
 

IN
G

E
N

IE
R

O
 E

N
 A

U
T

O
M

Á
T

IC
A

 Y
 E

L
E

C
T

R
Ó

N
IC

A
 I

N
D

U
ST

R
IA

L
 

3.
 M

A
T

E
R

IA
S 

O
P

T
A

T
IV

A
S 

( 
en

 s
u 

ca
so

)

C
ré

di
to

s 
to

ta
le

s 
pa

ra
 o

pt
at

iv
as

 (
1)

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
 -

 p
or

 c
ic

lo
   

   
   

   
   

  -
 c

ur
so

 

24

C
R

É
D

IT
O

S
B

R
E

V
E

 D
E

SC
R

IP
C

IÓ
N

 D
E

L
  

C
O

N
T

E
N

ID
O

 
V

IN
C

U
L

A
C

IÓ
N

 A
 Á

R
E

A
S 

D
E

 

D
E

N
O

M
IN

A
C

IÓ
N

  (
2)

 
T

ot
al

es
 

 
 

T
eó

ri
co

s
Pr

ác
tic

os
/

cl
ín

ic
os

 
C

O
N

O
C

IM
IE

N
T

O
 (

3)
   

   
   

   
   

   
   

   
  

In
st

al
ac

io
ne

s 
in

du
st

ri
al

es
. 

6
3

3
Su

bs
is

te
m

as
 d

e 
un

a 
pl

an
ta

 in
du

st
ri

al
. P

ro
du

cc
ió

n.
 

M
an

te
ni

m
ie

nt
o.

 
E

xp
re

si
ón

 g
rá

fi
ca

 e
n 

la
 in

ge
ni

er
ía

, P
ro

ye
ct

os
 d

e 
in

ge
ni

er
ía

. 

M
ec

at
ró

ni
ca

. 
6

3
3

C
on

ce
pt

o 
de

 M
ec

at
ró

ni
ca

. F
un

da
m

en
to

s 
fí

si
co

s,
 m

ec
án

ic
os

 y
 

el
éc

tr
ic

os
. M

od
el

ad
o 

y 
m

ec
án

ic
a 

de
 s

is
te

m
as

 m
ec

án
ic

os
. 

C
om

po
ne

nt
es

 y
 s

is
te

m
as

 e
le

ct
ro

m
ec

án
ic

os
. 

In
ge

ni
er

ía
 d

e 
si

st
em

as
 y

 a
ut

om
át

ic
a,

 I
ng

en
ie

rí
a 

m
ec

án
ic

a,
 

T
ec

no
lo

gí
a 

el
ec

tr
ón

ic
a,

  

M
ed

ic
io

ne
s 

in
du

st
ri

al
es

 c
on

 lá
se

r.
 

6
3

3
T

eo
rí

a 
el

ec
tr

om
ag

né
tic

a 
y 

di
sp

os
iti

vo
s 

óp
tic

os
. V

el
oc

im
et

rí
a.

 
T

el
em

et
rí

a 
T

eo
rí

a 
de

 la
 s

eñ
al

 y
 c

om
un

ic
ac

io
ne

s,
 T

ec
no

lo
gí

a 
el

ec
tr

ón
ic

a.
 

M
ét

od
os

 n
um

ér
ic

os
 a

va
nz

ad
os

 p
ar

a 
la

 
in

ge
ni

er
ía

.
6

3
3

Pr
ec

is
ió

n 
y 

er
ro

re
s.

 D
if

er
en

ci
as

 f
in

ita
s.

 M
ét

od
os

 e
sp

ec
tr

al
es

. 
T

ra
ta

m
ie

nt
o 

de
 d

at
os

 e
xp

er
im

en
ta

le
s.

 M
ét

od
o 

de
 M

on
te

ca
rl

o.
 

Fí
si

ca
 A

pl
ic

ad
a,

 M
at

em
át

ic
a 

A
pl

ic
ad

a.
 

M
ét

od
os

 n
um

ér
ic

os
 y

 e
xp

er
im

en
ta

le
s 

pa
ra

 e
l 

cá
lc

ul
o 

de
 te

ns
io

ne
s 

en
 e

le
m

en
to

s 
re

si
st

en
te

s.
 

6
3

3
M

ét
od

o 
de

 e
le

m
en

to
s 

fi
ni

to
s.

 E
xt

en
si

om
et

rí
a 

el
éc

tr
ic

a.
 

Fo
to

el
as

tic
id

ad
.  

C
ie

nc
ia

 d
e 

lo
s 

m
at

er
ia

le
s 

e 
in

ge
ni

er
ía

 m
et

al
úr

gi
ca

, 
In

ge
ni

er
ía

 m
ec

án
ic

a 

Si
st

em
as

 d
ig

ita
le

s 
av

an
za

do
s.

 
6

3
3

In
tr

od
uc

ci
ón

a 
la

s 
D

SP
. I

ns
tr

uc
ci

on
es

 y
 p

ro
gr

am
ac

ió
n 

en
 C

. 
Fi

ltr
os

 F
IR

. F
ilt

ro
s 

II
R

. F
ilt

ro
s 

ad
ap

ta
tiv

os
 y

 c
on

tr
ol

 P
ID

. 
A

rq
ui

te
ct

ur
a 

y 
te

cn
ol

og
ía

 d
e 

co
m

pu
ta

do
re

s,
 T

ec
no

lo
gí

a 
el

ec
tr

ón
ic

a.
 

M
od

el
iz

ac
ió

n 
y 

co
nt

ro
l d

e 
ac

ci
on

am
ie

nt
os

 
el

éc
tr

ic
os

. 
6 

 
 

3
3

A
cc

io
na

m
ie

nt
os

 e
lé

ct
ri

co
s.

 C
on

si
de

ra
ci

on
es

 m
ec

án
ic

as
, 

té
rm

ic
as

 y
 m

ed
io

am
bi

en
ta

le
s.

 
In

ge
ni

er
ía

 d
e 

si
st

em
as

 y
 a

ut
om

át
ic

a,
 I

ng
en

ie
rí

a 
el

éc
tr

ic
a.

 

Si
st

em
as

 d
ig

ita
le

s 
de

 in
st

ru
m

en
ta

ci
ón

 y
 

co
nt

ro
l.

6
3

3
D

is
po

si
tiv

os
 d

ig
ita

le
s 

pr
og

ra
m

ab
le

s 
pa

ra
 c

on
tr

ol
 li

ne
al

, c
on

tr
ol

 
no

 li
ne

al
, i

ns
tr

um
en

ta
ci

ón
, c

om
un

ic
ac

io
ne

s 
y 

pr
oc

es
ad

o 
di

gi
ta

l d
e 

se
ña

l. 

T
ec

no
lo

gí
a 

el
ec

tr
ón

ic
a,

 T
eo

rí
a 

de
 la

 s
eñ

al
 y

 
co

m
un

ic
ac

io
ne

s.



43978 Miércoles 13 diciembre 2006 BOE núm. 297

  

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

U
N

IV
E

R
SI

D
A

D
 

 P
O

L
IT

È
C

N
IC

A
 D

E
 C

A
T

A
L

U
N

Y
A

 

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

PL
A

N
 D

E
 E

ST
U

D
IO

S 
C

O
N

D
U

C
E

N
T

E
S 

A
L

 T
ÍT

U
L

O
 D

E
 

IN
G

E
N

IE
R

O
 E

N
 A

U
T

O
M

Á
T

IC
A

 Y
 E

L
E

C
T

R
Ó

N
IC

A
 I

N
D

U
ST

R
IA

L
 

3.
 M

A
T

E
R

IA
S 

O
P

T
A

T
IV

A
S 

( 
en

 s
u 

ca
so

)

C
ré

di
to

s 
to

ta
le

s 
pa

ra
 o

pt
at

iv
as

 (
1)

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
   

   
 -

 p
or

 c
ic

lo
   

   
   

   
   

  -
 c

ur
so

 

24

C
R

É
D

IT
O

S
B

R
E

V
E

 D
E

SC
R

IP
C

IÓ
N

 D
E

L
  

C
O

N
T

E
N

ID
O

 
V

IN
C

U
L

A
C

IÓ
N

 A
 Á

R
E

A
S 

D
E

 

D
E

N
O

M
IN

A
C

IÓ
N

  (
2)

 
T

ot
al

es
 

 
 

T
eó

ri
co

s
Pr

ác
tic

os
/

cl
ín

ic
os

 
C

O
N

O
C

IM
IE

N
T

O
 (

3)
   

   
   

   
   

   
   

   
  

Si
st

em
as

 d
is

tr
ib

ui
do

s 
in

du
st

ri
al

es
 

6
3

3
Si

st
em

as
 d

e 
co

nt
ro

l d
is

tr
ib

ui
do

s.
 S

of
tw

ar
e 

pa
ra

 e
l c

on
tr

ol
 

di
st

ri
bu

id
o.

 R
ed

es
 d

e 
co

m
un

ic
ac

io
ne

s 
pa

ra
 e

l c
on

tr
ol

 
di

st
ri

bu
id

o.
 

In
ge

ni
er

ía
 T

el
em

át
ic

a,
 A

rq
ui

te
ct

ur
a 

y 
T

ec
no

lo
gí

a 
de

 
C

om
pu

ta
do

re
s,

 I
ng

en
ie

rí
a 

de
 S

is
te

m
as

 y
 A

ut
om

át
ic

a 

Si
st

em
as

 e
le

ct
ro

pn
eu

m
át

ic
os

. 
6

3
3

M
od

el
ad

o,
 s

im
ul

ac
ió

n 
y 

co
nt

ro
l d

e 
si

st
em

as
 

el
ec

tr
op

ne
um

át
ic

os
. A

pl
ic

ac
io

ne
s.

 
M

ec
án

ic
a 

de
 f

lu
id

os
. 

T
ec

no
lo

gí
as

 d
e 

fa
br

ic
ac

ió
n.

 
6

3
3

Pr
oc

es
os

 d
e 

fu
nd

ic
ió

n,
 d

ef
or

m
ac

ió
n,

 m
ec

an
iz

ac
ió

n,
 a

ca
ba

do
 

su
pe

rf
ic

ia
l y

 u
ni

ón
. I

ng
en

ie
rí

a 
de

 p
ro

ce
so

s.
 C

al
id

ad
 d

el
 

pr
oc

es
o.

 S
eg

ur
id

ad
 y

 m
an

te
ni

m
ie

nt
o.

 F
lu

jo
 d

e 
m

at
er

ia
le

s 
y 

de
 

in
fo

rm
ac

ió
n.

C
ie

nc
ia

 d
e 

lo
s 

m
at

er
ia

le
s 

e 
in

ge
ni

er
ía

 m
et

al
úr

gi
ca

, 
In

ge
ni

er
ía

 m
ec

án
ic

a.
 

T
ec

no
lo

gí
as

 in
te

rn
et

/in
te

rn
et

 p
ar

a 
la

 
pr

od
uc

ci
ón

. 
6

3
3

In
te

rn
et

. S
er

vi
ci

os
. C

on
ex

ió
n 

a 
in

te
rn

et
 e

n 
la

 e
m

pr
es

a.
 

Se
gu

ri
da

d 
en

 la
s 

co
m

un
ic

ac
io

ne
s 

A
rq

ui
te

ct
ur

a 
y 

te
cn

ol
og

ía
 d

e 
co

m
pu

ta
do

re
s,

 I
ng

en
ie

rí
a 

de
 

si
st

em
as

 y
 a

ut
om

át
ic

a,
In

ge
ni

er
ía

 te
le

m
át

ic
a,

 L
en

gu
aj

es
 y

 
si

st
em

as
 in

fo
rm

át
ic

os
,

R
ed

es
 d

e 
co

m
un

ic
ac

io
ne

s 
in

du
st

ri
al

es
. 

6
3

3
C

on
ce

pt
o 

C
IM

. T
op

ol
og

ía
 d

e 
re

de
s,

 e
nl

ac
es

 y
 e

st
ru

ct
ur

a 
ló

gi
ca

. R
ed

es
 d

e 
co

m
un

ic
ac

io
ne

s 
in

du
st

ri
al

es
. P

ro
ce

so
s 

in
du

st
ri

al
es

 b
as

ad
os

 e
n 

au
tó

m
at

as
 p

ro
gr

am
ab

le
s.

 S
is

te
m

as
 

no
rm

al
iz

ad
os

A
rq

ui
te

ct
ur

a 
y 

te
cn

ol
og

ía
 d

e 
co

m
pu

ta
do

re
s,

 I
ng

en
ie

rí
a 

de
 

si
st

em
as

 y
 a

ut
om

át
ic

a,
In

ge
ni

er
ía

 te
le

m
át

ic
a.

 

R
ed

es
 te

le
m

át
ic

as
. 

6
3

3
R

ed
es

de
 c

om
un

ic
ac

io
ne

s.
 E

l n
iv

el
 f

ís
ic

o 
E

l n
iv

el
 d

e 
en

la
ce

. 
R

ed
es

 lo
ca

le
s 

in
du

st
ri

al
es

 y
 p

ro
to

co
lo

s 
de

 a
cc

es
o.

 W
A

N
. 

In
te

rc
on

ex
ió

n 
de

 r
ed

es
. M

od
el

os
 M

A
P/

T
O

P 
y 

M
M

S.
 

In
ge

ni
er

ía
 T

el
em

át
ic

a 



BOE núm. 297 Miércoles 13 diciembre 2006 43979

  

ANEXO 3: ESTRUCTURA GENERAL Y ORGANIZACIÓN DEL PLAN DE ESTUDIOS 

UNIVERSIDAD: POLITÈCNICA DE CATALUNYA 

I. ESTRUCTURA GENERAL DEL PLAN DE ESTUDIOS 

1. PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTE A LA OBTENCIÓN DEL TÍTULO OFICIAL DE 

( 1 )  INGENIERO EN AUTOMÁTICA Y ELECTRÓNICA INDUSTRIAL  

2. ENSEÑANZAS DE                                                                       CICLO (2) 
SEGUNDO 

3.- CENTRO UNIVERSITARIO RESPONSABLE DE LA ORGANIZACIÓN DEL PLAN DE ESTUDIOS 

( 3 ) Escola Politècnica Superior d’Enginyeria de Vilanova i la Geltrú 

4.- CARGA LECTIVA GLOBAL     CRÉDITOS ( 4 )               150 

UDistribución de los créditos

CICLO CURSO MATERIAS 
TRONCALES 

MATERIAS 
OBLIGATORIAS 

MATERIAS 
OPTATIVAS 

CRÉDITOS
LIBRE

CONFIGURA-
CIÓN ( 5 ) 

TRABAJO
FIN DE 

CARRERA

TOTALES 

1 51 12 12 6 0 81II
CICLO 2 30 6 12 9 12 69
Total 81 18 24 15 12 150

(1) Se indicará lo que corresponda 
(2) Se indicará lo que corresponda según el art. 4º del R.D. 1497 ( de 1º ciclo; de 1º y 2º ciclo, de sólo 2º ciclo ) y las previsiones del R.D. de 

directrices generales propias del título de que se trate. 
(3) Se indicará el centro universitario, con expresión de la norma de creación del mismo o de la decisión de la Administración que corresponda por 

la que se autoriza la impartición de las enseñanzas por dicho Centro. 
(4) Dentro de los límites establecidos por el R.D. de directrices generales propias de los planes de estudio del título de que se trate. 

(5) Al menos el 10% de la carga lectiva global
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5. SE EXIGE TRABAJO O PROYECTO FIN DE CARRERA, O EXAMEN O PRUEBA  

GENERAL NECESARIA PARA OBTENER EL TÍTULO                   ( 6). 
 SI

6. SE OTORGAN POR EQUIVALENCIA, CRÉDITOS A: SI

(7)
SI PRÁCTICAS EN EMPRESAS, INSTITUCIONES PÚBLICAS O PRIVADAS,       ETC. 

TRABAJOS ACADÉMICAMENTE DIRIGIDOS E INTEGRADOS EN EL PLAN DE
ESTUDIOS

SI

ESTUDIOS REALIZADOS EN EL MARCO DE CONVENIOS  INTERNACIONALES 
SUSCRITOS POR LA UNIVERSIDAD 

SI

SI
OTRAS ACTIVIDADES 

- EXPRESIÓN, EN SU CASO, DE LOS CRÉDITOS OTORGADOS   
- EXPRESIÓN DEL REFERENTE DE LA EQUIVALENCIA ( 8 ) 

7- AÑOS ACADÉMICOS EN QUE SE ESTRUCTURA EL PLAN, POR CICLOS ( 9 ) 

  - 1º CICLO                      AÑOS 

- 2º CICLO                     AÑOS 
2

8- DISTRIBUCIÓN DE LA CARGA LECTIVA GLOBAL POR AÑO ACADÉMICO 

AÑO
ACADÉMICO

TOTAL TEÓRICOS PRÁCTICOS / 
CLÍNICOS

1º 81 40,5 40,5
2º 69 24 45

(6) Sí o No. Es decisión potestativa de la Universidad. En caso afirmativo, se consignarán los créditos en el precedente cuadro de distribución de 
los créditos de la carga lectiva global. 

(7) Sí o No. Es decisión potestativa de la Universidad. En  el primer caso se especificará la actividad a la que se otorgan créditos por equivalencia. 
(8) En su caso, se consignará “materias troncales “, “ obligatorias”, “ trabajo fin de carrera “, etc. así como la expresión del número de horas 

atribuido, por equivalencia,  a cada crédito, y el carácter teórico o práctico de éste. 
(9) Se expresará lo que corresponda según lo establecido en la directriz general segunda del R.D. de directrices generales propias del título de que 

se trate. 
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II. ORGANIZACIÓN DEL PLAN DE ESTUDIOS 

1. General. 

El plan de estudios se organiza en dos años académicos de dos cuatrimestres cada uno, con una carga lectiva global 
de 150 créditos. Dicho plan de estudios se desarrollará siguiendo el modelo de educación en alternancia (modalidad 
notablemente implantada en diversos países de la Unión Europea como Francia, Holanda o Alemania). 

La educación en alternancia, en el caso de los estudios de Ingeniería, consiste básicamente en la realización de 
forma consecutiva y alternada de bloques académicos de formación conjuntamente con bloques de trabajo en 
empresas, con el objetivo final de conseguir una formación global del estudiante que integre los conocimientos 
científicos y tecnológicos adquiridos en la Universidad y las actitudes y habilidades propias de un lugar de trabajo. 

En esta modalidad resulta fundamental la planificación y el seguimiento del alumnado. En este sentido, todo 
alumno que curse los estudios en la modalidad de alternancia tendrá asignados dos tutores, uno para las fases 
académicas y otro en la empresa. Ambos tutores supervisarán la evolución del alumno, teniendo en cuenta una 
planificación fijada desde el inicio tanto en la Universidad como en la empresa. 

2. Calendario.  

Q1 Q2 Q3 Q4
Troncales, obligatoria y 
libre configuración 

Troncales, obligatoria y 
optativas 

Troncales y Optativas Proyecto fin de carrera en la 
empresa, troncales y 
obligatorias semipresenciales 

3. Ordenación temporal del aprendizaje.  

Q1
Electrónica 
industrial 
3 T + 1.5 P + 
1,5 L 

Sistemas 
electrónicos 
digitales 
3 T + 1.5 P + 
1.5 L 

Ingeniería de 
control  
6 T + 3 P + 3 L 

Sistemas 
mecánicos
3 T + 1.5 P + 
1.5 L 

Instrumentación 
e informática 
industrial  
3 T + 1.5 P + 
1.5 L 

Libre
configuración 
6 TPL 

Q2
Modelado y 
simulación de 
sistemas 
dinámicos 
4.5 T + 1.5 P 
+ 3 L 

Sistemas 
informáticos 
en tiempo real 
3 T + 1.5 P + 
1.5 L 

Motores y 
accionamientos 
eléctricos
3 T + 1.5 P + 
1.5 L 

Mantenimiento 
industrial y 
fiabilidad 
3T + 1.5 P + 
1.5 L 

Optativa 1       
6 TPL 

Optativa 2       
6 TPL 

Q3
Control y 
programación 
de robots 
3 T + 1.5 P + 
1.5 L  

Sistemas de 
producción 
integrados 
3 T + 1.5 P + 
1.5 L 

Sistemas de 
percepción 
3 T + 1.5 P + 
1.5 L 

Optimización 
y control 
óptimo 
3 T + 1.5 P + 
1.5 L 

Optativa 3 
6 TPL 

Optativa 4 
6 TPL 

Q4
Proyecto Final 
de Carrera 
12 PL 

Proyectos 
6 TPL 

Comunicación 
profesional en 
inglés 
3 T + 3 PL 

Formación en 
la empresa 
(libre 
configuración) 
9 L 
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4. Asignaturas optativas

 El total de créditos de las asignatura optativas es de 24, repartidos entre el segundo y tercer cuatrimestre. Los 
estudiantes tendrán la posibilidad de obtener un diploma de especialización si cursan un mínimo de 18 
créditos de un conjunto de asignaturas agrupadas en líneas de especialización. Las líneas de especialización 
propuestas inicialmente son: 

Mecatrónica. 
Comunicaciones industriales. 
Conversión y control electrónico de la energía. 

 Cada línea de especialización podrá fijar un grupo de asignaturas que el estudiante necesariamente deberá 
cursar para poder obtener el diploma correspondiente a dicha especialización, en aquellos casos en los que la 
oferta de créditos de la especialización fuera superior al mínimo requerido.  

 Las líneas de especialización o los contenidos de las asignaturas optativas que se impartirán durante cada año 
académico, sin perjuicio de lo dicho anteriormente, podrán variar en función de la evolución científico-
tecnológica, las necesidades sociales y las demandas de los estudiantes. La Universidad o la Escuela podrá 
definir un número de estudiantes mínimo para que se imparta una asignatura optativa. 

5. Proyecto fin de carrera

 La obtención del título exigirá la elaboración, presentación, defensa y favorable evaluación de un proyecto 
fin de carrera. Dicho proyecto se realizará durante el último cuatrimestre del último curso y su carga lectiva 
será igual a 12 créditos obligatorios. El proyecto fin de carrera podrá realizarse en una empresa o institución 
externa.

6. Créditos por equivalencia 

 Los créditos por equivalencia se reconocerán de acuerdo a las normativas vigentes establecidas por la 
Universidad y la interna de la Escuela, en lo que sea de su competencia. La equivalencia entre los créditos y 
el número de horas dependerá de cada concepto. El número máximo de créditos por equivalencia que podrán 
reconocerse es de 15 y corresponderán a créditos de libre configuración. 

7. Educación en alternancia. 

  La modalidad normal de desarrollo de los estudios será en la modalidad de alternancia. No obstante, en 
aquellos casos en los que dicha modalidad no fuera posible se podrá autorizar a estudiantes individuales la 
realización de los estudios en la modalidad tradicional de no alternancia. En estos casos, el estudiante 
afectado deberá dedicar el período que correspondería a las estancias en la empresa a cursar créditos de libre 
configuración. 

8. Acceso. 

 El acceso a los estudios de segundo ciclo de Ingeniería en Automática y Electrónica Industrial se hará de 
acuerdo a lo establecido en la Orden Ministerial de 10 de diciembre de 1993 («Boletín Oficial del Estado» 
núm. 309, de 27 de diciembre de 1993) y en la Orden Ministerial de 23 de julio de 1996 («Boletín Oficial del 
Estado» núm. 184, de 31 de julio de 1996). 


