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6798 RESOLUCIÓN de 10 de marzo de 2003, de la Universidad 
de La Laguna, por la que se ordena la publicación del 
plan de estudios conducente a la obtención del Mulo oficial 

de Ingeniero en Automática y Electrónica Industrial. 

UNIVERSIDADES 
6797 RESOLUCIÓN de 12 de marzo de 2003, de la Universidad 

de Cádiz, por la que corrige error en la de 5 de febrero 
de 2002, por la que se publica el plan de estudios de Licen- 
ciado en Filologta Francesa de la Facultad de Filosofta 
y Letras. 

Detectado error en la publicación del plan de estudio de Licenciado 
en Filología Francesa en la Resolución publicada en el ((Boletín Oficial 
del Estado)) número 56, de fecha 6 de marzo de 2002, se transcribe a 
continuación la oportuna rectificación: 

La Comisión Académica del Consejo de Coordinación Universitaria 
de 24 de febrero de 2003, resolvió homologar el plan de estudios conducente 
a la obtención del título oficial de Ingeniero en Automática y Electrónica 
Industrial. 

En la página 9310, en Mecanismos de adaptación al nuevo plan de 
estudio, donde dice: ((Las materias con idéntica denominación en ambos 
títulos y como máximo por los créditos cursados)), debe decir: ((Las materias 
con idéntica denominación en ambos títulos)). 

Este Rectorado, en virtud de las competencias que tiene atribuidas, 
y de conformidad con el artículo 10.2 del R.D. 1497/1987, de 27 de noviem- 
bre, ha resuelto ordenar la publicación del plan de estudios conducente 
a la obtención del título oficial de Ingeniero en Automática y Electrónica 
Industrial, estructurado conforme figura en el anexo de la presente reso- 
lución. 

Cádiz, 12 de marzo de 2003.-El Rector, Guillermo Martínez Massanet. La Laguna, 10 de marzo de 2003.-El Rector, José S. Gómez Soliño. 

ANEXO 2 A. Contenido del Wm de estudios. 
UNIVERSIDAD DE LA LAGUNA 
PLAN DE ES WUIOS CONDUCENTE AL TITULO OE. 

INGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRÓNICA INDUSTRIAL 

IAS TF 

& --.-.-2 

3 

.- 

3 

3 

“---.. 

6 

Desenpabn del contenido heas de conocimiento 

Ingenieria de Sistemas y Automá- 
tica. 

Electrónica. 

Ingenieria Elédrica. 

Tacnologta lileCtr6niC& 

Ingeniería de Sistemas y Automá- 
tica. 

_--___._........ ..~. ---_-__.--.. 

Ingenieria de Sistemas y Automá- 
tica. 

Matemática Af.kads. 

______ - 

tstadístlca e Investtgación Opera- 
tiva, 

Ingenieria de Sistemas y Autorn& 
tica. 

Matemática Aplicada. 
-___ _-.-. _I I ..-. II ._._.” ._.. 

Ingenieria de Sistemas y Autemå- 
tica. 

Proyectos de Ingenieria. 

Tecnologia Electrónica. 

Asignaturas 

Control y Programación 
de Robots. 

Modelado, programaabn y control de robots 
PlanificaciOn de tareas e interacci0n con el 
entorno. 

6T 

.-_-.-. 

6T 

.....I.. “ll. 

12T 

QT 

3 
Máquinas y accionamientos eléctricos. Elec- 
trónica de Potencia. Sistemas electrónicos 
industriales. 

I._ 
Electránica Industrial 3 

nF_I---. 

6 
Control de procesos por computador. Control 
no lineal, multivariable y jer&quico. Control 
adaptativo. 

..-..- ,_l_“l.” “I . -,__,r_“__“__ .,....... ..~ 

Deswipci6n matemåtica de sistemas. Realiza- 
ción. TEcnicas de modelado. Identificación y 
estimacibn de pwtimetros. Lenguajes y técni- 
cas de simulac~&l de simulaci&~ de sistemas 
continuos y discretos. 

Ingenieria de Control 

__ 

.“” 

.“. 

Modelado y Simulación 
do Sistemas Dinámicos. 4.5 

3 Optimización 3T+1,54 
MBtodos de opbmizacibn y control õptimo. 
Programación matemática. Técnicas numéri- 
cas. 

Optimización y Control Op- 
tima. 

Control Optimo. 3TclSA 3 

Metodologia, organlzaaõn y gestión de pro- 
yectos. 6T 3 
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ANEXO 2 A. Contenido del plan de estudios 
UNIVERSIDAD DE LA LAGUNA 
PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTE Al. TITULO DE: 

INGENIERO EN AuTOMATICA Y ELECTRÓNICA INDUSTRIAL 

C 
rotakx 

1. MATI 
itos 
‘eóricos 

- 
IAS 
!S 
‘ráctir - 

TRONCALES / 
I / 

Descripción del contenido Áreas de conocimiento 

3 3 

6T 

-T- 
XE. DenominaciBn Asignaturas 

- Ciencia de la Computación e Inte 
ligencia Artificial. 

- Ingenieria de Sistemas y Autorn& 
tica. 

. Tecnología Electrónica. 

- Teoría de la Señal y Comunica& 
“f5. 

i.-l ._.. -.--..--.-... ~. 

. Ingeniería de Sistemas y Automå. 
tica. 

. Organizacih de Empresas. 
_-_l-.-.. _ ---..--_-.. .-. 

- Arquitectura y Tecnologia de 
Computadores. 

- Tecnologia Electrónica. 

- Arquitectura y Tecnologia de 
Computadores. 

- Ingeniería de Sistemas y Auto- 
mática. 

- Lenguajes y Sistemas Informáti- 
cos. 

-. .~~ ~-.-...-..--..i 

- Ingenieria Mecánica. 

Sensores. Tkcnicas de procesamiento. Reco. 
locimiento de patrones. Integracidn sensorial. 1 Sistemas de Percepcih Sistemas de Percepción. 

3iseAos y fabricación asistidos por computa. 
Jet. Sistemas integrados de diseño ) 
‘abrlcación. Automatización de la producción. 
3lanificaci6n e integración de la información. 

sistemas da Pmducckin 
nfegrados. 

Sistemas de Producción 
Integrados. 

1 

Sistemas Electrónicos 
Digitales. 

Técnicas electrónicas digitales. Microproce- 
sadores. Sistemas VLSI. 6T 

.Si.stemas Informáticos en 
Tiempo RaaL 

Sistemas Informáticos 
en Tiempo Real. 

Computadores, interfases y redes. Lenguajes 
y sistemas operativos on tiempo real. 6T 

Cadenas cinemáticas. Dinámica de meca- 
nismos articulados y transmisiones. 1 

- 

Sisfemas Mecánicos. Sistemas Mecánicos 6T 3 

UNIVERSIDAD DE LA LAGUNA 
PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTE At- TITULO DE: 

INGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRÓNICA INDUSTRIAL 

r E iRlAS OBLIGATORIAS 

Descripcibn del contenido Areas de conocimiento 

2. MA 
Créditos anuales 

Totales Tekiws Prácticos Asignaturas 

Elementos de variable compleja. Transformadas integrales: 
Laplace, Fourier, 2. Cllculo matricial. Sistemas de ecus- 
ciones diferenciales. Ecuaciones en derivadas parciales. 

_ Matemática Ap,icada 

Ecuaciones en diferencias. 

1 

2 

~ 

Métodos Matemáticos en Ingeniería. 6 3 3 

~ 

9 0 9 

_ ..-.----.---..-.-. .-. __ _i --..---- ____- -_- __._.... .--. I 
Elaboración y redacción de un proyecto fin de carrera 

Todas las áreas con docencia en la 
- titulación. Proyecto Fin de Cartera. 
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ANEXO 2 C. Contenido del plan de estudios. 
UNIVERSIDAD DE LA LAGUNA 
PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTE AL TITULO DE: 

INGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL 

r- FERIAI 

5 
‘rácticos 

3 

__. .-_ ._. 

3 

-.__ 

3 

i OPTATIVAS 
/ 

_. 
litas anu 
E 

3 

3 

“. _-_- 

3 

3 

13 

3 

3 

. . . 
si& 

F 

_ 

-. _- 

-... 

C 
Totales 

6 

Denaminación 
t 

Ingenieda del Control y Mejora de la Cali- 
dad. 

Planificación de la Producción. 

.._ ._._. ____ .,.__ _ _.. _. ._...._... -.-.. 

Electrometria e Instrumentación Industrial. 

Circuitos Electr&-iicos de Potencia. 

Disefio Electrónico Avanzado. 

Instrumentacion Biomédica. 

Métodos Numéricos Avanzados. 

Áreas de conocimiento 

- Estadlstlca e Investigaaitn Ope- 
rativa. 

- Estadística e Investigación Ope- 
rativa. 

- Tecnologia Electrónlea. 

- Tecnologia Electtinica. 

____-..- -.-..-- - -.__- 

- Tecnología Electrónica. 

- Tecnología Electrónica. 

Matemática Aplicada. 

C 

2 

1 

2 

2 

1 

1 

-_ 

2 

Normativa. Control de la calidad. Diseño de Expe- 
rimentos. Planes de muestreo. Mejora de la 
Calidad. 

Control de la producción. Inventarios. Procesos 
estocásticos. Colas. Sistemas multi-echelon,. Ca- 
denas de ensamblaje. 

6 

.__ 

_._ 

_ _.. 

Métodos de medidas eléctricas. Errores de medi- 
da. Sistemas de calibración. Principios de 
Transducci6n. Acondicionamiento de señal.. Con- 
versión AID y D/A Instrumentación industrial. 

Analisis y diseño de convertidores de potencia. 
Análisis y diseño de Driven de motores. Nonati- 
WS de circuitos mdustriales de potencia. 
Aplicaciones. 

3 

Lenguajes de descripción de hardware, Técnicas 
avanzadas de diseño y sintesis digital. Aplicacio- 
“es industriales. 

4.5 

Seftales biomédicas. Clasificación. Traductores 
biomédicos, Bioamplikadores, Instrumentación y 
Seguridad. 

3 

_- 

3 

iiproximaci¿m de funciones. Splines. Solución 
numérica de E D 0. Solución numérica de Ecua- 
ciones en Derivadas Parciales. Métodos Iterativos 
para grandes sistemas lineales. 

ANEXO 2 C. Contenido del plan de estudlos 
UNIVERSIDAD DE LA LAGUNA 
PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTE AL TITULO DE: 

INGENIERO EN AUTOMATICAY ELECTRONICA INDUSTRIAL 

MA - TERIAC 

L 
‘ráctiMs 

3 

iC - 3 
itos 
reórico 

3 

3 

_ _. _. 

3 

13 

3 

3 

3 

)PTATIVAS 

Descripción del contenido Áreas de conocimiento 

Comunicación y Sincronizacián. Lenguajes y Mo- - Lenguajes y Sistemas Infonnáti- 
delos. Análisis de Rendimiento. COS. 

Redes Neuronales en Control, Sistemas Expertos - Ingenteria de Sistemas y Auto- 
en Control, Control Borroso. m8ica. 

_. ___ _... “..--.----.-----...- -. 

Control Predictivo, Control Robusto, Control Tole- - Ingenieria de Sistemas y Auto- 
rante a Fallos, técnicas avanzadas de control. mática. 

Prácticas de programación y control de robots. 
Prácticas de integración sensorial en robots. 
Prácticas en sistemas multirobot. 

- Ingenieda de Sistemas y Auto- 
mática. 

Control de robot móviles, generación de trayecto- 
rias, detecch5n de colisiones Y planificación de 
caninos, Telerrobótica. 

Ingenieria de Sistemas y Auto- 
mática. 

c 
Totales 

6 

Microcontroladores, Procesadores Digitales de - Arquitectura y Tecnologia de 
Sefial (DSP), buses de campo. Computadores. 

Equilibrio de estructuras flexibles Estática y diná- 
mica. Métodos de solución. Solución exacta y 
numérica. Frecuencias y modos propios. Res- 
puesta temporal Identificación de estructuras 
Rexibles. 

- Ingenieria Mecánica. 

Denominación 

Programación Concurrente y Distribuida. 

Control Inteligente. 6 

Control avanzado. 

. . 

Laboratorio de robótica. 

Robótica avanzada. 

Arquitecturas de control. 

Dinámica de Estructuras Flexibles. 6 

3 

3 

3 
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ANEXO 2 C. Contenido del plan de estudios. 
UNIVERStDAD DE LA LAGUNA 
PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTE AL TÍTULO DE: 

INGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTR6NICA INDUSTRIAL 

3. MATERIAS OPTATIVAS 

uatrimestre Denominación Créditos anuales 
Totales Teóricos Prácticos 

Descripción del contenido Areas de conocimiento 

Tracción y compresión. Estructuras de barres. 
Corte. Torsión. FlexiOn de vigas. Elementos de 
transmisión de par. Chavetas y espigas. Cintas. 

1 Elementos de Maquinas, 6 3 3 Correas dentadas. Ejes y árboles. Elementos de - Ingenieria Mecánica, 
sujeción, tornillos. Rodadura, selección de roda- 
mientos. Cálculo básico de transmisibn por 

_.. ..%wmies.- Caractenzación~ de la. intënsencia;‘Aproximación -....--...... - --..--- ----. --- --- ----- 

clásica, Sistemas Expertos, Agentes Inteligentes. 

2 Inteligencia Artificial en la Ingeniería. 6 3 3 
Aproximación basada en Comportamiento. Arqui- - Ciencias de la Computación e 
tecturas. Redes Neuronales. Evolución y Vida Inteligencia Artificial. 
Artificial. Principios de diseflo de sistemas inteli- 
ge~n~~s~~~~~luación de Sistemas. -... -.-...- -.--..-- -.-...---.-.-~- ~~ ~.- ..- . ..-.-..-- -..--..- -.. ..- 

Comunicaciones guiadas y no guiadas en la in- 
1 Redes de Comunicaciones Industriales. 6 3 3 dustria. Redes Industriales. Estándares y 

- Teoria de la SeRal y Comunica- 

Aplicaciones Industriales. 
CiOtl43S. 

. ..-.-.-..-_._ . ..-. -._.- .__. -_.l.--_.- _._._ -.--.-- 

1 Tratamiento de Imiigenes y VisiOn por 6 3 3 Adquisición, Procesamiento 20, Segmentación y - Teoria de la Serlal y Comunica- 
Computador. Análisis. ciones. 
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