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UNIVERSIDADES

RESOLUCION de 12 de marzo de 2003, de la Universidad
de Cddiz, por la que corrige error en la de 5 de febrero
de 2002, por la que se publica el plan de estudios de Licen-
ciado en Filologia Francesa de la Facultad de Filosofia
y Letras.

6797

Detectado error en la publicaciéon del plan de estudio de Licenciado
en Filologia Francesa en la Resolucion publicada en el «Boletin Oficial
del Estado» nimero 56, de fecha 6 de marzo de 2002, se transcribe a
continuacion la oportuna rectificacion:

En la pagina 9310, en Mecanismos de adaptaciéon al nuevo plan de
estudio, donde dice: «Las materias con idéntica denominacién en ambos
titulos y como méaximo por los créditos cursados», debe decir: «Las materias
con idéntica denominacién en ambos titulos».

Cadiz, 12 de marzo de 2003.—El Rector, Guillermo Martinez Massanet.

ANEXOC 2 A_ Contenido del plan de estudios,
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RESOLUCION de 10 de marzo de 2003, de la Universidad
de La Laguna, por la que se ordena la publicacion del
plan de estudios conducente a la obtencion del titulo oficial
de Ingeniero en Automdtica y Electronica Industrial.

La Comision Académica del Consejo de Coordinaciéon Universitaria
de 24 de febrero de 2003, resolvié homologar el plan de estudios conducente
a la obtencién del titulo oficial de Ingeniero en Automatica y Electrénica
Industrial.

Este Rectorado, en virtud de las competencias que tiene atribuidas,
y de conformidad con el articulo 10.2 del R.D. 1497/1987, de 27 de noviem-
bre, ha resuelto ordenar la publicacién del plan de estudios conducente
a la obtencion del titulo oficial de Ingeniero en Automatica y Electronica
Industrial, estructurado conforme figura en el anexo de la presente reso-
lucioén.

La Laguna, 10 de marzo de 2003.—El Rector, José S. Gémez Solifio.

UNIVERSIDAD DE LA LAGUNA
PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTE AL TITULO DE:

INGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL

1. MATERIAS TRONCALES
. Créditos anuales I . .
inacid - I contenid Areas de conocimiento
Curso Denominacion Asignaturas Totaios | Tedricos | Pracieos Descripcion del contenido
se : Modelado, programacion y control de robots. | o . .
1 Control y Programacién de | Control y Programacion 6T 3 3 Planificacion de tareas e interaccion con el ngenlena de Sistemas y Autorma
Robots. de Robots. Bntormo. tica.
icidad Industrial 6T 3 3 - Electrénica.
! -, - Electricidad industrial. Maquinas y accionamientos eléctricos. Elec-
Elecmc_rdad y Electronica trénica de Potencia. Sistemas electronicos | - Ingenieria Eléctrica.
Industrial. industriates.
1 Electronica Industrial. 8T 3 3 - Tecnologia Electrénica.
. o Control de procesos por computador. Gontrol | Ingenieria de Sistemas y Automa-
1 ingenieria de Control.. Ingenieria de Control. 12T 5] 8 no lineal, muitivariable y jerdrquico. Control tica.
adaptativo.
Deseripcién matematica de sistemas. Realiza- | Ingenieria de Sistemas y Automa-
. . . ‘e cion, Técnicas de modelado. ldentificacion y | o
1 | Modelado y Simulacién de | Modelado y Simulacion | gy 4,5 45 | estimacién de paramatros. Lenguajes y técni- :
Sistemas Dindrmicos. de Sistemas Dindmicos. cas de simulacion de simulacién de sistemas - .
; N - Matemdtica Aplicada.
continuos y discretos.
- Estadistica e Investigacion Opera-
2 Optimizacion. 3T+1,5A 3 1,5 tiva.
PR Métodos de optimizaciébn y control éptimo.
Optimizacion y Control Op- Programacién matematica. Técnicas numéri- | - Ingenieria de Sistemas y Automa-
fimo. cas. tica.
2 Control Optimo. 3T+1,5A 3 15 X
- Matematica Aplicada.
- Ingenieria de Sistemnas y Automéa-
tica.
Metodologia, organizacién y gestién de pro-
2 | Proysctos. Froyectos. 8T 3 3 yactos. - Proyectos de Ingenieria.
- Tecnologia Electrénica.




