24771 RESOLUCION de 24 de octubre de 1997, de la Universidad de Mdlaga, por la que se ordena la publicacion del plan de estudios conducente a la obtencion del titulo de Ingeniero
en Automdtica y E'lectrdnica Industrial.

Homologado por el Comejo de Universidades, por acuerdo dec la Comisién Académica de fecha 18 de septiembre de 1997, el plan de estudios de la Universidad de Malaga conducenbe ala

obtencién del titulo de Ingeniero en Automdtica y Electrénica Industrial, se ordena su publicacién conforme figura en el anexo a esta Resolucion.

Milaga, 24 de octubre de 1997.—El Rector, Antonio Diez de los Rios Delgado.

ANEXO 2-A. Contenido del plan de estudios

UNIVERSIDAD -

IMALAGA

PLAN DE ESTUDKOS CONDUCENTES AL TITULO DE

|INGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL

1. MATERIAS TRONCALES
. Asignatura/s en las que la Créditos anuales (4) Breve descripcién del Vinculacién a 4reas
CICLO JCURSO (1) DENOMINACION (2} Universidad, organiza, diver- Totales [Tedri JPract. contenido de conocimiento (5)
) sifica_la materia troncal (3) cos ' Jclinic
2 1 ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA IN- Accionamientos eléctricos 6 Mdquinas y accionamientos eléctricos. ELECTRONICA
DUSTRIAL INGENIERIA ELECTRICA
TECNOLOGIA ELECTRONICA
2 1 ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA IN- Sisternas electrénicos de potencia. 6 Electrénica de potencia. Sistemas electrénicos ELECTRONICA
DUSTRIAL N : {industriales. INGENIERIA ELECTRICA
TECNOLOGIA ELECTRONICA
2 1 INGENIERIA DE CONTROL Ingenieria de controf 6 Control de procesos por computador. Control multi-  JINGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-
variable y jerérquico. Control adaptativo. TICA
2 1 INGENIERIA DE CONTROL Control no lineal 6 Control no lineal. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-
- JTICA
2 1 MODELADO Y SIMULACION DE SISTE-  |Modelado y simulacién de sistemas dindmicos ‘s Descripcién matematica de sistemas. Realizacién. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-
MAS DINAMICOS Técnicas de modelado. Identificacion y estimacién de |TICA
|pardmetros. Lenguajes y técnicas de simulacién de MATEMATICA APLICADA
) sistemas continuos y discretos.
2 1 . SlSTEMASDEPERCEPCION Sistemas de percepcién en la automatizacion.’ 6 Sensores. Técnicas de procesamiento. Reconoci- CIENCIA DE LA COMPUTACION E IN-
miento de patrones. Integracién sensorial. TEUIGENCIA ARTIFICIAL
INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-
- TICA .
TECNOLOGIA ELECTRONICA
TEORIA DE LA SENAL Y COMUNICA-
GGQES v
2 2 SISTEMAS DE PRODUCCION INTEGRA- | Sistemas de autorﬁalizacién en la produccién 6 LDIseno y tabricacidn asistidos por computador. Siste- |INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-
DoOS mas integrados de diseiio y fabricacién. Automatiza- |TICA
cién de la produccién. Planificacién e integracion ORGANIZACION DE EMPRESAS
de la informacion.
2 1 SISTEMAS ELECTRONICOS DIGITALES | Sistemas electronicos digitales 6 Técnicas electrénicas digitales. Microprocesadores. |ARQUITECTURA 'Y TECNOLOGIA DE
Sistemas VLSI. COMPUTADORES
TECNOLOGIA ELECTRONICA
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1. MATERIAS TRONCALES

Asignatura/s en las que la

Créditos anuales (4)

Breve descripcidn def

Winculacién a dreas

CICLO ICURSO {1} DENOMINACION (2) Universidad, organiza, diver- Totafes {Tednri |Pract. contanido de canccimiento {5)
sifica la materia troncal {3} cos |clinic
2 1 SISTEMAS MECAMICOS Sistemas mecanicos para la automatica y la & Cadenas clnemdlicas. Dindmica de mecanismos ar- INGEMERIA MECANICA
robélica JHculados y transmisionas.
2 2 OPTIMIZACION Y CONTROL OPTIAC Control dplimo 5] Métodos de optimizacidn y control dptimo. Programa- |[ESTADISTICA £ INVESTIGACION OPE-
cidn matemdtica. Técnicas numéricas. AATIVA
INGEMIERIA OF SISTEMAS Y AUTOMA-
TICA
* MATEMATICA AFLICADA
2 1 SISTEMAS NFORMATICOS EMNTIEMPC | Sistamas Informéticos en tiempo real & Computadoras, interfases y redes. Lenguajes y ARQUITECTURA Y TECNOLOGIA DE
IreAL sistemas operativos en tiempo real, COMPUTADORES

| IINGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA- -
TICA
LENGUAJES Y SISTEMAS INFORMATI
cos

b2 1 CONTROL ¥ PROGAAMACIONDERO-  |Robdtica industrial 6 Modalado, programacién y contral de robots. Plani- INGEMIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-

) BOTS ficacién de tareas e interacclén con el entomo, TICA
2 2 PACYECTOS Proyectos & Metodolegia, organizacién y gestién de proyectos. INGENIERIA DE SISTEMAS ¥ AUTOMA-
) . ’ TICA .

PRACYECTOS DE INGEMIERIA
TECHOLOGIA ELECTROMICA

ANEXO 2-B. Contenido del plan de estudios

UNIVERSIDAD
PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTES AL TITULO DE

[MALAGA

I INGENIERQ EN AUTOMATICA ¥ ELECTRONICA INDUSTRIAL

2. MATERIAS OBLIGATORIAS DE UNIVERS!DAD (en su caso) (1)

Créditos anuales

CICLO FCURSO (2) DENCMINACION Totales |Teéricos |Pract. Breve descripeién del contenido Vinculacion a dreas de
' clinic canccimients (3)
2 2 MICROCONTROLADORES 6 Arquitecturas. Sistemnas basados en microcontroladores. Disefio de  |JARQUITECTURA Y TECNOLOGIA DE COMPUTA-
aplicaciones. DORES.
ELECTRONICA
TECNOLOGIA ELECTRONICA

(1} Libremente incividas por la Universidad en ¢l plan de estudios como obligatorias para e! alumno.
(2} La especilicacién por cursos es opcional para fa Universidad.
(3} Libremente decidida por la Universidad.
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ANEXO 2-C. Contenido del plan de estudios

UNIVERSIDAD
PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTES AL TITULO DE

[maLaGA

IlNGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL

Créd.totales para optativas (1)-

3. MATERIAS OPTATIVAS (en su caso) - por ciclo
- por curso
CREDITOS
DENOMINACION (2) Totales | Tedri| Pract. Breve descripcion del contenido Vinculacion a dreas de
cos | clinic conocimiento (3) ’
AMPLIACION DE INGENIERIA DE CONTROL 6 Andlisis avanzado en descripcion interna y externa. implantacién de sis- {INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
temas de control por computador. Aplicaciones industriales.
METODOLOGIAS AVANZADAS DE PROGRAMACION 6 Programacion avanzada. Programacion orientada a objetos. LENGUAJES Y SISTEMAS INFORMATICOS
AUTOMATISMOS INDUSTRIALES 6 Tecnologfas. Autématas de alfo nivel. Sistemas hibridos. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
SISTEMAS DISTRIBUIDOS PARA CONTROL Y AUTOMATIZACION 6 Tecnologias de control de sistemas jerarquizados y descentralizados. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
SUPERVISION Y CONTROL DE PROCESOS 6 Monitorizacién. Supervisién de sistemas de control. Técnicas de planifi- INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
’ cacion y control de procesos.
CONTROL AVANZADO 6 Control robusto. Control predictivo. Controt borroso y neuronal. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
AMPLIACION DE ROBOTICA INDUSTRIAL 6 ' IDindmica de robots. Técnicas avanzadas de control Generacién de INGENIERIA DE SISTEMAS.Y AUTOMATICA
" Jtrayectorias. Robots redundantes.
ROBOTS MOVILES 6 Modelos de robots méviles. Planificacién y control. Navegacion. INGENIERIA DE SISTEMAS ¥ AUTOMATICA
PERCEPCION AVANZADA EN AUTOMATIZACION 6 Sistemas sensoriales para navegacion. Vision este'reoscépica, flujo INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
éptico, fusion multisensorial. .
TECNOLOGIA DE LA AUTOMATIZACION 6 instalaciones automatizadas. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
ADMINISTRACION DE EMPRESAS 6 Mercadotecnia. Administracién de empresas. Aplicaciones informaticas | COMERCIALIZACION E INVESTIGACION DE MER-
de gestion. CADOS. '
ECONOMIA APLICADA
ORGANIZACION DE EMPRESAS
REDES DE COMPUTADORES 6 Arquitectura de redes. Modelos de referencia. Arquitecturas de protoco- ARQUITECTURA Y TECNOLOGIA DE COMPUTADO-
los. interconexién de redes. Redes industriales. RES.
DISENO DE COMPUTADORES 6 Sistemas basados en microprocesadores. Configuracion y disefio. ARQUITECTURA Y TECNOLOGIA DE COMPUTADC-
RES.
ELECTRONICA
TECNOLOGIA ELECTRONICA
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3. MATERIAS OPTATIVAS {en su caso)

Crad.totales para optativas [1)-

- por cicle
- POr CUTSO
CREDITOS
DENOMINACION (2) Totales | Teérni | Pract. Breve descripcion dal contenido Vinculacién a dreas de
¢os | clinic conocimiento (3}
ARQUITECTURAS ESPECIALIZADAS & Microcontroladores. Procesadores espaecifices para el tratamiento de ARQUITECTURA Y TECNOLOGIA DE COMPUTADO-
sefial, Coniroladores integrados de periféricos. Disefic de sistemas digl- |RES
tales complsjos. ELECTRONICA
TECNOLOGIA ELECTRONICA
TEGRIA DE LA SENAL Y COMUNICACIONES
INGENERIA TELEMATICA
INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
INSTALAGIONES ELECTRICAS [ Instalaciones de media y baja tensién. Sistemas de proteccion. INGENIERIA BELECTRICA
BIFURCACIONES Y CADS g Conceplos. Bifurcaciones. Mecanismos de generacién de cacs. Andli- CIENCIA BE LA COMPUTACION E INTELIGENCIA
. isis de sistemas ca®ticos. Casoes praclicos. ARTIFICIAL
INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
EQUIPOS Y SISTEMAS DE TRANSMISION DE DATOS 6 Sistemas de transmisién digilal. Procesadores y periféricos para comu-  JARQUITECTURA Y TECNOLOGIA DE GOMPUTA-
nicagionas. DORES
TECRIA DE LA SENAL Y COMUNICACIONES
DISENO DE SISTEMAS INTEGRADOS -] Técnicas da disefio de circuitos intagrados de tipo especilico y semies- |ELECTRONICA
|pecifico. TECNOLOGIA ELECTRONICA
TEORIA DE LA SENAL ¥ COMUNICAGIONES
CONTROL DE SISTEMAS COMPLEJDS Y DE GRAN DIMENSION 6 Sistemas de gran dimension. Sistemas jerasquizades y descentraliza- INGENIERIA DE SISTEMAS ¥ AUTOMATICA
dos.
ROBOTICA AVANZADA 6 Generacion automatica de planes. Evitacidn de obstdculos. Planilica- INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
cién de movimientos.
SISTEMAS INFORMATICOS DE CONTROL 6 Implantacién de sistemas de control en microcomputadores y microcon- {INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
troladores. Interfases industriales.
SISTEMAS DE CONTROL EN BIOINGENIERLA [ Madeiado y control de sistemas bicmédicos. Sistemas de monitoriza- INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA
cién en bioingenierfa. Equipos terapéuticos ¥ prolésicos.
CRGANIZACION INDUSTRIAL & Organizacién industrial. Sistemas produclivos. COMERCIALIZACION £ INVESTIGACION DE MER-
CaDOS
ECONOMIA APLICADA
ORGANIZACION DE EMPRESAS

{1} Se expresara el total de créditos asignados para opletivas v, en su caso, el tolal de fos MiSmes por Clcto o curso.

{2) Se mencionard entre paréntesis, tras lz denominacién de la optativa, el curso o ciglo que corre

como oplativa de curso o ciclo.
(3) Libremente decidida por la Universidad

sponda si e! plan de esludios configura la materia
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ANEXO 3: ESTRUCTURA GENERAL Y ORGANIZACION DEL PLAN DE ESTUOIOS

UNIVERSIDAD:

r MALAGA : ——i

1. ESTRUCTURA GENERAL DEL PLAN DE ESTUDIOS
1. PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTE A LA OBTENCION DEL TITULO OFGIAL DE

l {1 INGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL |

2. ENSERANZAS DE SEGUNDD | cewow

3. CENTRO UNIVERSITARIO RESPONSABLE DE LA ORGANIZACION DEL FLAN DE ESTUDIOS

l ) ESCUELA TECNICA SUPERIOR INGENIERIA INDUSTRIAL.BOJA.MBIB4

4, CARGA LECTIVA GLOBAL 150 CREDITOS {4)

Distribucion de los creditos

CeLo ' CURSG MATERIAS MATERIAS MATERIAS CREDITOS | TRABAJO FIN|  TOTALES
S |OBLUGATORAS| COPYATIVAS UBRE DE CARRERA )
CONFIGURA-
CION (5)
1¢ICLO ; ;';I B
1 57 12 6 7%
I CICLO 2 24 [ 30 g 75

{1) Se indicara ko que corresponda.

(2} Seindicar ko que comresponda sequn el art. 4.° del R.D. 1497/87 (de 1.% cicloide 1.°y 2% ciclo; de 50l 2.° ciclo)
y las pravisiones del R.D. de directrices generales proplas del tulo de que se trate,

(3} Se ingicara et Centra Universitario, con expresion de 1a norma de creacidm del mismo o de‘ 18 decision de la
Administracion comespondiente por ta que se autoriza 1a imparticion da jas ensefanzas por dicha Caenlro.

{4) Dentrode los limites establecidos por el A.D. de directrices generales propias da los planes de estudios ded titulo
de que sa trats. .

{5} Al menos el 10% de ta carga lectiva "glabal”.

5. SE EXIGE TRABAJO O PROYEGTO FIN DE GARRERA, O EXAMEN G PRUEBA GENERAL NECESARIA
PARA OBTENER EL TITULO [z} (6).
6. [X] SE OTORGAN, POR EQUIVALENCIA, CREDITOS A:

M [EI] PRACTICAS EN EMPRESAS, INSTITUCIONES PUBLICAS O PRIVADAS, ETC.
TRABAJOS ACADEMICAMENTE DIRIGIDOS E INTEGRADOS EN EL PLAN DE ESTUDIOS

ESTUDIOS REALIZADOS EN EL MARGO DE CONVENIOS INTERNACIONALES SUSCRITOS
POR LA UNIVERSIDAD
(SN} OTRAS ACTMDADES

— EXPRESION, EN SU CASO, DE LOS CREDITOS OTORGADOS: 12 (Lib

~ EXPRESION DEL REFERENTE DE LA EQUIVALENGIA (8) .. segun Heg
de 28/6/96.

7. ANOS ACADEMICOS EN QUE SE ESTRUCTURA EL PLAN, FOR CICLOS: (9)

—1ccco [ | aRos
- 2% CICLO E] AROS

8. DISTRIBUCION DE LA CARGA LECTIVA GLOBAL POR ANO ACADEMICO.

Configuracy

ANO ACADEMICO TOTAL (~y | TEORICOS PRACTICOS/
CLINICOS :
PRIMERQ 75
SEGUNDO 78

{*) No se diferencian los créditos tedricos de los prdcticos al no haberse efectuado

de esta_forma_incluso en el R.D. de Directrices Generales Propiss. No obstante
XbbY o8 1imites miximos contemplados en el R.D. de mmﬁ:&ggg enarsles

{6) S1 o No. Es decisidn potestiva de la Universidad. En caso afirmativo, se consignarén los créditos en et
precedente cuadro de distribucion de ios créditos de la carga lectiva global.

(7) S1o No. Es decigion potestativa de fa Universidad. En el primer caso se especificars la actividad a la que
se otorgan créditos por equivalencia,

(8} En su caso, se consignara "materias troncales”, "obfigatorias”, “optativas”; “trabajo fin de carrera”, atc.,
as) coma [ expresion del ngmero de horas atribiuide, por equivalencia, a cada crédito, y el caracter tetrlco
o praciico de éste.

{9) Se expresara ko que comresponda segln lo establecido en la directriz general segunda del R. D, de
directrices generales propias del tilulo de que s¢ trate.

anto de |G, de Tou.m.A.
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Il. ORGANIZACION DEL PLAN DE ESTUDIOS

1. La Universidad deberé referirse necesariamente a los siguientes exiremos:
2) Régimen de acceso al 2¢ ciclo. Aplicable sdlo at caso de ensefianza de 27 ciclo ¢ al 2° ciclo de
ensefanzas de 17 y 2® ciclo, teniendo an cuenta lo dispuesto an los adicules 59 y "*.2 del R.D. 1497/87,

b} Determinacion, en su caso , de ia ordenacién temporal en el aprendizaje, fijando secuencias entre
materias 0 asignaturas o entre conjuntos de ellas (arliculo 9%,1 R.D. 1497/87).

¢} Perigdo de escolaridad minimo, en su caso {art{culo 94,2, 4% A.D. 1497/87).

d) En su casg, mecanismos de convalidacidn y/o adaptacidn al nuevg plan de esiudios para los alumnos
que vinieran cursando el plan antiguo {arfcule 1 R.D. 1497/87).

2. Cuadrc de asigancion de la docencla de las materias troncalas a 4reas de conocimigntd. Se
cumplimentara en e! supuesto a} de la Nola (5) del Anexc 2-A.

3. La Universidad podrd afadir las aclaraciones que estime oportunas para acreditar el ajuste del plan de
estudios & la previsiones del R.D. de direcirices generales propias del tituio de que se trate {en especial,
en lo que se refire a la incorporacion a! mismo de las materias y contenidos troncales y de los créditos y
éreas de conocimienio correspondientes segun los dispuestos en diche R.D.}, asi como especiticar
cualquier decisién o criterio sobre la organizacisn de su pfan de estudios que estime relevante. £n tode
caso, eslas especificaciones no constituyen abjsto de homalogacién por el Consejo de Universidades.

ORDENACION SECUENCIAL. AUTOMATICA ¥ ELECTRONICA INDUSTRIAL (27 CICLO}
CURSO 1%

ASIGNATURA 7 N? DE CREDITQS CARACTER

MATERIAS TROMNCALES

Acclonamientos Eigctricos

Sisternas Elecirdnicos de Potencla

Ingenieria de Conirod

Control no lineal

Modetado y Simulacién de Sistemas Dindmicos
Sistemas Electrénices Digitales

Sistemas Mecénicos para la Automatizacién y

la Robdtica

Robdtica Industrial

Sistemas de Percepcion en ia Autcrnatizacion

2 Cuatrimestre
® Cuatrimestre
1 Cuatrimestre
1* Cuatrimesire
Cualrimesire
1? Cualrimestre

® Cuatrimestre
22 Cualrimestre
2% Cualrimestre

Sm; RO O
n
-]

MATERIAS OPTATIVAS

Optalivas de 22 ciclo 12

.t

® y 2% Cualrimestre

12 y 2% Cuatrimestre

CURSQO 2¢
ASIGNATURA N° DE CREDITOS CARACTER
MATERIAS TROMCALES
Control Optimo g 1% Cualrimasire
Sisternas Infoermaticos en Tiempo Real 6 1* Cuatrimestra
Sistemas de Aulomatizacién en la Produccion k] 2® cuatrimeshie
Proyectos 5 2% Cualrimestre
MATERIAS OBLIGATQRIAS
Microcentroladores B 1® Cuatrimestre
MATERIAS OPTATIVAS
Optativas de 29 Ciclo 30 ,
BROYECTO FIN DE CARRERA 6

o
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