
24771 RESOLUCı6N de 24 de actubre de 1997, de la Universidad de Malaga, por la que se arde1ıa. la publicaci6n del plan de estudios canducente a la ablcmciOn del tit1Lla de IngmÜJrO 
rm Aıtlamatica y Electr6nica 1ndu.~trial. 

Homologado por el Consejo de Universidades, por acuerdo de la Comisi6n Acad6mlca de fecha 18 de sepJ.iembre de 1997, el plan de estudios de la Universidad de Malaga conducente a la 
obtenci6n del tftulo de Ingeniero en Automatica y Electr6nica lndustrial, se ordena su publicaciôn conforme Cigura en el anexo a esta Resoluci6n. 

MıUaga, 24 ~e octubre de 1997.-EI Rector, Antonio Diez de los Rios Delgado. 

ANEXO 2-A. Conlenido del plan de estudios UIIIVERSlDAD . IMALAGA 
~DEE5ruD~OOND~U~C~E~NT=ES~~~TI=TU~L~O~D~E~----------------------------------------~ 

IINGENlERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONlCA INOUSTRlAL . 

1. MATERIAS TRONC~ES 

Aslgnalurals en las quə la Cıiditos anuales (4) Breve descripci6n del Vinculaci6n a areas 

aa.0 CURSO(l) DENOMINACION (2) Universidad. organiza. dlver- Totales Te6rl Pract. contenido de conocimiento (5) 
sifıca la materia troncal 131 cos clinic 

, 
2 1 ELECTRIClDAD Y ELECTRONICA IN- Acclonamienlos ehictrfcos 6 Maquinas y acclonamientos el~ctricos. B.ECTRONICA 

DUSTRIAl INGENIERIA B.ECTRICA 
TECNOLOOIA ELECTRONICA 

2 1 ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA IN- Sistemas electr6nicos de potencia. 6 Electr6nlca de potencia. Sistemas electr6nicos ELECTRONICA 
DUSTRIAL industrlales. INGENlERIA B.ECTRICA 

TECNOLOGlA ELECTRON1CA 

2 1 INGENIERIA DE CONTROL ıngenlerra de control 6 Control de procesos por computador. Control multl- INGENtERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-
variable y jerarquico. Conlrol adaplativo. TICA 

2 1 INGEIIiIERlA DE CONTROL Control no IIneal 6 Control no Ilneal. INGENtERIA DE SISTEMAS Y. AUTOMA-
TICA 

2 1 MODElADO Y SIMULACION DE SISTE- Modəlado y simulacl6n de sislemas dinamicos 9 Descrlpcl6n malemli!lca de sistemas. Realizad6n. INGENtER1A DE SISTEMAS Y AUTOMA-
MAS DINAMICOS TƏcnlcas de modelado. Identificacl6n y əstimacl6n də nCA 

paramətros. Lenguejes y tecnicas də simulaci6n de MATEMATICA APLlCADA 
sistemas continuos y dlscrətos. 

2 1 SlSTEMAS DE PERCEPClON Sistemas de percepci6n ən la automatizaci6n. 6 Sensores. Tecnlcas de procəsamiento. Reconocl- ClENCIA DE LA COMPUTACION E IN-

mlento de patrones. Integraci6n sensorial. TEUGENCIA ARTIACIAl 
INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-

- TICA 
TECNOLOGIA ELECTRONICA 
TEORIA DE LA seıiIAL Y COMUNICA-
CII:L'JES \ 

2 2 sıSTEMAS DE PRODUCClON INTEGRA- Sistemas de autometizaci6n en la produccl6n 6 DIs81\0 y fabricacl6n aslstldos por computador. Siste- INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-

ı:ıos mas Integrados de dlsei'lo y fabricaci6n. Automatlza- TICA 
d6n de la producci6n. PlanHicacl6n e Integracl6n ORGANIZAClON DE EMPRESAS 

de la informaci6n. 
i 

2 1 SISTEMAS ELECTRClNICOS DIGrTALES Sistemas electr6nlcos dlgitales 6 Tecnicas electr6nlcas digitales. Mlcroprocəsadores. AROUITECTURA Y TECNOLOOIA DE 

Slstemas VLSI. COMPUTADORES 
TECNOLOOIA ELECTRONICA 
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1. MATERIAS TRONCALES 

Asignatura/s en las que la Creditos anuales (4) Breve descrlpci6n del Vinculaci6n a areas 

00..0 CURSO(1) DENOMINACION (2) Universidad. organiza. diver- Totales Te6ri Pract. contenido de conocimiento (5) 

sifica la materla troncal (3) cos clinic 

2 1 SISTEMAS MECAN1COS Sistemas mecanicos para la automatica y la 6 Cadenas clnemlUlcas. Dinamica de mecanismos ar- INGENlERlA MECANICA 
rob6tica ticulados y transmlslones. 

2 2 OPTIMIZACION Y CONTROL OPTIMO Control 6ptimo 6 Matadas de optimizacl6n y cantrol 6ptlmo. Programa- ESTADISTICA E INVESTIGACION OPE· 
ci6n matematica. Tecnicas numericas. RATIVA 

INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA· 
nCA 
MATEMATICA APLlCADA 

2 1 SISTEMAS INFORMATlCOS EN llEMPO Sistemas Informatlcos en tlempo real 6 Computadores. interfases y redes. Lenguajes y AAQUITECTURA Y TECNOlOGlA DE 

REAL sistemas operativos en tiempo reaL. OOMPUTADORES 

I INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA- . 
nCA 
LENGUAJES Y SISTEMAS INFORMATI-
ro:; 

2 1 CONTROL Y PROGRAMACION DE AC- Rob6t1ca industrial 6 Modelado. programacl6n y control de robots. Plani- INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-

80TS ficaci6n de tareas e intəraccl6n con əl entomo. nCA 

2 2 PROYECTa3 Proyectos 6 Metodologia. organizaci6n y gesti6n də proyectos. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA-. TICA 
PROYECTOS DE INGENERIA 
TECNOlOGIA ELECTRONICA 

----1.. ~~--~--------_.- - - -- -~ -

ANEXO 2-B. Contenido del plan de estudios UNIVERSIDAD IMALAGA" 

PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTES AL T1TULO DE 
[iNGENIERO EN AUfOMATlCA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL -~- ---.- -

2. MATERIAS OBLIGATORIAS DE UNIVERSIDAD (en su caso) (1) 

Creditos anuales 

CICLO CURSO(2) DENOMINACION Totales Te6ricos Pract. Breve descripci6n del contenido Vinculaci6n a areas de 

clinic conocimiento (3) 

2 2 MICROCONTROI..ADORES 6 Arquitecturas. Sistemas basados ən microcontroladores. Diseno de ARQUrrECTURA Y TECNOLOGIA DE COMPUTA· 

aplicaciones. DORES. 

ELECTRONICA 

TECNOLOGIA ELECTRONICA 

- ---

(1) Libremente incluidas por la Universidad en ci plan de estudios como obligatorias para el alumno. 

(2) La especificaci6n por cursos es opcionai para la Universidad. 

(3) Librementə decidida por la Universidad. 
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ANEXO 2-C. Contenido del plan de estudlos 

DENOMINACION (2) 

AMPUACION DE INGENIERIA DE CONTROL 

METOOOlOGIAS AVANZADAS DE PROGRAMACION 

AUTOMATISMOS INDUSTRIALES 

SISTEMAS DISTRIBUIDOS PARACONTROL Y AUTOMATIZACION 

SUPERVISION Y CONTROL DE PROCESOS 

CONTROLAVANZADO 

AMPLlACION DE ROBOTICA INDUSTRIAL 

ROBOTS MOVILES 

PERCEPCION AVANZADA EN AUTOMATIZACION 

TECNOLOGIA DE LA AUTOMATIZACION 

ADMINISTRACION DE EMPRESAS 

REDES DE COMPUTADORES 

" 

DISENO DE COMPUTADORES 

UNIVERSIDAD IMALAGA --~~~- -1 
PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTES AL T1TULO DE 

IINGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSfRIAL:J 

Cred.lotales para optativas (1)· 

3. MATERIAS OPTATlVAS (en su ea50) • por eielo 
I 

• por eurso I 
CREDITOS i 

TOlale5 Te6ri Pract. Breve descripci6n del conlenido Vinculaci6n a areas.de 

J eos cllnic conocimienlo (3) 
i 

6 Analisis avanzado en descripci6n inlerna y exlerna. Imptanıaci6n de sis· INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA 

temas de control por compulador. Aplicaciones indusıriales .. 
I 

6 Programaci6n avanzada. Programaci6n orienlada a objelos. LENGUAJES Y SISTEMAS INFORMATICOS 

6 Tecnologfas. Auı6maıas de alto nivel. Sisıemas hibridos. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA' I 

6 Tecnologlas de conlrol de sislemas jerarquizados y deSCenlr?liıados. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA 

6 Monilorizaci6n. Supervisi6n de slslemas de conırol. Tecnicas de planifi- INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA 
caci6n y conlrol de procesos. . 

6 Conırol robuslo. Conırol predicıivo. Conırol borroso y neuronal. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATlCA 

6 : Dinamica de roboıs. Hcnicas avanzadas de conlrol Generaci6n de INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA 
ırayecıorias. Roboıs redundantes. 

6 Modelos de roboıs m6viles. Planlflcaci6n y conırol. Navegaci6n. INGENIERIA DE SISTEMAS >( AUTOMATICA 

6 Sislemas sensoriales para navegaci6n. Visi6n estereosc6pica, flujo INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA 
6ptlco. fusi6n multisensorial. 

6 Instalaciones aulomatizadas. INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA 
I 

6 Mercadolecnla. Adminisıraci6n de empresas. Aplicaciones inlormaticas COMERCIALIZACION.E INVESTIGACION DE MER· 
de gesll6n. CADOS. I 

ECONOMIA APUCADA 
ORGANIZACION DE EMPRESAS I 

6 Arquitecıura de redes. Modelos de referencia. Arquilecturas de proıoco· ARQUITECTURA Y TECNOLOGIA DE COMPUTADo-' 
los. Inıerconexi6n de redes. Redes Indusıriales. RES. 

6 Sislemas basados en microprocesadores. C0'1figuraci6n y diseno. ARQUITECTURA Y TECNOLOGIA DE COMPUTADo-
RES. 
ELECTRONICA 
TECNOLOGIA ELECTRONICA 
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3. MATERIAS OPTATlVAS (8n su easo) 

CREDITOS 

DENOMINACION (2) Totales T86ri Pn1ct. Brəvə descripci6n del contenido 

cos cırnlc 

ARQUrrECTURASESPEC~UZADAS 6 Mlcrocontroladores. Procesadores espec(ficos para el tratamienta de 
səf\al. Controladores Integrados de· perifericos. Diseiio de sistemas digl-
taləs complejos. 

IN$TALACIONES ELECTRICAS 6 Instaiaciorıes de media y baja tensi6n. Sistemas de protecci6n. 

BIFURCACIONES Y CAOS 6 Conceptos. Bifurcaciones. Mecanismos de generaci6n de caas. Anali-

sis de sistemas O86ticos. Casos practicos. 

EQUIPOS Y SISTEMAS DE TRANSMfSION DE DATOS 6 Sistemas de transmlsi6n digital. Procəsadares y perifericos para camu· 

ni08ciones. 

DISENO DE SISTEMAS INTEGRAOOS 6 Tecnicas de dlseiio de circuitos Integrados de tipo especffico y semies-
pecrtico. 

CONTROL DE SISTEMAS COMPLEJOS Y DE GRAN OIMENSION 6 Sistemas de gran dimensi6n. Sistemas jerarquizados y descentraliza-
dos. 

ROBOTICA AVANZADA 6 Genəraci6n automatica de planes. EvitaCi6n de obstaeulos. Planifiea-
ei6n de mavimientos. 

SISTEMAS INFORMATICOS DE CONTROL 6 Implantaci6n de sistemas de conırol en microcomputadores y mierocon-
troladorəs. Interfasəs industriales. 

SISTEMAS DE CONTROL EN BloıNGENIER~ 6 Modelado y control də sistemas biomƏdieos. Sistemas de monitoriza-
ei6n ən bioingenierra. Equipos terapeutieos y protesicos. 

ORGANlZACION INDUSTRIAL 6 Organizaci6n industrial. Sistemas productivos. 

(1) Se expresara əl total de ereditos aslgnados para optatlvas y, en su caso, əl total de los mismos por ciclo 0 eurso. 

(2) Se mencionara entrə parentesis, tras la denorrtinaei6n de la optativa, əl curso 0 ciclo que correspanda sı el plan de estudios eonfigura la materia 
eoma optativa de eurso 0 cielo. 

(3) Libremente decidida por la .Universidad 

Cred.totales para optativas (1)-

- por ciclo 
- por CUTSO 

Vinculaci6n a areas de 
conocimiento (3) 

ARQUITECTURA Y TECNOLOGIA DE COMPUT ADO-

FFS 
ELECTRONICA 
TECNOLOGIA ELECTRONICA 
TEORIA DE LA SENAL Y COMUNICACIONES 

INGENERIA TELEMATICA 
INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA 

JNGENIERIA ELECTRICA 

CIENCIA DE LA COMPUTACION E INTELlGENCIA 

ARTIFICIAL 
INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMA TICA 

ARQUITECTURA Y TECNOLOGIA DE COMPUTA-

LXF\ES 
TEORIA DE LA SENAL Y COMUNICACIONES 

ELECTRONICA 
TECNOLOGIA ELECTRONICA 
TEORlA DE LA SENAL Y COMUNICACIONES 

INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA 

INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA 

INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA 

INGENIERIA DE SISTEMAS Y AUTOMATICA 

COMERCIALlZACION E INVESTIGACION DE MER-
CAOOS 
ECONOMIA APL/CADA 
ORGANIZACION DE EMPRESAS 
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ANE,XO 3: €STRUCTl}RA GENERAL Y QRG,A.NlZAC10N DEL PLAN OE ESTUDIOS 

UNNERSIDAD: I MALAGA] 

ı. ESTRUCTURA GENERAl DEl PlAN DE ESTUDIOS 

1. PLAN DE ESruOIOS CONOUCENTE A LA OBTENCION OEL TlTULO OFlClAl DE 

(1) INGENIERO EN AUTOMATICA Y ELECTRONICA INOUSTRIAL 

2. ENSEF.ıANZAS DE L' SEGllNOO CICLQ (21 

3. CENTFIO UNIVERSıTARIQ RESPONSABLE DE LA ORGANIZACION Da PLAN DE ESTUOIOS 

(3) ESCUELA TECNICA SUPERIOR INGENIERIA INOUSTRIAL.6OJA.4/B/9' 

4, CAAGA LECTlVA GLOBAL C' 150 CREOITOS (4) 

Distribuci6n de 105 creditos 

cıClO CORSO MATERIA$ ""TERIAS ""TERlA5 CAeOIT05 TJWLAJO fLN TOTALES 
11lONCAlES OOI.JGATQRIAS OPTATlVAS ueııe DECAARERA 

CONFIG"''' CION iS) 

--1-. ", -
ICICLO 

- . 

1 57 12 6 },~; 75 

n C1CLO 2 24 6 30 9 ,;~;~~ 75 

(1) Se irıdicara 10 Que corresponda. 

(2) se indiCar8.1O Que corresponda segun el art 4.° de! R.O. 1497/87 (de 1.° ele1o: de 1.° Y 2,<> clclo: de S6IO 2." ciclo) 
y ias Pl'əvisiones del R.D. de directrtces generales proplas de4 utulo de que se trate, 

(3) se indlcar. el Cenıro Universilarto, con expresibn de la norma de creaciOn del mi$lTlO 0 de Le declSl6n de la 
AdministraciOn correspondlente per ta que şe autoı1za la Impartlclbn d. las ensefı.anıaş por dicno CentfO. 

(4) Dentro de 105 nmitƏ$ eıtableQdos por el R.D. de directricııs geoeraleş propIas de 101 planas de estudlos de! UlUlo 
de QUƏ aa trate. 

(5) Al menos el 1()l\Iıı de la carga lectlva -gkıbal-. 

! 

5, SE EXIGE TRA8AJO 0 PROYECTO AN DE CARRERA. 0 EXAMEN 0 PRUE8A GENERAL NECESARIA 
PARA OBTENER EL TlTULO @(6), 

6,13 
~7) 

SE OTORGAN, POR EOUIVALENC(A, CREDITOS Ao 
(]!) PRACTlCAS EN EMPRESAS.INSTlTUCIONES PU8LICAS 0 PRIVAOAS, ETC, 
(SI] TRABAJOS ACADEMICAMENTE DIRIGIDOS E INTEGRADOS EN EL PLAN DE ESTUDlOS 
~ ESTUDIOS REALIZADOS EN EL MARCO DE CONVENIOS INTERNACIONAlES SUSCRITOS 

POA LA UNIVERSIDAD 
(]!) OTRAS ACnvıDAOES 

15 (Libre Configura~ 
- EXPRESION, EN SU CASO, DE LOS CRED(TOS OTORGADOSo """""""""""""'''''''''(j''''"['' i:: ,'Ə.ITOS, 
- EXPRESION DEL REFERENTE DE LA EQUIVALENCIA (81 .. ~ş.~9.Yn ... I]~gl@~n~Q ..... !L .... :n,,: ... 9.~.J!J .. ,U.M.A. 

d. 28/6/96. 

7, A~OS ACAOEMICOS EN OUE SE ESTRUCTURA EL PLAN, POA CICLOS: (9) 

- ,. CICLO D AI'IOS 

- 2.° CıCLO [3J AFIOs 

8, DIS'TRI8UCION DE LA CARGA LECTlVA GLOBAL POR A~O ACAOEMICO, 

r;~O ACADEMICO TOTAl (0) TEORICOS PRACTlCOSI 
CUNICOS 

PRIMERO 75 

SEGUNOO 75 I 

(~) Na se diferencien 108 cr'dit08 te6ricos de 10$ prdcticos al no habarse efectuado 
de esta forma inc1uso en el R. D. de Directricas Generales Propies. No ob$tante 
se cumplır6n 108 limites mƏximos contemplados en əl R.O, de Oirectriçəs Genereles 

Propıas. 

(6) Si 0 No. Es decisiOn potestiva de la Unlve,rsk:lad, En caso aflrmatıvo, se consigrwiın los cr~drtoa en el 
precedente cuadro de dlstrtbuciOn de ios crtcIitos de la carga lectlva global. 

(7) Si 0 Na. Es declsi6n potestatiYa de la Universidad, En ei prlmer caso se especificara la 8ctjvidad a la que 
se otorgan creditos por equivalencla, 

(8) En su caso, se coostgna,rt ·materias troncales·, "Obllgatoriu-, "Optativas·ı "trabajo lin de carrera·, etc., 
&si como la expresiOn del nCımero de horaa atribuido, por equiYalencia, a cada cr~lto. "1 el carader lebrlco 
o pracıJco de asta. 

(9) Se expresarƏ, ıo que corresponda segon 10 establecldo ən la directriz general segunda del R. 0, de 
dk'ectrlces generates proplas del tıtulo de que se Irale. 
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II. ORGANIZACION DEL PLAN DE ESTUDlOS 

1. La Universidad debera referirse necesariamente a los slguientes extremos: 
a) Regimen de acceso al 2L! ciclo. Aplicable 5610 al caso de ensenanza de 21! clclo 0 aı 29 ciclo de 
ensefıanzas de 111 y 211 c;clo, teniendo en cuenta 10 dispuesto en 108 articulos 52 y .11.2 del A.D. 1497/87. 

b) Delerminaci6n, en su caso , de la ordenaci6n temporal en el aprendlzaJe, fijando secuencias enlre 
materias 0 asignaturas 0 entre conjunlos de ellas (articulo 911,1 R.D. 1497/87). 

c) Periodo de escolaridad minimo, en su caso (arı!culo ƏR,2 , 4" R.D. 1497/87). 

d) En su caso, mecanlsmos de convaiidaci6n y/o adaptacl6n al nuevo plan de estudlos para los alumnos 
que vinieran cursando əl plan antiguo (artlculo 11 R.D. 1497/87). 

2. Cuadro de asiganci6n de La docencla de las materias troncales a areas de conoclmiento. Se 
cumplimentara en el supuesto a) de la Nota (5) del Anexo 2-A. 

3. La Universidad podra aiiadir las aclaraciones que estime oportunas para acreditar el ajusle del plan de 
estudios a la previsiones del R.D. de directrices generales propias del titulo de que se trate (en especial, 
en 10 que se refire a la Incorporacl6n al mismo de las materias y contenidos troncales y de 105 creditos y 
ı:i,.eas de conocimiento correspondlentes segun los dispuestOs en dicho R.D.), asl como especificar 
cualquier decisi6n 0 criterio sobre la organizaci6n de su plan de estudios que estime relevante. En todo 
caso, estas especificaciones no constltuyen objeto de homologaci6n por el Consejo de Universidades. 

ORDENACION SECUENCIAL.AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL (211 CICLO) 

Cl)RSO Li! 

ASIGNATUBA NiL DE CBEDlTOS O\RACJ'ER 

MATERIAS TRONCALES 

Acclonamientos Electricos 
Sistemas Eleclr6nicos de Potencla 
Ingenieria de Conlrol 
Control no lineal 
Modelado y Simulaci6n de Sistemas Dimimicos 
Sistemas Electr6nlcos Digitales 
Sistemas Mecanlcos para la Automalizaci6n y 
la Rob6tica 
Rob6t1ca Industrial 
Sislemas de Percepci6n en la Automatizaci6n 

MATERIAS OPTATIVAS 

Optativas de 21! ciclo 

6 
6 
6 
6 
9 
6 

6 
6 
6 

12 

1 il Cuatrimestre 
1 il Cuatrimestre 
1!! Cuatrimestre 
19 Cuatrimestre 
21l Cuatrimestre 
12 Cualrimestre 

21! Cualrimestre 
29 Cuatrimestre 
29 Cuatrimestre 

1 ii Y 29 Cuatrimestre 

CURSO 211 

ASIGNATUBA N9 DE CREDITOS C'ARACTER 

MATERIAS TRONCALES 

Conlrol Optimo 
Sislemas Informaticos en Tiempo Real 
Sistemas de Automatizaci6n ən la Producci6n 
Proyectos 

MATERJAS OBUGATORIAS 

Microcontroladores 

MATERIAS OPTATIVAS 

Optativas de 29 Ciclo 

PROVECTO FIN DE CARRERA 

J 

6 
6 
6 
6 

6 

30 

6 

19 Cuatrimestre 
1 ii Cualrimeslre 
29 cuatrimestre 
211 Cuatrimestre 

1!! Cuatrimestre 

1!! Y 2!! Cuatrimestre 
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