
3273 RESOLUCı6N de 17 de tmerO de 1997, de la Universidad de Valladol{d, por la que se esıahləcB el plan de estudiQs de /ngeniero en A ut<mıdılca y Elecırımlca lndusırial. 

Homologado por el Consejo de Unlversidades, por acuerdo de su Comlsl6n Academica de 24 de julio de 1996, el plan de eslUdlos de Ingenlero en Automatica y Electr6nica Industrial, este 
Rectorado ha resuelto la publicaci6n del mendonado plan que se tra.nscribe a contlnuaci6n. 

Valladolld, 17 de enero de 1997.-EI Rector, Francisco Javler Alvarez Gul ..... oıa. 

Ciclo I Curso 

111 

2° 5° 

2° 

2° 4° 

2° 5° 

2° 5° 

2° 

2° 4° 

2° 5° 

Denominaci6n 

121 

1. MA TERIAS TRONCALES 

Asignatura/s en las que LƏ Univer
sidad en su caso. organizal 
diversifica la materia troncal 131 

Creditos anuales 141 

Totales I Te6ricos I Pr~eticos 
cırnieos 

CONTROL Y PROGRAMACION I Control y Programaci6n de Robols 
DE ROBOTS 

6,OT 4.5 1,5 

ELECTRICIDADY ELECTRONICA 
INDUSTRJAL 

INGENIERIA DE CONTROL 

12T+3A 

Ma'quinəs y Accionamienıos Electri- I 3T 
eos 

1,5 

Electr6nica Induslriəl I 

ElectrOnica Industrial ii 

Ingenierrə de Control I 

Ingenierra de Control ii 

4.5T + 
1.5A 

4,5 

4.5T +14,5 
1.5A 

12T+3A 

6 T + I 6.0 
1,5A 

6 T + I 6.0 
1,5A 

1,5 

1,5 

1,5 

1,5 

1,5 

I 
Breve descripciOn del 
contenido 1 

Modelado, programaci6n y con· 
ırol de robats. Planificaci6n de 
lareas e interacei6n con el en
ıarna. 

Maquinas y accionəmientos 

el~ctricos. Electrönicə de PO
tencia. Sisleməs electr6nicos 
industriales. 

Maquinas y əccionəmientos 

elo!ctricos. 

Electr6nica de Potencia. Siste
mas electr6nicos industriales. 

Vinculaciön a areas de 
conocimiento 151 

"Ingenier;a de Sisteməs y 
Auıam~ticə • 

" Electr6nica" 
"Ingenıe,;a EI~ctrica' 

"Tecnologra Electr6nıca" 

"elecır6nica" 

"Ingenierra EI~çtrica" 
'T ecnolog rs Elecır6nica" 

"ElecırOnica" 
"Ingenierra El~ctrıca" 
"Tecnologra Electr6nica" 

Electr6nica de Porencia. Sisıe·1 "Elecır6nica" 
məs eleclr6nicos industriaJes. "Ingenierıa Eleetrica' 

Conlrol de procesos par com
putədar. Control no lineəl, 
multıvariable y jerMquica. 
Canı ral adəptativo. 

Canı rol de procesos por com
puıədor. Comrol no lineəl. 

multivariable y ier~rquiço. Con
ırol adəpıativo. 

Conlrol de procesos por cam· 
pUlador. Canıml no lineal, 
mulıivarİ9bie y jerarquica. 
Control adaptaıiva. 

.. Tecnologıə Electronica" , 
'Ingenierra de Sısteməs y 
Auıomaticə" 

'Ingenierrə de Sistemas y 
Automaticə" 

"Ingenıerıa de Sıstemas y 
Autom~tıca" 

co 
o 
m 
::ı 
t:. 
;ə 
W 
CO 

'
t: 
(!) 

aı 
<ıJ 

w -(!) 
0-
aı a 
co 
CO 
-.ı 

+=
CO 
aı 
W 



1. MATERIAS TRONCALES 

Ciclo Curso Denominaei6n 
Asignatura/s en las que la Univer· 
sidad en su easo, organizal Cr~ditos anuales (41 

(1 1 (21 diversifica La materia troncal (31 Totales Te6ricos Prc!cticos 
cırnicos 

2· MODELADO Y SIMULACION DE 9T 
SISTEMAS DINAMICOS 

2· 4· Modelado y Simulaci6n I 4,5T 3,0 1,5 

2· 5· Modelado y Simuləci6n ii 4,5T 3,0 1,5 

. 

.2· 5· OPTIMIZACION Y CONTROL Optimizaci6n y Control Optimo 6,OT 4,5 1,5 
OPTIMO . 

2· PROYECTOS BT 

2" 5" Proyectos I 3T 1,5 . 1,5 

2" 5" Proyectos ii 3T 1,5 1,5 

Breve descripci6n del 
contenido 

Descripci6n matemMicə de 
sistemas. Realizaci6n. T~enieəs 
de modelado. Identifieaci6n y 
estimaci6n de parc!metros. Len· 
guajes y t~cnicas de simulaciön 
de sistemas continuos y discre' 
tos. 

Descripci6n matematica de 
sistemas. Realizaci6n. Tecnicas 
de modelado. Identificaci6n y 
estimaciön de parametros. Len-
guajes y t~cnicas de simulaci6n 
de sistemas continuos y discre· 
tos. 

Oescripci6n matematica de 
sisteməs. Realizaci6n. T~cnicas 
de modelado. Identificaci6n y 
estimaci6n de parc!metros. Len· 
guajes y t~cnicas de simulaci6n 
de sistemas continuos y discre· 
tos. 

M~todos de optimizaci6n y 
control 6ptimo. Programaci6n 
matematica. T~enicas numeri-
cas. 

Metodologra, organizəei6n V 
gesti6n de proyeetos. 

Metodologra, organizaci6n V 
gesti6n de proyectos. 

Metodologra, organizəciön V 
gesti6n""de proyectos. 

Vinculaci6n a areas de 
conoeimiento (51 

" Ingenierra de Sistemas y 
Automatiea" 
"Matematicə Aplieədə" 

" Ingenierra de Sistemas y 
Automatica" 
"Matemcltica Aplicəda" 

" ıngenierra de Sistemas y 
Automcltiea" 
"Matematica Aplicada" 

"Estadrstica e Investigaei6n 
Operativa" 
" ıngenierra de Sistemas y 
Automclticə" 

"Matematieə Aplicəaa" 

" Ingenieriə de Sisteməs V 
Automc!ticə" 

·Proyectos de Ingenierrə" 
"Tecnologiə Electr6nica" 

" Ingenierrə de Sistemas v 
Automaticə" 

"Proyeetos de Ingenieriə" 
"Teenologiə Eleetrönıcə" 

" ıngen;erra de Sistem əs v 
Automatica" 
"Proyectos de Ingenieriə" 
"Tecnologrə Electrönıcə" 
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Ciclo I Curso 

ıı) 

2D 

2D 4D 

2D 5° 

2D 5D 

2D 4° 

2D 4° 

2° 4° 

1. MATERIAS TRONCALES 

Asignatura/s en las que )a Univer
sidad en su ca50, organizal Denominaci6n 

(2) diversifice la materia troncal (3) Prılcticos 
Breve descripci6n del 
contenido 

Vinculaci6n a ~reas de 
conocimiento 15) 

SISTEMAS DE PERÇEPCION 6T + 
1,5A 

Sistemas de Percepci6n y T~cnicas 13 T + 1 3,0 
de Procesamiento I 1, 5A 

Sistemas de Percepci6ri y Tecnicas I 3T 1,5 
de Procesamiento ii ' 

SISTEMAS DE PRODUCCION 1 Sistemas de Producci6n Integrados 
INTEGRADOS 

SISTEMAS 
DIGITALES 

ELECTRONICOS I Sistemas Electr6nicosDigitales 

6T 3,0 

6 T + 14,6 
1,5A 

SISTEMAS IN FORMA TICOS EN I Sistemas Informılticos en Tiempo I 6T 
TIEMPO REAL Real 

4,5 

SISTEMAS MECANICOS Sistemas Mednicos 6T 4,5 

cllnicos 

1,5 

1,5 

3,0 

3,0 

1,5 

1,5 

I 

Sensores. T~cnicas de procesa
miento. Reconocimiento de 
patrones. Integraci6n sensorial. 

Sensores. T6cnicas de procesa
miento. Reconocimiento de 
patrones. Integraci6n sensorial. 

Sensores. Tecnicas de procesa
miento. Reconocimiento de 
patrones. Integraci6n sensorial. 

Disello V fabricaci6n asistido 
por computador. Sistemas 
integrados de disello V fabri.ca
ci6n. Automatizaci6n de la 
producci6n. Planificaci6n e 
integracii6n de la informaci6n. 

Tecnicas electr6nicas digitales. 
Microprocesadores. Sistemas 
VLSI. 

Computadores, interfases V 
redes. Lenguajes y sistemas 

,ı operativos en tiempo reaL. 

"Ciencia de la Computaci6n 
e Inteligencia Artificial" 
"tngenierla de Sistemas y 
Automıltica". "Tecnologla 
Electr6nica"."Teorla de la 
Sellal V Comunicaciones" 

'Ciencia de la Computaci6n . 
e Inteligencia Artificial" 
"Ingenierla de Sistemas V 
Automılticə" 
"Tecnologla Electr6nica" 
"Teorla de la Senal V Comu
nicaciones ır 

"Ciencia de la Computaci6n 
e Inteligencia Artificial" 
"Ingenierla de Sistemas y 
Automıltica" 

"Tecnologla Electr6nica" 
"Teorla de la Senal V Comu
nicaciones" 

"Ingenierla de Sistemas y 
Automı\tica" 
"Organizaci6n de Empresas" 

"Arquitectura y Tecnologla 
de Computadores" 
"Tecnologla Elec!t6nica" 

"Arquitectura y Tecnologla 
de Computadores' 
"lngenierla de Sistemas y 
Automı\tica" 
"Lenguajes v Sistemas Infor
mAticos" 

Cadenas cinem~ticas. Din~mica ı "Ingenierla Mec~nica". 
de mecanismos articulados y 
transmisiones. 
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2. MATERIAS OBLlGATORIAS DE UNIVERSIDAD (en su c8so1 (11 . 

Cr6ditos anuales 
. Cido Curso Denominaci6n Breve deseripci6n del contenido 

(2) . Totales Te6rieos Prc1ctieos 
cırnieos 

2· 4° Modelizaei6n de Sistemas E16c- 4,5 3,0 1,5 Estableeimiento de modelos para estudios en r6gimen 
trieos. transitorio y en r6gimen estəcionaario de sistemas 

el6etricos. . 

2° 4° Anc1lisis por Computadora de 4,5 3,0 1,5 T6enieas de anc1lisis y diseno de sistemas el6ctrieos 
Sistemas El6ctrieos. mediante computadora. 

2° 4· Microprocesadores. 6,0 4,5 1,5 Procesadores digitales de sel\al. Arquiteeturas y aplicə-
eiones . . 

2· 5" Protecci6n de Mc1quinas y Equi- 6,0 3,0 3,0 Principios de actuaci6n, eomponentes y disposiciones 
pos Ell!!ctricos. para la protecci6n de mc1quinas y equipos el6etrieos 

frente a perturbaciones. 

2° - Proyecto Fin de Carrera. 3,0 0 3,0 Realizaei6n de un proyeeto en el <lmbito de la titula-
ci6n. 

---_._--

3. MATERIAS OPTATIVAS (en su e8501 

DENOMINACION (2.) 
CREDITOS 

BREVE DESCRIPCION DEL CONTENIDO 
Totales Te6ricos Prc1cticos 

Icırnicos 

ITINERARIO 1: , 

COMPONENTES DE SISTEMAS 6,0 3,0 3,0 Descripci6n e integrəei6n de 105 cOTPonentes de 105 sisteməs de 
DE CONTROL eontrol. 

. 

REDES DE COMPUTADORES 4,5 3.0 1,5 Anc1lisis y diseno de redes de computadores. 

Eleglr una 8slgnatura entre: 

COMPUTAOORES 6,0 4,5 1,5 Arquitectura de eomputədores. 

Vineulaci6n a c1reas de conoeimiento 13) 

"Ingenierrə EI~etrica" 

"Ingenierrə EI~ctriea" 

"Tecnologra Electr6nicə" 

.. Ingenierrə Ell!!ctrica" 

, 

Todas las Meas resenadas en las məteriəs 
troneales, obligatorias y optativəs. 

. 

0 Cr~ditos totales pəra optativas 111 
- por eiclo D 
- eurso 0 

VINCULACION A AREAS DE 
CONOCIMIENTO (3) 

.. Ingenierrə de Sistemas y Automc1tica" 

"Ingenier(ə de Sistemas y Automc1ticə" 

.. Ingenierrə de Sisteməs y Automaticə" 
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3. MATERIAS OPTATIVAS (en su easo) 
Cr~ditos totales parə optətivəs (1) 0 

- por cielo 0 

DENDMINACION 12) 
CREDITOS 

Totales I Te6rieos IPr~ctieos 
Ictrnieos 

INTELlGENCIA ARTIFICIAL 6,0 

E1egir una asignatura entre: 

CONTROL AVANZADO 4,5 

CONTROL ESTOCAS'rICO NO ı 4,5 
LlNEAL 

~OTAlITINERARIO 1: 21 er6dito 

ITINERARIO II: 

DISEıiıO VLSI I 6,0 

4,5 1,5 

3,0 1,5 

3,0 1,5 

4,5 I 1,5 

6REVE DESCRIPCION DEL CONTENIDO 

Inteligencia artificial. Sistemas expertos. Redes neuronales. 

nenieas avanzadas de eontrol. 

An4liı;is y tsenieas de eontrol de sistemas estoe6stieos. 

Disei10 VLSI digitəl, Ful/-Custom, Standard Cell, Gate Arrays. Diseilo 
VLSI anal6gico. 

- eurso D 

VINCULACION A AREAS DE 
CONOCIMIENTO (3) 

"Ingenierla de Sistemas y Autom~tieə" 

"Ingenierla de Sistemas y Autom~taica" 

"Ingenierla de Sistemas y Automatiea" 

"Teenologla Eleetr6niea" 

HERRAMIENTAS DE DISEıiıO ı 4,5 
ELECTRONICO 

1,5 ı 3,0 . ı Prı!cticas de laboratorio con herramientas de di~ei'ıo electr6nieo "Tecnologra Electr6nicə" 

Elegir una aslgnatura entre: 

DISPOSITIVOS LOGICOS I 6,0 
PROGRAMABLES 

DISEıiıO DE PCBs E HIBRIDOS I 6,0 

Elegir una aslgnatura entre: 

REDES NEURONALES I 4,5 
DIGITALES 

SISTEMAS DE MUL TIPROCE-I 4,5 
SAMIENTO 

~OTAL ITINERARIO II: 21 cr6dito~ 

3,0 3,0 

3,0 3,0 

3,0 1,5 

3,0 1,5 

automatizado. C.A.D:-C.A.E. 

Dispositivos 16gicos programəbles: PLD y. FPGA. Lenguajes de I "Teenologlə Eleetr6niea" 
deseripei6n de hardware. 

Diseno de circuitos impresos. Disei\o de eireuitos integrados hlbridos. I "Tecnologra Electr6nieə" 
Herramientas de disei\o. 

Estudio te6rieo y alternətivas de implantaci6n de redes neuronəles I "Tecnologra Electr6nica" 
digitales. 

ArQuitecturas para multiprocesamiento. Aplieaci6,n a la simulaci6n e I "Tecnologra Eleetr6nicə" 
implantaciOn de sistemas. 
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ı. ESTRUCTURA GENERAL OEL PLAN DE ESTUDlQS 

1. Pl.AN DE ESTUDIOS CONDUCENTE A LA DBTENCION DEL TITULO OFICIAL DE 

INGENIERO EN AUTOMATICA V ELECTRONICA INOUSTRIAL 

2. ENSE~ANZAS DE C 2' CIC;LO 

3. CENTRO UNIVERSITARIO RESPONSA8LE DE LA ORGANIZACION DEL PLAN DE ESTUDIOS 

ESCUELA TECNICA SUPERlOR DE INGENIEROS INDUSTRIAlES 

4. CARGA LECTIVA GL08AL [ --'-50 -ı CREDITOS 

CICLO CURSO MATEAIAS, 
TRONCAlES 

TOTALEs 

I eıeLO 

4' 39.0 15.0 12.0 75.0 

ii CICLO 5' 0'51.0 6.0 9.0 75.0 

TOTAL 90.0 21.0 21.0 160.0 

5. SE EXIGE TRAnAJO 0 PROYECTO FIN DE CARRERA. 0 EXAMEN 0 PRUE8A GENERAL NECESARIA 

PARA 08TENER EL TITULO [!!]. . 
6. I.!!J SE OTORGAN. POR EOUIVALENCIA. CREDITÖS A: 

, 0 PRACTlCAS EN EMPRESAS. INSTITUCIONES PUBlICAS 0 PRIVADAS. ETC 

o TRABAJDS ACADEMICAMENTE DIRIGIDDS E INTEGRADOS EN EL PLAN DE ESTUDIOS 

o ESTUDIDS REALIZADOS EN El MARCD DE CONVENIOS INTERNACIONALES SUSCRITOS 
POR LA UNIVERSIDAD o OTRAS ACTIVIDADES 

• EXPRESION. EN SU CASO. DE LDS CREDITOS OTORGADOS: MAXIMO 16 CREDITOS. 

30 HORAS DE PRACTICAS EN EMPRESAS c 

. EXPRESION DEL REFERENTE DE LA EOUIVALENCIA = , CREDITO lIBRE ELECCION 

7. ANOS ACADEMICOS EN OUE SE E5TRUCTURA EL PLAN. POR CICL05: 

• l'CICLO D ANOS 

. 2' CICLO QJ AN05 

8. DISTRI8UCION DE LA CARGA LECTIVA GLOBAL POR A~O ACADEMICO. 

Mo ACADEMICO TOTAL TEORICOS PRACTICOSI 
CLINIC05 

4' 75.0 45.0 (·1 30.0 (··1 

5' 75.0 45.0 (·1 30.0(**1 , 
---

(*1 C.m. mhim. se .I.gira .sı. mim.ro d. or,,"!o. t.Oric •• 
( .. 1 Como mlninıa s •• 1.girƏ .sı ••• mer. de cridhos practicos 

II. ORGANIZACION DEL PLAN DE ESTUDIOS 

,. REGIMEN DE ACCESO AL 2' CICLO 

La Orden de 10 de diciembre de 1993 determina las titulaciones V 10$ cstudios de primer c1clo y las complementos de 
formaci6n para əl acceso a las onsefıanzas conduccntes a La obtenci6n del tl'tulo oficial de Ingenlara an Aut6matica V 
Electr()nica Indusrrial. En pərticular se indicə en dicha Orden que por.lran acceder directamente, sin complementos de 
formaci6n, quienes havan superado əl primer ciclo del trtulo de Ingeniero Industrial, 0 əst!!n ən posesiO" del t'tulo de 
Ingeniero tecnica en Elecu6nicə Industrial. Quienes est~n ən posesi6n de Ics t(tulos de Ingeniero tı!cnico an Electricidad 
o Ingeniero tecnico en Sisteməs Electr6nicas debaran cursar 105 complementos de farmacidn que se indicən ən lə referida 
Orden. En 10 referente a las deoominaciones de [os Tftulos de Ingeniero HcnicD se tendr~ ən cuenta əl R.R.D.D. 5011995 
de 20 de anera. 

En todo caso, la Universidad podrc1, a petici6n de la E.T.S.LI., establecer una limitaciôn ən əl əccəso de 20 ciclo de 
Ingeniera en Autom<1tica y Electr6nica Industrial de əlumnos pro·cedentes de otros Centros 0 de otros estudios an atenci6n 
Ə 105 medios humanos v materiales disponibles y a La mejar calidad V organirəci6n de La dQcencia. 

. 
2. ORDENACION TEMPORAL EN EL APRENDIZAJE 

Se acompanan 105 cuadros QU9 recogen La distribuci6n tamporel por cuatrimostres V curSa5 de las asignaturas troncales, 
obligətorias v optativas. 

Para proceder a la defensa det Proyecto Fin de Carrera əs necesaria tener aotes aprobadas todas Iəs asignaturas (141 
crMitas). 
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BOE num. 38 Jueves 13 febrero 1997 

3. MECANI5M05 DE CONVALIDACION V/O ADAPTACION 

Se incluyen a continuaci6n Iəs tablas de convafidaci6n entre asignaturas del Plan əntiguo de Ingeniero Industrial de la 
E.T.S. Ingenieros Industriales de-Valladolid y el nuevo Plan. Se.Jndica əl nombre de la asignatura del Plan nuevo y el de 
la asignatura del Plan antiguo cuya superaci6n se requiere para II!! convəlidaci6n. Cuando əs pertinente se indicə el nombre 
de la Especialidad def Plan antiguo. las convalidaciones correspondientes a 105 casos de IƏS tablas semn autom~ticas. 
Determinadas asignaturas no son convalidables. Otros casos especiales serıln resueltos por la Comisi6n de Ordenaci6n 
Acadt!mica de la E. T.S.I.I. 

4. ORGANIZACION DEL PLAN DE ESTUDI05 

ə. EI Plan d~ Estudios presentədo se ha organizədo considerando asignaturas troncales, obligatorias y optətivas. 

las asignaturas optativas es'bin organizadas en 2 ıtinerarios que constituven bloques cerrados. cad~ uno de ellos 
con 21 cr~itos. 

En todos Jos easos. el rnimero total de cr6ditos a cursar por əl aJumno es de 147 ~ a los que hay que aiiadir 3 cr~ditos 
ael Proyecto Fin de Carrera. 

La superaci6n d_e 105 150 cn§ditos permite obtener el Tfrulo de Ingeniero en Automatica y Electr6nica Industrial. 

b. Se ha previsto una duraci6n del curso acadhnico de 30 semanas lectivas. dividido en dos cuatrimestres de 15 
semanas. En cəda curso se han dispuesto materias troncales, obligatorias y optativas y de libre elecci6n hasta un 
total de "75 cr~ditos. Las ensenanzas te6ricas no superan sı 8quivalente, a 15 horas setnanales. 

c. Todas las materias tienen un m:imero de crıkJitos de 3.4,5,667,5 .. que se corresponden respectivamente con 2. 
3. 4 6 5 horas por semana. 

En la distribuci6n entre cr~itos te6ricos V practicos se ha mantenido un mödulo mrnimo de 1,5 creditos {1 hora por 
semanə). 

d. Para la elecci6n de 105 Cfeditos de Iibre configuraci6n se tendra en cuenta la Normativa especlfica. En general podr3.n . 
elegirse como crt§ditos de libre el~ci6n: 

• Cualquiera de IƏS materiaS de 105 Planes de Estudio de la E.T.S.I.I. que no $ea reQuerida para [a Titulaci6n cursada. 

- Las materiəs que sean ofenadas con tal caracter po( otr05 Centro5 de la Universidad de Valladolid. 

- Las pr~cticəs en empresəs .. instituciones publicas 0 privadas. etc. 

Ə. EI Plan de Estudios posibilita la acreditaci6n de 105 estudios realizados an el marco de conVlenios internacionales 
suscritos por.1a Universidad. la Junta de Escuela detenninara para cada convenio el reconocimiento V la equivalencıə 
de 105 estudios reaUzados an Universidades extranjeras. 

PLAN DE E5TUDIOS DE INGENIERO EN 
AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL 

~5610 2" Ciclo) 

4959 

ASIGNATURA50PTATIVAS 
CUAESP8 

Curso 4 0 Curso 5 0 --
1er. Cuatrlmestrə 2° Cuatrimestrə 1 er. Cuatrimestre 2° Cuatrimestre 

Itinerario 1 Elegir una asignatura entr~: Componentes de Sistemas Redes de Computadores 4.5 Elegir una asignatura entre: 
de Control 6 

-Computadores 6 -Control Avanıədo 4.5 
-Inteligencia Anifidal 6 -Control Estoc~stico No 

Uneal4/5 

Itinetario 2 Elegir una asignatura entre: Diseii.o VLSI 6 Elegir una asignatura entre: Herramientas de Oi.seno 
Electr6nico 4,5 

-Dispositivos L6gicos -Redes Neuronales 
Programables 6 Digitales 4.5 
-Disefıo de PCBs e -Sistemas de 

I H~ridos 6 Multiprocesamiento 4,5 
- --

Total ltintırario 1: 21 6 6 4,5 . 4,5 
. 

Total Irlnerario 2: 21 6 6 4,5 4,5 
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MECANISMOS DE CONVALlDACION YIO ADAPTACION 
ASIGNATURAS TRDNCAlES, OBlIGATDRIAS Y OPTATIVAS 

ASlçNATVRA P1.I.N NUFYıi CURSo ASIGNATURA PLAI ANTlGUO DE INGENrrRO INDUS-
TRIAL 

~snMAS ElECTRDHICDS OIG1TAlIS 4'T ELECTRDNIC, U 

~SITM'S DE PERCEP~DN. IEcNlCAS PRDCESAM[NTD I 4'T 140 CONVAJJOABLf 

MDDElADO Y SlMULACION I 4'T NO COrNALIDAlILE 

ING!N[RIA DE CON1ROL I 4'T REGULACIDN AUTOMATlCA i 

REGlIlAC!ON AUTOMA T1CA n 

S!STlMAS INFDRMATICOS EN TIEMPO REAl "T COMPUT AOORES I 
COMI'IJTADDRES 0 

MADUlNAS Y ACCIlHAMIElnoS EIICTRlCOS 4'T MAQ~NAS ELJ:CTRIC'S r-..---
~SIEMAS MECANICOS 4') NC CONVAlJOA8LE 

MlCllOPılDCESADDR!S 4'OB ND COrNAlIDAlILE 

MDOEllZACIDN DE ~STlMAS ELJ:ClRICDS 4'OB UNEAS Y R!Il<S 
UNEAS Y IIEIlfS ELJ:CııııCAS I 

ANAUSS PoR CDMPIJlADOOA DE SSlIMAS ELJ:CTRICOS 4'08 lJHEAS Y REIlES 
UNEAS Y _8 ELJ:CTRlCAS I 

OISPOSl1lVOS LDGlCOS PROGRAMABLES ND CONVAlJOABlI 

D~~D DE PCə. E HIBIiJOOS 4'OP ND COrNAl.iDABlI 

DISEiio YLSI 4'OP EUCIRIlHICA m 

COMPUT ADDRES 4'OP COM!'UIADOREIlI 

INTElIGENaA ARTIA~AL 4'OP CDMP\J1 ADDR!S U 

CDMPONENlES DE =MAS DE CQNTRDL 4' OP NO CDrNALIDABlf 

eLJ:CTRONICA INDUSTRIAL I S'T E1.ECTRDNlCA APLJCADA . 

ELJ:CT1iONICA INDUSTRIAL D 5'T El.EtTRONICA APLJCADA 

PROI'!CIOS ı 5'T ND CONVAlJDAlILE 

MDDElADO Y SIMULA~1lH n 5'T REGlJLACoN AIIlDMATICA ru 

INGEN[mA DE CONlROl 0 S'T REGUl'~ON A!iTOMATICA m 

OPT1MIZ'~DN Y CoNTROL OPTÜ.ıo 5'1 REGtIlACON AUTDMATICA ru 

CDN!ROl Y PROGRAII'ClDN DE RO!!OıS S'T ND COrNALWABLE 

SST!MAS DE PRODUCctDN INlEGRAOOS 5'T No CorNAUO~BLE 

~STlMAS D! PfRC!I'ClON. llCNlCAS PROceSAM[NTO 0 S'T NO COrNALlDABlf 

mmcros n S'T NO CO~~ALlDAlILE 

PRDIEcclaN DE MAOUINAS Y S!SllMAS ELECTRlCoS 5'OB Na CONVALWABLE 

REOES NEIJRONAlIS DlGJT,LES 5'QP ND CDrNALlDABLE 

SlSTlM'S DE Mui. Tlf'I!aCESAM1ElHO 5'DP Na CoNVAlIDASLE 

HERRAMlfNT,S DE DiSENo ELECTRONICO 5'DP NO CDrN ALIDASLE 

REDES il< CDMPUTADOIlES 5'OP REDES DE CDMI'IJTADaRES 

CONIRoı AVANlADD . 5'OP I!fOUl.ACIDN AUIOMA TIC'. iii 

~N!ROl ESlDCASTICD Na UNEAL 5'OP Na CoNV ALlDASlI 

BOE num. 38 

CI1RSO eS!'fClAlIDAD 

-1 5' tL·AUTOM. 

~ , 
" EL·AUTOM. 
4' ELillCTR. I 5' EUUIOM. 

5' EUUTDM. 
6' EL·'UTOM. 

5' ELruCTR. 

5' EL·,UIDM. I 
ir ELfLICTR. 

5' EL·AUIOM. 
6' EL.fLfCTR. 

6' EL·AUTOM. 

5' EL·AUTOM. 

6' EL·AUTOM. 
.: ı 

f1' EL·AUTOM. 

6' EL·AU)OM. 

6' EL·AUTOM. I 
f1' EL·AUTOM. 

6' EL·AUTOM. ! 
j 

I 

I 

5' DRR WD 

f1' EL·AUIOM. 

, 


