3273  RESOLUCION de 17 de enero de 1997, do la Universidad de Valiadolid, por la que se establocs ol plar de estudios de Ingeniero en Automdtica y Electronica Industrial,

Homologado por el Consejo de Universidades, por acuerdo de su Comlsién Académica de 24 de julio de 1996, el plan de esmdios de Ingeniero en Automitica y Electrénica Industrial, este
Rectorado ha resueito la publicacién del menclonado plan que se transcribe a continuacisn.

Valladolid, 17 de enero de 1987.—El Rector, Francisco Javier ﬁdvdrez Guisasola.

1. MATERIAS TRONCALES

Asignatura/s en las que la Univer- |
Ciclo |Curso Denominacion sidad en su caso, organiza/ Creditos anuales (4) Breve descripcidn del Vinculacién a sreas de
m (2) diversifica la materia trencai {3) Totales | Tedricos | Practicos. contenido conocimiento (5}
. clinicos ‘
2¢ 5e CONTROL Y PROGRAMACICN | Control y Programacién de Robots | 6,07 4.5 1,6 Modelado, programacion ycon- | "Ingenieria de Sistemas y
DE ROBOTS trol de robots. Planiticacién de | Autematica”
: tareas e interaccidn con el en-
torno.
2° ELECTRICIDAD Y ELECTRONICA 12T+ 3A i Magquinas y accionamientos | "Electrénica”
© | INDUSTRIAL eléctiicos. Electrénica de Po- | “Ingenieria Eléctrica”
| tencia. Sistemas electrénicos "Tecnologla Electrdnica”
industriales.
2° 4° ' Méquinas y Accionamientos Eléctri- | 3T 1,b 1,5 Mdquinas y accionamientes | "Electrénica”
€os ‘ eléctricas. "Ingenieria Eléctrica”

"Tecnologla Electronica”

2° 5° Electrénica Industrial | 4.5T + 4.5 1,6 Electronica de Potencia, Siste- "Electrénica”
i 1.54 mas electrénicos industriales. | “Ingenierfa Eléctrica”
"Tecnologla Electrénica™

2° L . Electrénica Industrial It 4.5T +] 4,5 1.5 Electronica de Potencia. Siste-| "Electronica”

- 1.5A mas electiénicos industriales. | "Ingenieria Eléctrica®

"Tecnologia Electronica”
rd

2° INGENIERIA DE CONTROL 12T+ 3A Contral de procesos por com- | “Ingenierfa de Sistemas Y
- putador. Control ng lineal, | Automética”
. multivariable vy jerdrquico.
Controt adaptativo.
2° 40 Ingenierfa de Control | 6T +|[60 1,5 Control de procesos por com- | "Ingenieria de Sistemas vy
1,5A putador. Contral no lineal, | Automatica®

muiltivariable y jerarquica. Con-
trol adaptativo.

2° &° Ingenierfa de Control Il 6T +|60 1.5 Control de progeses por com- | “Ingenieria de Sistemas vy
1.5A ‘ putader. Control no  lineal, {| Automdtica”
multivariable -~ y  jerdrquico.

v Control adaptativo.
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1. MATERIAS TRONCALES

. o Asignatura/s en las que la Univer- )
Cicla |Curso _Denominacién sidad en su caso, organiza/ Créditos anuales (4) Breve descripcion del Vinculacién a dreas de
nm (2) diversifica la materia troncal (3) Totales | Tedricos | Practicos contenido canocimiento (5)
clinicos
2° MODELADOC Y SIMULACION DE ST Descripcidn mateméatica de | "Ingenierfa de Sistemas vy
SISTEMAS DINAMICOS sistemas.RealizaciOn.Técnicas Automatica” '
de modelado. ldentificacion y | "Matemd4tica Aplicada”
_astimacién de parametros. Len- :
guajes y técnicas de simulacién
de sistemas continuos y discre-
tos.
20 4° Modelado y Simulacién | 4,5T 3,0 1,5 Descripcion matemética de | “Ingenierfa de Sistemas y
sistemas.Realizacién. Técnicas | Automética”
de modelado. ldentificacién y { "Matematica Aplicada”
estimacion de pardmetros. Len-
guajes y técnicas de simulacién
' de sistemascontinuos vy discre-
tos.
2° 5° Modelado y Simulacian Il 4,57 3,0 1,5 Descripcion matemdtica de | "Ingenierfa de Sistemas y
sistemas. Realizacion. Técnicas | Automética”
de modelado. Ildentificacion y | "Matemdética Aplicada”
estimacidn de parametros. Len- |
guajes y técnicas de simulacidn
de sistemas continuos y discre-
- tos.
.2° 5° OPTIMIZACION Y CONTROL | Optimizacién y Control Qptimo 6,07 4,5 1.5 Métodos de optimizacion y | "Estadistica e Investigacion
OPTIMO . control dptimo. Programacidn | Operativa®™
matemdtica. Técnicas numeri- | "Ingenierfa de Sistemas vy
cas. . Automatica”
“Matematica Aplicada”
2° PROYECTOS BT Metodolegla, organizacién y | "ingenieria de Sistemas vy
: gestién de proyectos. Automatica” .
"Proyectos de ingenierfa”
"Tecnologla Electrénica”
2° ge Proyectos | ar 1,6 « 11,5 Metodologfa, organizacién y | "Ingenierfa de Sistemas vy
. gestidn de proyectos. Automética”
"Proyectos de Ingenierfa”
"Tecnologra Electrénica”
2° 5e Proyectos Il 3T 1,5 1.5 Metodelogfa, organizacion y | "Ingenierfa de Sistemas vy
gestién de proyectos. Automdtica”
"Proyectos de Ingenieria”
"Tecnglogfa Electronica”

/66l 0loigey €| seaanp

ta6v

8E "Wwnu 3049




1. MATERIAS TRONCALES

Asignature/s en las que la Univer-

g€ ‘wou308

Ciclo |Curso Denominacién sidad en su caso, organizaf Créditos anuales (4) Breve descripcitn del Vinculacidn a 4reas de
(n {2} diversifica la materia troncal {3) Totales | Tedricos | Procticos contenido conccimiento (5)
- . : clinicos
2° SISTEMAS DE PERCEPCION 6 + Sensores. Técnicas de procesa- | “Ciencia de la Computacién
. - 1,5A miento. Reconccimiento de | e Inteligencia Artificial”
‘ patrones. Integracién sensorial, | "Ingenierfa de Sistemas y
| Automética”. "Tecnologfa
N Electrénica"."Teorfa de |la
Sefial y Comunicaciones”
2° | 4° Sistemas de Percepcion y Técnicas [3 T  +| 3,0 1,5 | Sensores. Técnicas de procesa- | “Ciencia de la Computagién |
de Procesamiento | 1.5A ‘ miento. Reconocimiento de | e Inteligencia Artificial”
patrones. Integracién sensorial, | "Ingenierfa de Sistemas vy
: Automética” .
‘ "Tecnologfa Electrénica"
~ "Teorfa de la Sefal y Comu-
nicaciones"”
2° 5e Sistemas de Percepcién y Técnicas | 3T 1,6 1,5 Sensores. Técnicas de procesa- | "Ciencia de la Computacion
de Procesamiento I ' . miento. Reconocimiento de | ¢ Inteligencia Artificial”
patrones. Integracion sensorial. | "Ingenierfa de Sistemas y
Automatica” )
"Tecnclogla Electrénica”
’ "Teorfa de la Sefal y Comu-
nicaciones"
2° 5° SISTEMAS OFE PRODUCCION | Sistemas de Praduccidn Integrados | 6T 3,0 3,0 Disefio y fabricacion asistido | "Ingenierfa de Sistemas vy
INTEGRADOS : por computador,” Sistemas | Automaética"
' integrados de disefic y fabrica- | "Organizacion de Empresas”
cidn. Automatizacion de la :
produccion.  Planificacién e
integraciion de ta informagidn.
2° 4° |SISTEMAS ELECTRONICOS | Sistemas Electrdnicos Digitales 6T +|4,b 3.0 . Técnicas electrénicas digitales. | "Arquitectura y Tecnologle
DIGITALES . . : 1,BA Microprocesadores. Sistemas | de Computadores”
VLSL *Tecnologla Electrénica”
2° 4° SISTEMAS INFORMATICOS EN | Sistemas Informaticos en Tiempo BT 4,5 1.b Computadores,: interfases y | "Arquitectura y Tecnologla
TIEMPO REAL Real ‘ ' redes. Lenguajes y sistemas| de Computadores™
"} operativos en tiempo real. "Ingenieria de Sistemas y
. Automética” '
"L anguajes y Sistémas Infor-
maticos"
2° SISTEMAS MECANICOS Sistemas Mecénicos 6T 4,5 1,5 | Cadenascineméticas. Dindmica | "Ingenierla Mecanica®.

40

de mecanismos articulados y
transmisiones. -
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2. MATERIAS OBLIGATORIAS DE UNIVERSIDAD (en su casa) {1)

“[Ciclo

Curso

Créditas anuales

Dencminacién’ ’ - Breve descripcion del contenido Vinculacién a dreas de conocimiento (3}
“{2) - Totales | Tedricos|Practicos. . )
chnicos
2° 1 4° Modelizacién de Sistemas Eléc- | 4,5 3.0 1.5 Establecimiento de modelos para estudios en régimen | "Ingenierfa Elgctrica”
tricos. ‘ transitoric y en régimen estacionaario de sistemas
- eléctricos. :
2° 1 4° Anélisis por Computadora de | 4,5 3,0 1,5 Técnicas de andlisis y disefio de sistemas eléctricos "Ingenierfa Eléctrica”
i Sistemas Eléctricos. mediante computadora, -
2° | 4> _ Mibroprocesadores. 6,0 4.5 1,6 - Procesadores digitales de sefial. Arquitecturas y aplica- "Tecnologra Electr6nica”
' . ciones,
2° 1 5° Proteccién de Mdquinas y Equi- | 6,0 3.0 3,0 Principios de actuacion, componentes y disposiciones | "ingenierfa Eléctrica”
pos Eléctricos. para la proteccion de maquinas y equipos eldctricos
S : frente a perturbaciones, N
2° 1} - Proyecto Fin de Carrera. 3.0 0 3.0 Realizacién de un proyecto en el 4mbito de la titula- | Todas las 4dreas resefadas en las materias
' ‘ cién. ) troncales, obligatorias y optativas.

3. MATERIAS OPTATIVAS (en su caso)

Créditos totales para optativas (1) [:]
- per cicle )

- Curso I I

DENOMINACION (2) CREDITOS BREVE DESCRIPCION DEL CONTENIDO VINCULACION A AREAS DE
Totales |Tedricos |Practicos ‘ CONOCIM'iEN 0 (3} .
fcifnicos

ITINERARIO |: , '
COMPONENTES DESISTEMAS 6,0 3,0 3,0 Descripcién e integracién de los componentes de los sistemas de | "Ingenierfa de Sistemas y Automatica"
OE CONTROL ‘ - control. . .
REDE‘\S DE COMPUTADORES 4.5 3.0 1,5 Andlisis y disefio de redes de computadores. "Ingenierfa de Sistemas y Automatica®
Elegir una asignatura entre:
COMPUTADORES 6,0 4,5 1,5 Arquitectura de computadaores. "lngenierfa de Sistemas y Automética”
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3. MATERIAS OPTATIVAS {en su casa)

Créditos totales para optativas (1) [:I

- por ciclo

- CUrso

[]

DENOMINACION (2) FHEDWOS BREVE DESCRIPCION DEL CONTENIDO VINCULACION lg ARE!%S DE
. Totales |Tedricos |Practicos CONOCIMIENTO (3)
Jelinicos
INTELIGENCIA ARTIFICIAL 6,0 4,5 1.5 Inteligencta artificial. Sistemas expertos. Redes neuronales. "ingenierfa de Sistemas y Automitica"
Elegir una asignatura entre:
CONTROL AVANZADQ 4,5 3,0 1,5 Técnicas avanzadas de control. "Ingenierfa de 'Sistremas y Automdtaica”
CONTROL ESTOCASTICO NO| 4,5 3.0 1,5 Andlisis y técnicas de control de sistemas estocdsticos. "Ingenierfa de Sistemas y Automaética”
LINEAL : : .
TDTAL ITINERARIO I: 21 créditod
ITINERARIO II:
DISENO vLS! 8,0 4,5 i.b Diserio VLSt digital, Full-Custom, Standard Cell, Gate Arrays. Diseflo | "Tecnologla Electronica”
VLS analdgico. :
HERRAMIENTAS DE DISENO | 4,5 1,5 3,0 Practicas de laboratorio con herramientas de Vdi(seﬁo electronico | "Tecnologla Electrdnica”
ELECTRONICO automatizade. C.A.D.-C.A.E.
Elegir una asignatura entre:
DISPOSITIVOS LOGICOS 6,0 3,0 3,0 Dispositivos idgicés programables: PLD y, FPGA. Lenguajes de | "Tecnologfa Electrénica”
PROGRAMABLES descripcion de hardware, :
DISENQ DE PCBs E HIBRIDOS 6,0 3,0 3,0 Diseric de circuitos impresos. Disefio de circuitos integrados hibridos. | “Tecnologfa Electrénica”
] : Herramientas de disefio.
Elegir una asignatura entre:
REDES NEURONALES 4;5 3.0 1,6 . Estudio tedrico y alternativas de implantacién de redes neuronales "Tecnologfa Electrénica™
DIGITALES digitales.
SISTEMAS DE MULTIPROCE-| 4,5 3.0 1,56 Arquitecturas para multiprocesamiento. Aplicacién a la simulacion e | "Tecnologla Electrdnica”
SAMIENTD implantacion de sistemas.
-[TOTAL ITINERARIO II: 21 créditos
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i, ESTRUCTURA GENERAL DEl: FLAN DE ESTUDIOS

1. PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTE A LA DBTENCION DEL TITULO OFICIAL DE
INGENIERO EN AUTGMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL )

2. ENSENANZAS OF 2e CICLO

3. CENTRO UNIVERSITARIO RESPONSABLE DE LA ORGANIZACION DEL PLAN DE ESTUDIOS

ESCUELA TECNICA SUPERIOR DE INGENIEROS INDUSTRIALES —l

4, CARGA LECTIVA GLOBAL 150 CREDITOS
ibucidn de los crédito
CiCLO CURSC MATERIAS . MATERIAS MATERIAS CREDITOS TRABAJO FIN TOTALES
. TRONCALES | OBLIGATORIAS] OQPTATIVAS LiIBRE DE CARRERA
-CONFIGURA-
CioN
I ClcLa
2 3.0 15.0 12,0 9.0 750
gcicLo 5° -51.0 6.0. 9.0 6.0 75.0
TOTAL 90.0 21.0 21.0 15.0 150.0

. 5. SE EXIGE TRABAJD O PROYECTOQ FIN DE CARRERA, O EXAMEN D PRUEBA GENERAL NECESARIA
i PARA OBTENER EL TITULO @ ’ :

. B. [S1] SE OTORGAN, POR EQUIVALENCIA, CREDITAS A:

i [X7] PRACTICAS EN EMPRESAS, INSTITUCIONES PUBLICAS D PRIVADAS, ETC
[] TRABAJOS ACADEMICAMENTE DIRIGIDOS E INTEGRADOS EN EL PLAN DE ESTUDIOS
[] ESTUDIOS REALIZADOS EN EL MARCO DE CONVENIOS INTERNACIONALES SUSCRITOS

POR LA UNIVERSIDAD :

{7} OTRAS ACTIVIDADES

- EXPRESION, EN 35U CASC, DE LOS CREDITOS OTORGADOS: MAXIMO :I:_Gm_waREDITOS.

30 HORAS DE PRACTICAS EN EMPRESAS =

+ EXPRESION DEL REFERENTE DE LA EQUIVALENCIA = 1 CREDITO LIBRE ELECCION

7. ARDS ACADEMICOS EN QUE SE ESTRUCTURA EL PLAN, POR CICLOS:

MLy e Te) EI AROS
- 2*CicLo E ANOS

B. DISTRIBUCION DE LA CARGA LECTIVA GLOBAL POR AROD ACADEMICO,

PRACTICOS/

ARO ACADEMICO TOTAL TEORICOS CLIHCOS
4° 76.0 45.0 {*) 30.0 (**}
&° 76.0 45.0 {*) 30.0{**)

{*) Como méximo se slegiré este nimero de crédites tedrices
{(**] Comao minimo se eleqird este mimerc de créditos précticos

Il. ORGANIZACION DEL PLAN DE ESTUDIOS

1. REGIMEN DE ACCESO AL 2* CICLO

La Orden de 10 de diciembre de 1993 datermina las titulaciones y los estudios de primer ci¢lo v log complementos de
formacidn para el acceso a las ensefianzas conducentes a la obtencidn del titulo oficial de Inganiero en Autématica y
Electrdnica Industiial. En particular se indica en dicha Orden que podrdn acceder directamente, sin complementos de
formacidn, quienes hayan superado el primer ciclo del titulo de Ingeniero Intustrial, o estén en posesitn del titulo de
Ingeniero técnica en Electrénica Industrial, Quienes estén en posesidn de (os ttulos de Ingeniero técnico en Electricidad
o Ingenierc técnico en Sistemas Elactrénicos deberdn cursar los complementos de farmacidn qQue se indican en la relerida
Orden. £nlo raferente a las denominacionas de los Titulos de Ingeniero Técnico se tendrd en cuenta al R.R.D.D, 50/1895
de 20 de enero.

En tada caso, la Universidad pedré, 2 peticién de la £.T.5.1.1., establecer una limitacién en el acceso de 2° ciclo de
Ingeniero en Automitica y Electrénica Industrial de alumnos procedentes de otros Centros o de otros estudios en atencion
a los medios humanos y materiales disponibles v a la mejor calidad y organizacién de la doconcia,

-
2. ORDENACION TEMPORAL EN EL APRENDIZAJE . ,

Se acompaiian los cuadros que recogen la distribucidn temporel por cuatrimastres y cursas da las asignaturas troncales,
obligatorias v optativas.

Para proceder a la defensa del Proyscto Fin de Carrera es necesario tenar antes aprobadas todas las asignaturas {147
créditos].
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3. MECANISMOS DE CONVALIDACION Y/0 ADAPTACION

Se incluyen a continuacitn las tablas de convalidacién entre asignaturas del Plan antiguo de Ingeniere Industrial de la

E.T.5. Ingenieros industriales de Valladolid v el nuevo Plan. Se indica sl nombre de {a asignatura del Plan nuevo y el de
{a asignatura del Plan antiguo cuya superacién se requiere para la convalidacién. Cuanda es pertinente se indica el nombre
de la Especialidad del Plan antiguo. Las convalidaciones correspondiantes a los casos da las tablas serdn avtomaticas.

Determinadas asignaturas ne son convalidables. Otros casos especiales serdn resualtos par [a Comisién de Ordenacidn

Académica de la E.T.5.1.L

4. ORGANIZACION DEL PLAN DE ESTUDIOS
a. El Plan de Estudios presentade se ha orgznizado ceonsiderando asignaturas troncales, cbligatorias y optativas.

Las asignaturas optativas estén oiganizadas en 2 Itinerarios que constituyen bloques cerrades, cada une de ellos
con 21 créditos.

En todos los casos, el mimero total de créditos a cursar por el alumno es da 147, a los gue hay que adfadit 3 créditos
det Proyecto Fin de Carrera.

La superacién de los 150 créditas permita abtener el Tiruio de Ingeniero en Automatica y Electrénica Industrial.

b. Se ha previsto una duracién del cwrso académico de 30 semanas lectivas, dividido en dos cuatrimestres de 15

semanas. En cada curso se han dispuesto materias troncales, sbligatorias y optativas y de libre eleccion hasta un
total de 75 créditos. Las ensefianzas tedrices no superan ol equivalente. a 15 horas semanales.

¢. Todas las materias tienen un rdmera de créditos de 3, 4,5, 6 6 7,6, que se corresponden respectivaments con 2,
3, 4 5 5 horas por semana.
f
En la distribucitn entra créditos tedricos y Practicos se ha mantenide un médule minimo da 1,5 crédites {1 hora por
semanaj.

d. Parala eleccidn de los crdditos da libre configuracion se tendrd en cuenta la Normativa especifica. En general podrdn

elegirse como créditos de libre efeccidn:
- Cualquiera de las materias de los Planas de Fstudio de la E.T.S.I.Il que no sea requerida para [a Tn‘tulaciQn cursada.
- Las materias que sean ofertadas con tal cardcter por otros Centras de la Universidad de Valladalid.
- Las practicas en amprasas, instituciones pdblicas o privadas. ete.
e. Ei Plan de Esrudios pasibilita la acreditacién de los estudios realizados en el marco de convenios internacionales

suscritos por la Universidad. La Junta de Escuela determinard para cada convenio el reconocimiento y la equivalancia
de los estudios realizados an Universidades extranjeras.

'PLAN DE ESTUDIOS DE INGENIERG EN
AUTOMATICA Y ELECTRONICA INDUSTRIAL
{Sé&lo 2° Ciclo} ,
ASIGNAWRAS OFTATIVAS
R CUAEGSP!
! Curso 4° Curso &
Ter. Cuatimestre 2° Cuatrimastre 1er. Custrimestrs 2" Cuatrimestre
ftinerano 1 Elegir una asignatwra entre: Componentes de Sistemas Redes de Computadores 4.5 ' Elegit una asignatura entrs:
. de Controt 6 )
-Computadares & 7 : -Control Avanzado 4,5
-Inteligencia Astificial 6 -Control Estacastico No
Lineal 4.5
Itinerario 2 Elegir una asignatura entre: Disefio VLSI 6 .| Elegir una asigniatwa entre: Herramientas de Disefo
: Electrénica 4.5

-Disposttivos Ldgicos | -Redes Neuroreles

Programables & - ' ‘ Digitales 4,5

-Disefo de PCBs & . -Sistamas da

Hibridos & Multiprocesamiento 4,5
Total Itinerario 1: 21 6| [} 4,5 4.5
Total ltinarario 2: 21 &6 6 4,6 4.5
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MECANISMOS DE COMVALIDACION Y/0 ADAPTACION

ASIGNATURAS TROKCALES, OBLIGATORIAS Y OPTATIVAS

ESPECIALIDAD j

ASIGHA{'UEA PLAK NUEVE CURSE | ASIGNATURA PLAN aa:;:? UE INGENIZRO (NDUS- |  CURSG
| SISTEMAS ELECTRONICOS DISITALES a7 LLECTRONICA 1 5¢ ELALTOM,
SISTFMAS D PERGEPLIEN. 7ECHICAS PROCESAMIENTO | 47 NG GONVALIOABLE
MODELAGO ¥ sxuﬁucmu 1 8T | N0 CONVALIDABLE
INGENIERIA UE CONTRIL1 #1 REGULACION AUTOMATICK ! ¢ EL-AUTDM.
: IS ELELECTR
REGULACION AUTOMATICA 1 3 EL-AYTOM,
émmé INFORMATICOS EX TIEMPD REAL 47 COMPUTADORES | 5 ELAUTON
COMPUTADORES I g EL-AUT0M,
MADUINAS ¥ AGCIGNAMIENTOS EIECTRICOS &7 MAGLMAS FLECTRICAS 8 AR
SISTEMAS MECANICOS &1 NO CONVALIDABLE
| MICROPROCESADORES 408 | NO CONVALDABLE
MOCELIZACION U SISTEMAS ELECTRICUS 4408 LINEAS ¥ BEDES L EL-AUTOM.
LINEAS T REDES ELECTRICAS 1 ¥ ELFIFCTR.
ANALISIS POR COMPUTADDRA OF SISTFAAS ELECTRICOS 08 LINEAS Y REDES & £LAUTOM,
. LINEAS ¥ SEDES ELEGTRICAS | g ELELECTR.
(SPOSITNOS 0GOS PROGRAMABLES NO CONVALIDABLE
DisERo OF POBs E HIBAIDOS 4o NO CONVALIDABLE
DISEND L& &P SLESTRONICA T EL-AUTOM.
COMPUTADIDRES 4op COMPUTADQRES |- EL-AuTOM
INTELIGENCIA ARTIFIGIAL FUP | COMPUTADORES I ELAVTOM.
COMPONENTES DE SISTEMAS DE CONTROL £ 0P NO CORVALIDABLE
ELECTRONICA INDUSTRIAL ( 5T ELECTAONICA APUEADA EL-AUTOM,
ELECTRONICA INDUSTRIAL 2 il ELEGTRANICA APLICADA EL-AUTOM,
PROFECTOS ) - &1 | NOLOWAUGARE
Mcném ¥ SIMULACION 1 &1 REGULACION AUTCMATICA & EL-AUTOM.
INGENIERIA DF CONTRAL 1 7 AEGULACION iummnm u ELAUTIM
GPTHIZAGON Y SONTROL 0PTiMO L) REGUALIGN AUTOMATICA 1t EL-AUTOM, H
CONTROL Y PROGRAMACION DE REBOTS L KD CGNVALIDABLE 1
SISIEMAS DE PRODUCCIDN INTEGRADOS 5T N CONVALIDABLE |
SISTEMAS B PERCEPLION. TECNICAS PROCESAMANIO T 5T NO CONVALIDABLE
PROYEGTCS N 5T NO CONVALTABLE
FROTECLION O MADUNAS ¥ ISTEMAS FLECTRIGDS 08 NO CONYALDABLE
REDES NEURONALES CIGITALES Bop NO CONVALIDABLE
SISTEMAS DE MULTIFROCESAMIENT) 507 NO CONVELMABLE
HERRAMIERTAS DE OISERQ ELECTROMCO 5P NO CONVALIDABLE
REDES DE COMPUTADORES S0P REDES DE COMPUTADORES 0RG. .
CONTAOL AVANZADD . 6'0P REGULAGION AUTOMATIGA IIf EL-AUTOM.
. CONTAOL ESTOCASTICE NO INEAL 5P KO CONVALIDABLE




