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ANEXD 11

CALENDARID) DE TRABAJO A TURNO TOTAL

L.B16& horas anuales en ciclos de cuatro semanuas consecotivas
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MINISTERIO
DE INDUSTRIA Y ENERGIA

22898  RESOLUCION de 28 de marzo de 1988, de la Direccion
General de Elecronica e Informdtica, por la que se homo-
foga un controlador programable aplicado a rabots marca
adseas, modelo IRB, )‘g bricado por «Asea Industry and
Electronicsy en su iastalacion industrial ubicada en Vaste-
ras {Suecia).

Presentado en la Direccidon General de Electrénica ¢ Informatica el
cxpediente incoado por parte de «Asea, Sociedad Andnima», con
domicilic social en Marie Curte, 38, municipio de Barbera del Vallés,
provincia de Barcelona, referente a la solicitud de homologacién de un
controlador programable aplicado a robots fabricado por «Asea Industry
and Electronicye en su instalacion iadustrial ubicada en Vasteras
{Succia);

Resultando que por parte del interesado se ha presentado la
documnentacion exigida por la legislacion vigente que afecta al producto
¢uya homologacion solicita y que el Laboratorio Central Oficial de
Flectrotecnia, mediante informe con clave nimero 88034074-A; la
Entidad colaboradora «Tecnos Garantia de (alidad, Sociedad Ang-
niman, por certificada TD-ASE-IA-O01{AUP), han hecho constar, respec-
tivamente, que gl modelo presentado cumple todas las especificaciones
actwalmentc cstablecidas por cl Real Decreto 2706/1985, de 17 de
diciembre,

Esta Direccion General, de acuerdo con lo establecido en la referida
disposicinn, ha acordado homologar el citado producto con el nimero
de homulogacien que se transcribe. GAP-0063. con caducidad el dia 28
de marze de 1999, disponiéndose asimismo como focha limite para que
¢l interesado presente, en su ¢aso, un centificado de conformidad con la
praduccién ¢l dia 28 de marzo de 1989, definiendo, por vihiimo, como
caracterishicas técnicas para cada marca y madelo homologado las que
se indican a continuacidn:

Curacteristicas comunes a todas las marcas y modelos
Primera. Descripeion: Presentacidn y ndmero maximo de entradas/-
salidas.
Segunda. Descriprion: Capacidad mdxima de memorta, longitud
palabra. L'nidades: K palabras, bits. . .
Tercera. Descripeion: Velocidad de ejecucion de programa. Unida-
des: K palabras/ms.

Valor de lus caracteristicas para cada marea y modelo
Marca wAsea», modelo IRB.

Carucleristicas:

Primera: Rack modular, 64/64,
Segunda: 150/16.
Tercera: 16.

lnformacion complementaria;

_ El controlador programable aplicado a robots de la presente resolu-
cibn se puede configurar con cualquier combinacién de los moduios
siguientes:

Denonmtinacian Cadigo
Unidad de control.. ... e e | DSQC 200,
Unidad de potencia .... ... ........ . .......... DSQC 211.
Tarjeta de seguridades. ... ... ... . DSQC 210,
Control de robot ... ... . ... ... ... DSQC 202
Tarjela de entradas/salidas digitales. . 1 DSDX BOOOL.
Tarjeta de entradas/salidas annloglcas DSQC 209.
Bus de conexion exterior . ... ... ... DSQC 204.
Tapeta de c¢jes exiernos. . | DSQC 20BA.

Periféricoy
Unidad de programacidn .............. ...... ... YB560 100-AA.
Tagjeta de conexién del monitor . . ... .. . .. DSQC 2120,
Monitor de video. . ... ... ... ... .. 9 TUM.
Unidad de disco flexible ........ ............... YB 560 [01- Aa,

Le que se hace pliblico para general conocimiento.
Madrid, 28 de marzo de 1988.-El Dircctor general, José Luis Bozal
Gonzilez.



